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Accionamiento de frecuencia
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ES

Control de accionamiento del motor para bombas de circulacion eléctricas E-Flo®
de Graco. Unicamente para uso profesional. No aprobado para uso en sitios con
atmdsferas explosivas en Europa.

Lea todas las advertencias e instrucciones de este
manual. Guarde las instrucciones.

@ Instrucciones Importantes de Seguridad

Vea la pagina 3 para obtener informacion.

N2 pieza 154753, 200-240 Vac
Accionamiento AC digital UNIDRIVE SP
208/230VAC, 5CV, SP2201

N2 pieza 154754, 380-480 Vac
Accionamiento AC digital UNIDRIVE SP j
460VAC, 5CV, SP1405

Informacién UNIDRIVE \/

Unidrives son fabricados por corporaciéon Control Techniques.
Lea todas las advertencias e instrucciones de Control
Techniques (suministradas en un CD) antes de comenzar

la instalacion o la operacién de este equipo.
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PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

/2

(™ cables y revisar el equipo.

cédigos y normativas locales.

Una conexion a tierra, montaje o utilizacidn incorrectos del sistema puede causar descargas eléctricas.
}Iﬂll e Apague y desconecte la alimentacion eléctrica en el interruptor de corriente antes de desconectar los

¢ Conectar unicamente a una fuente de alimentacién conectada a tierra.
¢ Todo el cableado eléctrico debe ser hecho por un electricista cualificado y cumplir con todos los
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Modelos

Bombas de piston E-Flo de 4 bolas

Compruebe la placa de identificacion de su bomba (ID) para consultar el

numero de pieza de 6 digitos de su bomba. Utilice la siguiente matriz para
definir la estructura de su motor basada en el nimero de seis digitos. Por
ejemplo, el n? de pieza de bomba E P 2 1 6 0 representa energia eléctrica (E),
bomba (P), motor 230/460V (2), circuito de sensor instalado (1), base Maxlife
2000 cc (6), y sin soporte instalado (0). Para pedir piezas de recambio, véase

el manual de piezas de recambio 311594.

Modelos

ID ﬁ%

"\ T T

tig912a

Placa ID, vista desde arriba

E P 2 1 6 0
Primer Segundo
digito digito Tercer digito Cuarto digito Quinto digito Sexto digito
Una fuente
de alimen- Estilo del Tamaiio de la base de Opcidn
tacion equipo Motor Circuito de sensor bomba soporte
E (eléctrico) | P (bomba) Sin motor 0 | Sin circuito 1 1000 cc Chromex |0 | Sin
instalado soporte
instalado
230/400V, 5 1 | Circuito 2 1500 cc Chromex |1 | Soporte
CV, ATEX instalado instalado
230/460V, 5 3 | 2000 cc Chromex
CV, UL/CSA
230/400V, 3 4 1000 cc Maxlife
CV, ATEX
230/460V, 3 5 1500 cc Maxlife
CV, UL/CSA
6 2000 cc Maxlife
7 | 750 cc Chromex
8 | 750 cc Maxlife

Limites operativos de la bomba

Consulte los Manuales Graco relacionados mas

abajo.

Manuales Graco relacionados

Manual Descripcion

311592
311593
311594
311606
311608
311612
311690
3A0539
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Manual de instalacion E-Flo

Manual de funcionamiento E-Flo
Manual de reparaciones-piezas E-Flo
Manual de control de aire VFD/BPR
Manual del médulo de potencia

Manual del kit de actualizaciéon Ethernet
Bases High-Flo
Bases de bomba de 4 bolas

Glosario de términos

Término
VFD
TDC

E/S
Disparo

PCB
Pr
Ejecucion

Parada

Descripcion

Accionamiento de frecuencia variable
Punto muerto superior; mide la posicion
del accionamiento de bomba
Entrada/Salida

Una condicién que hace que el VFD dis-
pare el motor, véase la pagina 24
Tarjeta de circuito impreso

Parametro

Conjunto de comandos que permiten al
motor funcionar en la direccion indicada
Conjunto de comandos que autorizan al
motor a pararse




Generalidades

Generalidades

Un motor eléctrico (B) proporciona una entrada con un reductor de engranaje 75:1 (GR), que acciona dos bombas
de fluido (FP). Vea la FIG. 1. Las posiciones de carrera de las dos bombas estan desplazadas para lograr un flujo
consistente del conjunto de la bomba. Vea la FIG. 2.

El circuito de sensor opcional incluye un sensor de punto muerto superior (TDC) que ayuda al software a medir la
velocidad del motor, y un transductor de presion (PT) con placa de circuitos, que mide la presion del fluido en la
salida de la bomba. El software VFD de Graco imita el efecto de un eje de levas, ajustando constantemente la
velocidad del motor para mantener un flujo de fluido constante y lograr una variacion minima de la presion. El eje de
salida de la caja de engranajes y las barras de conexion esperimentan el efecto del eje de levas imaginario
acelerandose cuando la presion cae (la base de la bomba esta en un cambio) y desacelerandose cuando la presion
aumenta (ambas bases estan bombeando).

El VFD puede controlarse mediante una caja de control local montada en la zona peligrosa, mediante protocolo de
comunicacién (como modbus), o directamente desde el teclado.

GR ;{?{;" ‘
TDC (detras
de la cubierta)
PT
FP
FP

tis321a

1i8317c¢

I
Fic. 1. Bomba de circulacion eléctrica FIG. 2. Vista recortada que muestra las posiciones
de carrera desplazadas
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Kits y opciones del accionamiento de frecuencia variable (VFD)

Kits y opciones del accionamiento de frecuencia

variable (VFD)

Los kits y las opciones pueden solicitarse a través de su distribuidor Graco.

Kits de reparacion

Kit del circuito de sensores num. pieza 15J755 para
usar con CT VFD cuando use el software CAM de
Graco para gestionar la presién de salida de la bomba.
El kit incluye el software de aplicacién de revisidon mas
reciente necesario para la compatibilidad con el hard-
ware del circuito del transductor de presiéon mas reci-
ente.

Kit de sensor de punto muerto superior P/N

15H877 — sustituye al sensor de punto muerto superior
(TDC).
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Opciones

Kit de actualizacion Ethernet P/N 15H885 —
proporciona el médulo Ethernet para el VFD. El cable
Ethernet no esta incluido.

Kit de sistema de circuitos P/N 24J305 — contiene la
placa de circuito y los sensores de TDC, posicién y pre-
sion necesarios para utilizar el médulo ACS de Graco,
aprovechando el control de flujo y el modo de control de
presion ofrecido por el software ACS de Graco. Vea el
manual 311603.

Baja E/S local P/N 120373 (UL/CSA) o 120991
(ATEX) — permite al operador controlar el E-Flo
localmente en la bomba cuando realiza tareas de
mantenimiento o de resolucidn de problemas. La
caja E/S local tiene las siguientes caracteristicas:

interruptor asegurar/desconectar

Interruptor ejecucion/parada

Interruptor Local/Remoto

interruptor de avance gradual/estacionamiento
restauracién de disparo

Modulo de potencia P/N 288036 — proporciona el
hardware necesario para la interconexién con los
circuitos de seguridad intrinseca (IS) de la bomba.

El hardware incluye barreras IS, transformador,
alimentacién de corriente 24 VDC, fusibles y bloqueos
terminales para conectividad.

Médulo de filtro RFI para 230 VAC VFD: P/N 120365
Médulo de filtro RFI para 480 VAC VFD: P/N 120366
Kit de control VFD 200/240V: P/N 15J753

Kit de control VFD 380/480V: P/N 15J754



Controles e indicadores

Controles e indicadores

Hay disponibles dos accionamientos de frecuencia
variable y se utilizan para distintas tensiones. Utilice
el apropiado para su sistema. Véase la cubierta para
consultar la informacion del numero de pieza.

Modos de control

Existen dos formas de controlar o supervisar la bomba
de circulacidn eléctrica E-Flo.

e De forma local
¢ De forma remota (teclado/Modbus)

La agregacion de una caja de control local permite al
operador controlar la E-Flo en la unidad. Véase
Opciones disponibles en la pagina 5.

El arranque, el funcionamiento y la parada del motor
son controlados por el secuenciador, que ha sido
programado para cumplir los esquemas locales y
remotos E-Flo. Los VFDs se instalan normalmente en
recintos eléctricos, alejados de los motores que
controlan. El modo local hace referencia a los controles
que estan instalados de forma local en la bomba o a la
vista de la bomba. El modo remoto hace referencia a los
controles instalados de forma remota, lejos de la
bomba.

La seleccion de modo se realiza mediante un
conmutador de hardware. La E/S digital #5 (terminal
VFD #28) esta configurada para esta operacion (véase
Vea los diagramas eléctricos, pagina 42).
Normalmente, la posicion abierta del conmutador
controla el modo remoto; la posicién cerrada controla el
modo local.

NOTA: Hay disponible tierra comun en los terminales
VFD #1, 3, 11, 21, 23, y 30.

Si modo local de funcionamiento es una opcidén para
una instalacion determinada, utilice la caja de control a
prueba de explosion de E/S local de Graco (véase la
pagina 5).

Se requiere que haya activo mas de un comando para
que el motor funcione. Todos éstos son controlados por
el software Graco. No intente reconfigurar los
parametros VFD para que funcionen fuera de la
especificacién Graco descrita en este manual. Hacerlo
puede tener como consecuencia un funcionamiento
incorrecto del sistema. Los parametros son controlados
por el programa en el médulo AppsLite y se
restableceran a los valores predeterminados E-Flo en la
siguiente restauracién. La restauracion se produce en
cada activacion.

El comando Ejecucidn hace referencia a un conjunto
de comandos que permiten al motor funcionar en la
direccién indicada.

El comando Parada hace referencia a un conjunto de
comandos que permiten al motor dejar de funcionar.

Modo de control local

Cuando esté seleccionado el moto de control local, el
motor sélo puede iniciarse mediante un conmutador de
hardware. El terminal VFD #27 esta configurado para
esta operacion (véase Vea los diagramas eléctricos,
pagina 42). Normalmente la posicion abierta es Parada;
la posicién cerrada es Ejecucion.

NOTA: Hay disponible tierra comun en los terminales
VFD #1, 3, 11, 21, 23, y 30.

Comando Parada a través del teclado

Para iniciar el comando Parada a través del teclado,
pulse el botdn (rojo) Parada/Restaurar en una pantalla
de teclado.

Modo de control remoto

Cuando esta seleccionado el modo de control remoto,
los comandos de control pueden introducirse
directamente en el VFD mediante un teclado o enviarse
a través de modbus. Consulte la Guia de usuario de SM
Ethernet (Control Techniques) para mas informacion
sobre el control modbus.
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Teclado del accionamiento de
frecuencia variable (VFD)

El teclado VFD esta formado por una pantalla, cuatro
botones de control y un mando con cuatro flechas.
Ver la FIG. 3.

Pantalla VFD

La pantalla VFD tiene dos lineas.

La linea superior (A) muestra el estado del
accionamiento (se muestra ‘funcionamiento’) o el
parametro que se esta observando, en el formato
XX.XX (por ejemplo, 20.05). En este manual, los
parametros se denominan Pr (por ejemplo Pr 20.05).

La linea inferior (B) muestra el valor del parametro
(se muestra 152) o un codigo de disparo.

La Tabla 1 muestra algunos ejemplos de cédigos de

estado del accionamiento. Consulte la guia del usuario
de Control Techniques para ver una lista completa.

Tabla 1: Ejemplos de estado del accionamiento

Cadigo de visuali-
zacion Definicion
Auto tunE Autoajuste del motor en mar-
(parpadea de forma | cha.
alternante)

inh Se inhibe el VFD y no funcio-
nara debido a que el interrup-
tor Asegurar/Desactivar esta
accionado.

rdY El motor esta preparado para
funcionar.

run El motor esta en funciona-
miento.

triP El VFD se ha disparado. El
cédigo de disparo aparece en
la pantalla inferior.

dEC Desaceleracion — la veloci-
dad del motor esté reducién-
dose hasta cero después de
un comando de parada.

312978K

Controles e indicadores

Botones de control del VFD

¢ Fwd/Rev (U): no activo en esta aplicacion.

e Stop/Reset (V)

e Start (I, verde): no activo en esta aplicacion.

e Mode (M, negro): se utiliza para alternar entre los
modos de visualizacién — vista de parametros,
ediciéon de parametros, estado.

* Mando: se utiliza para navegar por la estructura de
parametros y para modificar los valores de
parametros. Vea el detalle, pagina 8.

Vv | Mando

FiG. 3. Teclado del accionamiento de frecuencia
variable




Puesta en marcha

Puesta en marcha
Puesta a tierra del VFD

Nk

El equipo debe estar conectado a tierra. La conexion a
tierra reduce el riesgo de descargas eléctricas y
estaticas al proporcionar un cable por donde puede
escapar la corriente eléctrica debida a la acumulacion
estatica o en caso de que haya un cortocircuito. Ponga
a tierra el accionamiento de frecuencia variable a través
de una conexion adecuada con una fuente de energia.
Consulte los manuales Control Techniques para las
instrucciones de puesta a tierra.

Navegacion por el teclado

La Guia de usuario Unidrive SP tiene una explicacion
detallada del funcionamiento del teclado y contiene
procedimientos de navegacion. Lo que se indica a
continuacion es un ejemplo que no pretende explicar de
forma detallada el funcionamiento completo del teclado.
Se recomienda encarecidamente que el instalador
consulte la Guia de usuario Unidrive SP (suministrada
en un CD) para unas instrucciones mas detalladas.

Se selecciona calibracidn del tamafio de base como
ejemplo para explicar el funcionamiento de la pantalla
de teclado. El ajuste predeterminado de Graco para el
tamafo de base es 2000 cc. En el siguiente ejemplo,
cambiaremos el tamafio de base a 1500 cc.

Cada parametro esta formado por un nimero de menu
y por un numero de submenu. El valor de calibracién
del tamano de base se encuentra en Pr 20.03: 20
hace referencia al menu 20; 03 hace referencia al
submenu 03.

1. Navegue a Pr 20.03:

a. Pulsando las flechas lzquierda y Derecha podra
navegar entre los menus 0y 22.

b. Pulsando las flechas Arriba y Abajo podra nave-
gar dentro de los submenus.

c. Pulse las flechas Izquierda o Derecha hasta lle-
gar al menu 20 (el numero 20.00 deberia parpa-
dear en una pantalla).

d. Pulse las flechas Arriba o Abajo hasta llegar al

submenu 3 (el numero 20.03 deberia parpadear
en una pantalla)

2. Modifique el valor de Pr 20.03:

NOTA: Mientras el numero 20.03 parpadea en la linea
superior de la pantalla se muestra el nimero 2000 en la
linea inferior de la pantalla, representando el tamafo de
base 2000 cc.

a. Pulse el boton (M) una vez. Esto hara que el
cursor se mueva a la linea inferior de la pantalla
y el digito menos significativo del numero 2000
(el digito mas a la derecha) deberia estar par-
padeando.

b. Pulse la flecha Izquierda para navegar hacia el
tercero digito de la desde la derecha del
numero 2000. Esto haré que el digito comience
a parpadear.

c. Pulse la flecha Arriba para desplazarse al
numero 5. Esto deberia hacer que se muestre
el nimero 2500 en una pantalla con el nimero
5 todavia parpadeando.

d. Pulse la Flecha izquierda para navegar hacia el
siguiente digito a la izquierda. Esto hara que el
numero “2” comience a parpadear (2500).

e. Pulse el botén Abajo para cambiar el numero 2
por el numero 1. El nimero 1500 deberia mos-
trarse en una pantalla con el nimero 1 parpa-
deando.

f.  Pulse el botén (M) una vez para mover el cursor
desde la linea inferior a la linea superior. Esto
hara que el numero 20.03 en la linea superior
parpadee.

g. Esto concluye el procedimiento para cambiar
el valor de un parametro. En caso de que haya
cambiado Pr 20.03 de 2000 a 1500 (el nimero
1500 se mostrara en la linea inferior de la pan-

talla).
b
7

[y Ns_/
v Mando

FiG. 4. Teclado del accionamiento de frecuencia
variable

R
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Calibracion E-Flo

El sistema debe calibrarse antes de su inicio. Un fallo
de calibracién ocasionara un funcionamiento inco-

rrecto, disparos de alarma y una seguridad reducida.

Calibracion y autoajuste del
motor

IMPORTANTE: Antes de instalar el motor debe
calibrarse y autoajustarse. Esto permite al
accionamiento tener un mejor control del motor.

Motores Graco

Para calibrar y autoajustar motores comprados de
Graco, siga los siguientes pasos:

1. Seleccion del motor. El parametro Pr 20.37 esta
reservado para la informacion de calibracion del
motor indicada en la placa de identificacion de la
bomba. El valor de Pr 20.37 se determina como
sigue:

EP1XXX=> Pr20.37 = 1
EP2XXX=> Pr20.37 =0
EP3XXX=> Pr 20.37 = 4
EP4XXX=> Pr 20.37 = 3

2. Cargue ajustes predeterminados del motor
Graco. Navegue a Pr 20.16 y fije su valor en 56. En
este momento los parametros especificos del motor
Graco se cargaran y el numero 56 se sustituird por
0 automaticamente.

3. Siga las instrucciones en Autoajuste del motor,
pagina 10.

IMPORTANTE: El autoajuste del motor es
especialmente importante si se utiliza un motor de 3 CV,
o si se utiliza un motor de 5 CV en un sistema con un
ajuste de flujo bajo (frecuencia correspondiente inferior
a 12 Hz).

4. Pr5.27 controla la funcién de compensacion de
deslizamiento Esta activada por defecto para moto-
res 3 CV y desactivada para motores de 5 CV. La
activacion de esta funcidon mejorara el rendimiento
de la presién para ajustes de flujo bajo (frecuencia
del motor correspondiente inferior a 12 Hz).
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Calibracion E-Flo

5. Continle con el paso 1. Calibracion del control de
la presion en la pagina 10.

Motores no Graco

NOTA: Graco no respalda el uso del modo Graco VFD
CAM en motores no suministrados por Graco.

NOTA: Utilice s6lo motores con régimen de 1500 rpm o
1800 rpm.

Para calibrar y autoajustar motores no comprados de
Graco, siga los siguientes pasos:

1. Seleccidon del motor. Fije Pr20.37 en 2 (motor
no Graco).

2. Fije los parametros del motor. Navegue al menu
#5. Consulte la placa de identificacién de su motor
para obtener la informacion necesaria.

a. Pr5.06 — Frecuencia nominal.
b. Pr5.07 — Corriente nominal del motor.

c. Pr5.08 — Carga maxima admisible RPM/veloci-
dad nominal.

d. Pr5.09 — Tensién nominal.
e. Pr5.10 — Factor de potencia nominal.

f.  Pr5.11 — Numero de pares de polos del motor
(el motor de 4 polos tiene 2 pares).

3. Introduzca la corriente nominal del motor. Multi-
plique la corriente nominal del motor sefialada en la
placa de identificacion del motor por 10. Introduzca
el valor resultante en Pr 20.12.

4. Siga las instrucciones en Autoajuste del motor,
pagina 10.

5. Continle con el paso 1. Calibracion del control de
la presion en la pagina 10.



Calibracion E-Flo

Autoajuste del motor

IMPORTANTE: Antes de instalar el motor debe
calibrarse y autoajustarse. Esto permite al
accionamiento tener un mejor control del motor.

Consulte la guia del usuario de Control Techniques
para ver instrucciones completas de autoajuste.

A

El eje del motor girard durante el autoajuste.
Manténgase alejado de las piezas moviles.

1. Desacople el motor de la caja de engranajes.
Asegure el motor para impedir que salte durante el
autoajuste.

2. Suministre potencia al motor. El motor girara
durante el autoajuste. Manténgase alejado del eje
del motor y de las piezas en movimiento.

3. Navegue a Pr 5.12 y fije su valor en 2.

4. Aplique el comando Ejecutar, véase la pagina 22.
El autoajuste dara comienzo.

5. Cuando el motor deje de girar, compruebe que
Pr 5.10 (factor de potencia) y Pr 5.17 (resistencia de
estator) estén fijados con valores distintos a cero.
Esto indica que el autoajuste se realizé con éxito.

6. Para guardar los parametros del motor, navegue a
Pr 5.00, fije su valor en 1001, y pulse el botdn rojo
Parada/Restaurar. El nimero 1001 cambiara auto-
maticamente a 0, indicando que los parametros se
han guardado.

1. calibracién del control de la
presion

IMPORTANTE: La informacion del sensor de presion
para su sistema se indica en la etiqueta unida a la
cubierta de la placa de circuitos de la caja de

engranajes de la bomba.

La informacion de calibracion del sensor de presion
debe introducirse en el VFD. De no hacerse se produ-
cira una desconexion de la calibracién del sensor de
presion (#50), desconexiones inoportunas, o fallos de
funcionamiento del sistema.

La informacion del sensor de presion (Pr 20.34,
20.35, y 20.36) para su sistema debe introducirse en
el accionamiento de frecuencia variable antes de la
puesta en marcha del sistema.
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Para impedir una modificacién accidental de los
parametros de calibracion del sensor de presion, éstos
estan bloqueados por Pr 20.16. Para introducir
parametros de calibracion, realice los siguientes pasos:

a. Fije Pr20.16 en 777 para desbloquear los para-
metros del sensor de presion.

b. Seleccione y ajuste el TDC y la funcion de
transductor de presion (soélo nivel de software
5.00.00 y posterior):

e TDC: Pr 8.11. Seleccione Activado (habili-
tar) o Desactivado (deshabilitar).

e Transductor de presion: Pr 7.13. Selecci-
one Activado (habilitar) o Desactivado
(deshabilitar).

* Seleccione el modo de sefal analdgica: Pr
7.11. Normalmente 4-20tr.

c. Introduzca los parametros de calibracién Pr
20.34, 20.35, y 20.36.

d. Ajuste Pr20.16 a 0 para bloguear los paramet-
ros y, a continuacion, ajuste Pr 0.00 a 1001
para guardar los parametros.

Si el sensor de presién es parte del sistema (EPX1XX
-> Cuarto digito = 1), la informacién de calibracién esta
impresa en la etiqueta ubicada en la cubierta de la placa
de circuitos. Si el sistema se comprd sin un kit de
sistema de circuitos (Graco P/N: 15J755) pero se
instalé uno mas tarde, una la etiqueta (incluida con el
kit) a la cubierta de la placa de circuitos e introduzca la
informacidn de calibracion en el VFD.

Parametros de calibracion de la etiqueta:

Pr 20.34 — Calibracién cero
Pr 20.35 — Presion de calibracion
Pr 20.36 — Alta calibracion

2. Seleccion de tamafo de base
de bomba

El parametro Pr 20.03 esta reservado para la
informacion de calibracion del tamafio de base indicada
en la placa de identificacion de la bomba:

EPXX1X => Pr 20.03 = 1000
EPXX4X => Pr 20.03 = 1000
EPXX2X => Pr 20.03 = 1500
EPXX5X => Pr 20.03 = 1500

EPXX3X => Pr 20.03 = 2000
EPXX6X => Pr 20.03 = 2000
EPXX7X => Pr 20.03 = 750
EPXX8X => Pr 20.03 = 750

NOTA: Silas bases de la bomba se cambian a un
tamafio diferente después de la compra, la informacion
de la placa dejara de ser valida.
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3. Seleccion de unidad

Seleccione unidades de medicién en parametro
Pr 20.15. El ajuste predeterminado es inglés.

Inglés => Pr20.15=0
Métrico => Pr20.15 =1

Resumen de unidades de medicién:

Medida Inglés Métrico
Presion Psi bares
Caudal gpm lpm

NOTA: La pantalla de teclado no muestra una coma de
decimal. La TABLA 2 ofrece valores de resolucion para
parametros de ajuste de medicién.

4. Ajuste de alarma de alta
presion

El ajuste de alarma de alta presién se controla mediante

el parametro Pr 20.09. La unidad predeterminada es

Inglés y el ajuste predeterminado es 300 psi. Consulte

la TABLA 2 para determinar el ajuste maximo permisible

para un tamano de base dado y unidades. La alarma de

alta presién (#40) se activa cuando la presién del
sistema alcanza el ajuste de presion en Pr 20.09.

NOTA: Para unidades métricas, multiplique la presion

deseada por 10 e introduzca el resultado en el VFD. El
ultimo digito es un decimal.

5. Activar/desactivar alarma de
presion baja

La presion baja es una funcion ajustable. El parametro
Pr 20.08 se utiliza para activar y desactivar la funcion:

Activar alarma de presion baja => Pr 20.08 = 1
Desactivar alarma de presién baja => Pr 20.08 = 0

NOTA: Esta funcion esta activada de forma
predeterminada.
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6. Ajuste de alarma de baja
presion

El ajuste de alarma de baja presién se controla
mediante el parametro Pr 20.07. La unidad
predeterminada es Inglés y el ajuste predeterminado es
150 psi. Consulte la TABLA 2 para determinar el ajuste
maximo permisible para un tamafo de base dado y
unidades. La alarma de baja presion (#41) se activa si
esta habilitada (Pr 20.08 = 1) y si la presion del sistema
cae por debajo del ajuste de alarma de presion baja.

NOTA: Para unidades métricas, multiplique la presion
deseada por 10 e introduzca el resultado en el VFD. El
ultimo digito es un decimal.

NOTA: La presion del sistema debe subir primero por
encima del ajuste de alarma de presion baja para que el
disparo comience a funcionar. Esto permite al sistema
incrementar la presién hasta la presion de
funcionamiento sin desconectarse debido a alarmas de
presion baja.

7. Seleccion de tasa de rampa del
sistema

La tasa de rampa controla el tiempo que tarda la bomba
en alcanzar la tasa prefijada. Las unidades son
inglesas, medidas en galones por minuto/minuto
(gpm/min). Tenga en cuenta que una rapida tasa de
rampa puede hacer que la bomba alcance rapidamente
una alta presion del sistema, provocando la parada del
sistema por un disparo de alta presion (alarma #40).
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Calibracion E-Flo

8. Activar/desactivar
potenciometro de velocidad

El resistor variable (potenciémetro) se utiliza para
controlar la frecuencia del motor. Consulte Control
Velocidad Manual, pagina 23, para mas informacion.
Fije Pr 20.38 para activar o desactivar el potenciometro
de velocidad. Desactivado es el ajuste predeterminado.

e Activar potenciometro de velocidad= Pr 20.38 = 1

¢ Desactivar potenciometro de velocidad= Pr 20.38 = 0

9. Guardar calibracién

El ultimo paso en el procedimiento de calibracion es
guardar los valores de calibracion.

a. Guardar en el médulo de
accionamiento/programa.

Para garantizar que todos los valores de
calibracion se guarden de forma permanente
en el médulo de accionamiento/programa:

1. Navegue a Pr 0.00 y fije su valor en 1001.

2. Pulse el botdn rojo Parada/Restaurar. El
nuamero 1001 cambiara automaticamente
a 0, indicando que todos los parametros
se han guardado.

b. Guardar en la SMARTCARD.

SMARTCARD es un medio de memoria
excelente para calibraciones de parametros
especificos del sistema. Si los parametros
del sistema se alteran por error, utilizando
SMARTCARD puede restaurarse la
calibracién inicial.

1. Asegurese de que SMARTCARD estan
instalada en el VFD. (VFD se envia con
SMARTCARD vya instalada y ajustes
predeterminados Graco guardados en la
ubicaciéon de memoria #101).

2. Navegue a Pr 0.00 y fije su valor en 4202
(ubicacion de memoria #202).

3. Pulse el botdn rojo Parada/Restaurar.
El pequefo punto rojo en la pantalla de
teclado comenzara a parpadear, indi-
cando que los parametros se estan guar-
dando.

4. Cuando el punto deje de parpadear, el
almacenamiento habra finalizado.
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Los valores predeterminados
en fabrica

Parametros especificos del sistema E-Flo (menu de
20 parametros)

Todas las funciones de E-Flo estan controladas por un
menu de 20 parametros. Los VFDs se envian con estos
parametros fijados en valores predeterminados
(consulte la Tabla 2 para mas informacion). Los valores
predeterminados de fabrica pueden cargarse como
sigue:

1. Desactivar el accionamiento a través de
Asegurar/Desactivar (si se utiliza una caja de
control local Graco, pulse el botén rojo de tipo
hongo Asegurar/Desactivar).

2. Navegue a Pr20.16 y fije su valor en 1234. En este
momento los valores predeterminados del pro-
grama se cargaran y el numero 1234 se sustituira
automaticamente por 0.

Parametros especificos del motor E-Flo

Los VFDs se envian con todos los parametros del motor
fijados de forma predeterminada en motor UL/CSA. Es
esencial para el rendimiento del sistema que se
introduzcan los parametros correctos de calibracion del
motor en el VFD. Véase la pagina 9 para mas
informacion.

NOTA: Para restaurar los valores de fabrica, fije Pr
20.16 en 45.

Valores predeterminados de
SMARTCARD

Los valores predeterminados de parametros Graco para
los menus 0 a 22 se guardan en SMARTCARD en la
ubicacién #101, como diferencias respecto a los valores
predeterminados del accionamiento; consulte el manual
Control Techniques para mas informacion. Utilice el
cédigo 6101 para cargar valores predeterminados
Graco.
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Recarga completa del sistema

En caso de un error de calibracién o una modificacién
accidental de parametros puede que tenga que
realizarse una recarga completa del sistema.

1.

2.

Desconecte la energia eléctrica al VFD.

Quite todos los médulos de soluciones. Volver a
conectar el cable.

Navegue a Pr 0.00 y fije su valor en 1244,

Pulse el botdn rojo Parada/Restaurar. El nimero
1244 se sustituira automaticamente por 0 como
indicacion de que todos los parametros estan res-
taurados a los valores predeterminados.

Navegue a Pr 0.00, fije su valor en 1001, y pulse el
botdn rojo Parada/Restaurar para guardar los cam-
bios. El numero 1001 se sustituira automaticamente
por 0.

Desconecte la energia eléctrica del VFD, reinstale
todos los médulos y reconecte la energia eléctrica.
Restaure todos los errores asociados con los modu-
los de soluciones (VFD puede no reconocer médu-
los en el primer encendido). Navegue a Pr 0.00, fije
su valor en 1001, y pulse el botén rojo Parada/Res-
taurar.

NOTA: Guardar los parametros permitira al VFD
conservar informacién asociada con médulos de
soluciones.
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Navegue a Pr 17.20 y fijelo en ON.
Navegue a Pr 17.21 y fijelo en ON.

Navegue a Pr 17.00, fije su valor en 1001, y pulse el
botdn rojo Parada/Restaurar. El nimero 1001 se
restaurara automaticamente a 0 como indicacion de
que los cambios se han guardado.

Cargue la calibracion especifica del sistema
desde la SMARTCARD (si se guardé en la calibra-
cion inicial).

a. Los ajustes predeterminados de Graco se car-
gan como diferencias respecto a los ajustes
VFD predeterminados en la ubicacién de
memoria #101. Navegue hasta Pr 0.00, fije
este valor en 6101, y pulse el botén
Parada/Restaurar.

b. La ubicaciéon recomendada de la memoria para
la calibracion del cliente es #202. Navegue a Pr
0.00, fije su valor en 6202, y pulse el botdn rojo
Parada/Restaurar.

Si SMARTCARD no esta disponible o si la calibra-
cioén inicial no se guardé en SMARTCARD, siga los
siguientes pasos:

a. Cargue ajustes del sistema Graco — fije Pr
20.16 en 1234.

b. Repita la Calibracién E-Flo comenzando con
la Calibracién y autoajuste del motor en la
pagina 9 y continuando con los pasos 1-9 del
procedimiento de calibracién (paginas 10-12).
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Caracteristicas E-Flo

Caracteristicas E-Flo

Salida activa (sistema ACT) del
accionamiento

La salida de relé VFD esta disponible en los terminales
VFD 41 y 42. La salida puede corresponderse con la
mayoria de los parametros. Lo mas comun es
Accionamiento Activo. Esta salida de relé se cerrara
cuando el accionamiento esté activo (existira
continuidad entre los terminales 41y 42). Pr 8.27
controla la fuente del relé. En caso de que
Accionamiento Activo sea una fuente deseada,
navegue a Pr 8.27 y fijelo en 10.02.

NOTA: Pr 10.02 es un indicador de Accionamiento
Activo. Para mas informacién consulte el manual
Control Techniques correspondiente a la carro.

El modo jog

El modo jog permite al usuario operar la bomba a la
velocidad lenta y pararla en una posicién deseada.
Tenga en cuenta que el angulo de estacionamiento
permite un facil acceso a la base del lado del soporte.
Por tanto, el modo jog puede utilizarse para detener la
bomba en un angulo que permita un sencillo acceso a la
base del lado del motor. La velocidad jog es equivalente
a las siguientes velocidades de flujo:

Bases de 2000 cc: 2,7 gpm (10,2 Ipm)
Bases de 1500 cc: 1,9 gpm (7,3 Ipm)
Bases de 1000 cc: 1,4 gpm (5,4 Ipm)
Bases de 750 cc: 1,0 gpm (3,8 Ipm)

Modo jog en control local

Hardware

El modo jog requiere un interruptor momentanea y
normalmente abierto. Graco ofrece una caja de control
con interruptor jog instalado. Si se utiliza la caja de
control local y el interruptor local/remoto esta fijado en
Local, el modo jog puede iniciarse pulsando el
interruptor momentaneo “Jog”. La E/S digital #6
(terminal VFD #29) esta configurada para el modo jog
(véase Vea los diagramas eléctricos, pagina 42). La
posicion Normalmente abierto (N.A.) del interruptor
desactiva el modo jog y la posicién cerrada del
interruptor (terminal VFD #29 conectado en comun)
activa el modo jog.
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Funcionamiento

Para iniciar el modo Jog, pulse y mantenga pulsado el
botén jog. El modo jog permanecera activo mientras
esté pulsado el botdn jog. Cuando se suelta el botén
jog, el sistema se detiene.

Control de teclado / modbus del modo jog

El parametro Pr 20.01 esta asignado a los modos del
sistema de control. El modo jog es el modo #2. Para

iniciar el modo jog, navegue a PR 20.01 y fije su valor
en 2. En este momento el sistema entrara en el modo

109.

Cuando la bomba ha alcanzado la posicion deseada,
pare el sistema utilizando uno de los siguientes
métodos:

* Ponga el sistema en Estacionamiento fijando
Pr20.01 en 3,0

¢ Inicie el comando Parada utilizando el boton rojo
Parada/Restauracion o mediante Pr 20.25 (véase
Operacion de la bomba en la pagina 21 para mas
detalles).

IMPORTANTE: Una vez el sistema esta detenido y no
se necesita mas el modo jog, vuelva a cambiar Pr 20.01
a 0 para volver a pasar a modo Cam.

Moto Estacionamiento

El modo de estacionamiento le permite estacionar la
bomba en una posicidn facilitando el acceso a la base
del lado del soporte.

Modo Estacionamiento en control local

El botdn jog tiene una funcién dual — Jog y
Estacionamiento. Para acceder al modo
Estacionamiento, pulse y suelte el interruptor en menos
de 1 segundo.

Control de teclado / modbus del modo
Estacionamiento

El parametro Pr 20.01 esta asignado a los modos del
sistema de control. El modo Estacionamiento es el
modo #3. Para iniciar el estacionamiento, navegue al
parametro Pr 20.01 y fije su valor en 3. El sistema
entrara en el modo Estacionamiento. Véanse las
instrucciones El modo jog.
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Cebado/enjuague

El modo Cebado/Enjuague permite al sistema cebary
enjuagar. Una vez activado, controla la bomba para que

funcione con los siguientes caudales durante 2 minutos:

Bases de 2000 cc: 33,8 gpm (128,4 Ipm)
Bases de 1500 cc: 24,3 gpm (92,3 Ipm)
Bases de 1000 cc: 17,9 gpm (68,0 Ipm)
Bases de 750 cc: 1,0 gpm (3,81 Ipm)

El parametro Pr 20.40 activa y desactiva el modo
Cebado/Enjuague.

Activar Cebado/Enjuague => Pr 20.40 = 1 (comenzara
el ciclo de Cebado/Enjuague).

Desactivar Cebado/Enjuague => Pr 20.40 = 0.
NOTAS:

1. Ejecute el modo Cebado/Enjuague con una
restriccion minima de flujo.

2. Una vez Pr 20.40 esta fijado en 1, el ciclo
Cebado/Enjuague comenzara y se ejecutara
durante 2 minutos, momento en el que la bomba
se detendra. Pr 20.40 se restaura automaticamente
ao.
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Control del regulador de
contrapresion (BPR)

Control de teclado / Modubus de los modos de
produccién/descanso BPR.

La E/S digital #3 (terminal VFD #26) esta asignada para
solenoide 24VDC, 0.5 W (maximo).
Pr 20.18 activa y desactiva la salida de solenoide:
Pr 20.18 = 0: salida de solenoide desactivada
Pr20.18 = 1: salida de solenoide activada
NOTA: Consulte Vea los diagramas eléctricos en la

pagina 42 y el manual 311606 para mas informacion
sobre el cableado y la instalacion.

Modos de produccion/descanso BPR Control
Graco E-Flo

El programa E-Flo ofrece varias funciones de control
BPR que no estan disponibles utilizando el teclado.
Consulte Control y supervision por ordenador para
mas informacion.
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Caracteristicas E-Flo

Contador de ciclos

Hay disponibles dos contadores de ciclos: Contador de
ciclo general y contador de ciclo por lotes. El contador
de ciclo por lotes es un contador restaurable.

Contador de ciclo general

El contador de ciclo general es un contador
no-restaurable. Los primeros cuatro digitos (XXXX9999)
del contador estan ubicados en Pr 20.27. Los siguientes
cuatro digitos (9999XXXX) estan ubicados en el
parametro Pr 20.28.

Interruptor, contador de ciclos

El contador de ciclo por lotes es un contador
restaurable. Los primeros cuatro digitos (XXXX9999)
del contador estan ubicados en el parametro Pr 20.29.
Los siguientes cuatro digitos (9999XXXX) estan
ubicados en el parametro Pr 20.30.

Restauracion del contador de ciclo por lotes

El parametro Pr 20.26 restaura el contador de ciclo por
lotes cuando esta fijado en 1.

Pr 20.26 restaura a 0 automaticamente.

Pantalla de control del
caudalimetro

El flujo medio se muestra en Pr20.17. Pr 20.15 es un
parametro de control que permite al usuario elegir
unidades para medir el flujo. Si Pr 20.15 esta fijado en
0, entonces las unidades son inglesas y el flujo se
muestra en galones por minuto (gpm). Si Pr 20.15 esta
fijado en 1, entonces las unidades son métricas y el flujo
se muestra en litros por minuto (Ipm).

Pr 20.17 es un numero entero y, por tanto, no puede
mostrar numeros decimales. El dltimo digito representa
un numero decimal. Por ejemplo, si Pr 20.15 esta fijado
en 0 (unidades inglesas) y Pr 20.17 muestra el nimero
125, el flujo es igual a 12,5 gpm (véase la TABLA 2).

16

Volumen de desplazamiento de bomba

Volimenes de bomba E-Flo:

Tamafio de la Volumen por Volumen por
base de bomba | ciclo (cc) ciclo (Gal)
2000cc 4278 1,13

1500 cc 3070 0,81

1000 cc 2263 0,60

750 cc 1537 0,41

Supervisién de presion

Presion media

Pr 20.31 muestra la presion de ciclo media. Es una
media moévil de un ciclo completo. Véase la TABLA 2
para mas informacién.

NOTA: Para unidades métricas, el Ultimo digito es un
decimal.
Desviacion de presion

Pr 20.32 muestra la desviacion de presion medida
sobre un ciclo completo. Véase la TABLA 2 para mas
informacion.

NOTA: Para unidades métricas, el Ultimo digito es un
decimal.
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Tabla 2: Parametros de calibraciéon / Mapa Modbus E-Flo

Unidades inglesas

Unidades métricas

Limite inferior Limite alto Limite inferior Limite alto Cargar
Pr Pr Pr Pr Pr Pr Pr Pr valores
Para- 20.37 |20.37|Pr 20.37(20.37|Pr 20.37/20.37|Pr 20.37|20.37 |Pr V. predeter-
metro Unida-|Resolu-=0or{=1 |20.37|=00r|=1 |20.37 |Unida- |[Reso- (=0 |=1 |20.37 |=0o0r|=10or|20.37 |Predeter- |minados
D.L Funcién des cion* |3 ord =2 |3 ord (=2 |des lucion*(or3 |or4 =2 |3 4 =2 |minado** |***
Seleccién del modo
de ejecucion
0=Cam
1 = Velocidad n/d n/d 0 (Modo si
constante Cam)
2 =Jog
3 = Estacionamien-
20.01 |to
Seleccién de tasa GPM/ 100 .
1 10 1000 n/d Si
20.02 |de rampa MIN [GPM/MIN]
Seleccién de tama-
fo de base (750 cc, .
1000 o, 1500 cc, cc n/d 750 2000 cc n/d 750 2000 2000cc Si
20.03 |2000 cc)
Indicador de control
20.04 |local/remoto (indica | /g n/d 0 (Local) 1(Remoto) n/d n/d 0 (Local) 1(Remoto) n/d n/d
la posicion del inte-
rruptor local/remoto)
Ajuste de flujo
1,0 1,6 | 97 | 8,1 38 | 6,1 36,7 | 30,7
20,05 gases ge :gg; o *m | o 14 | 24 E?f:i a3 AT Espec| P 01 53 oy [Esecitgzy g g (Espect| ™ NO
ases de ce ’ ’ ’ *~_Ifico del ’ *___lfico del ’ *—_lfico del
Bases de 1500 cc 19 | 32 de.}l 194 | 16,2 |gjiente 72 | 121 |gjiente | 734 | 61.3 |gliente
Bases de 2000 cc 2,7 45 |[cliente 577 [ 22,6 10,2 | 17,0 102,6 | 85,6
Pr Pr Pr Pr Pr Pr
Ajuste de alarma de 20.37 | 20.37 [20.37 = 20.37 [20.37=20.37=
baja presion =0,1|=34 2 =0,1| 34 2
20.07 |Bases de 750 cc PSI 1 500 | 460 | 500 Bar 0,1 345 | 31.7 | 345 150 [PSI] Si
Bases de 1000 cc 0 460 | 460 | 460 0 31.7 | 31.7 | 31.7
Bases de 1500 cc 350 350 350 241 | 241 241
Bases de 2000 cc 300 | 300 | 300 20.7 | 20.7 | 20.7
Activacion alarma
20,08 |debajapresion n/d n/d 0 (inhabilita) 1 (activar) n/d n/d 0 (inhabilita) 1 (activar) 0 (inhabilita) si

0 = Desactivar

1 = Activar

0/4-3 seolsLI8}oBIR)
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Para-
metro
D.l

Funcion

Unidades inglesas

Unidades métricas

Unida-
des

Resolu-|
cion*

Limite inferior

Limite alto

Pr Pr
20.37 |20.37
=0or|=1

3 or4

Pr

=2

20.37

Pr
20.37
=0or
3

Pr
20.37
=1
or4

Pr
20.37

Limite inferior

Limite alto

Pr

Unida-
des

=0
or3

Reso-
lucion*

20.37

Pr
20.37
=1
or4

Pr

=2

20.37

Pr Pr
20.37|20.37
=0or|=1o0r
3 4

Pr
20.37

V. Prede-
termina-
do**

Cargar
valores
predeter-
minados

*kk

20.09

Ajuste de alarma de
alta presion

Bases de 750 cc

PSI

Bases de 1000 cc

Bases de 1500 cc

Bases de 2000 cc

Pr
20.37=
0,1

Pr
20.37
=3,4

Pr
20.37 =

500

460

500

Pr Pr
20.37=|20.37=
0,1 3,4

Pr
20.37 =

Bar 0,1

460

460

460

350

350

350

300

300

300

34,5 | 31,7

34,5

31,7 | 31,7

31,7

241 | 2441

24,1

20,7 | 20,7

20,7

300 [PSI]

si

20.12

Corriente nominal
del motor x 10; mul-
tiplique la corriente
nominal del motor
indicada en la placa
ID de un motor) por
10; por ejempilo,
1=6.5A, Pr20.12 =
65

Accionamiento de
alta tensién

Accionamiento de
baja tension

[A]

0.1

8,8

15,5

[A] 0,1

8,8

15,5

n/d

NO

20.15

Seleccién de unidad
(0 =Inglesa, 1 = Mé-
trica)

N/D

N/D

N/D

N/D N/D

N/D

si

20.16

Calibracion (para-
metro especial)

1234 = Cargar ajus-
tespredeterminados
(restaura los 20 pa-
rametros del menu
relacionados con el
sistema con los
ajustes predetermi-
nados Graco)

56 = Cargar ajustes
predeterminadosdel
motor (restaura los

parametros relacio-
nados del motor con
ajustes predetermi-

nados Graco)

777 = Desbloquear
parametros de cali-
bracién de presion

N/D

N/D

20.17

Indicador de flujo

GPM

0.1

N/D

LPM 0.1

N/D

N/D

N/D

0/4-3 seolsLI8}oBIBD)
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61

Parame-|
troD.L

Unidades inglesas

Unidades métricas

Funcion

Limite inferior

Limite alto

Pr
20.
Unida-
des

Resolu-|
cion* |3

=0or

Pr
20.37
=1
or4

Pr
37 Pr
20.37

=2 |3

20.37
=0or

Pr
20.37
=1
or4

Pr
20.37

Lim

ite inferior

Limite alto

Pr

Unida-
des

=0
or3

Reso-
lucion*

20.37

Pr
20.37
=1
or4

Pr

=2

20.37

Pr

3

20.37
=0or

Pr
20.37
=1or
4

Pr
20.37

V. Prede-
termina-
do**

Cargar
valores
predeter-
minados

*kk

Control de solenoide
de valvula BPR

20.18

0 = Desactivar sole-
noide

1 = Activar solenoi-
de

N/D N/D

0 (Inhabilita)

1 (Activar)

N/D N/D

0 (Inhabilita)

1 (Activar)

0 (Inhabilita)

si

20.19

Indicador de tasa de
ciclo media

CPM 0,1

N/D

CPM 0,1

N/D

N/D

NO

20.20

Version de software
definida de Graco
principal

20.21

Version de software
definida de Graco
secundaria

N/D

N/D

NO

20.24

Indicador de corrien-
te media del motor
(dividir ente 10)

[A] 0,1

N/D

[A] 0,1

N/D

N/D

N/D

Comando Ope-
rar/Detener

20.25

0 = Parada

1 = Parada

2 = Ejecucion

N/D N/D

0 (Stop)

2 (Run)

N/D N/D

0 (Stop)

2 (Run)

0 (Stop)

si

20.26

Restaurar contador
de ciclo por lote

0 = No restaurar

1 = Restaurar

N/D N/D

0 (No restaurar)

1 (Restaurar)

N/D N/D

0 (No restaurar)

1 (Restaurar)

N/D

NO

20.27

Contador de ciclo ge
neral - Primeras 4 po-
siciones - yyyy9999

N/D 1

N/D

N/D 1

N/D

N/D

N/D

20.28

Contador de ciclo
general - Siguientes
4 posiciones -
9999xxXX

N/D 1

N/D

N/D 1

N/D

N/D

N/D

20.29

Contador de ciclo
por lotes - Primeras
4 posiciones -
yyyy9999

N/D 1

N/D

N/D 1

N/D

N/D

N/D

20.30

Contador de ciclo
por lotes - Siguien-
tes 4 posiciones -
9999xxXX

N/D 1

N/D

N/D 1

N/D

N/D

N/D

20.31

Indicador de presién
media del sistema

PSI 1

N/D

Bar 0,1

N/D

N/D

N/D

0/4-3 SseoNsLBoBIED



4

M8L6cl€e

Para-
metro
D.l

Funcion

Unidades inglesas

Unidades métricas

Limite inferior

Limite alto

Pr

Unida-|Resolu-
des cion* |3

20.37
=0or

Pr
20.37
=1
or4

Pr

=2

20.37

Pr Pr
20.37|20.37|Pr
=0or|=1 |(20.37
3 or4d |=

Limite inferior

Limite alto

Pr

Unida-
des

Reso- [=0

lucion*

20.37

or3

Pr
20.37
=1
or4

Pr

=2

20.37

Pr Pr
20.37|20.37 |Pr
=0or(=10r|20.37
3 4 =

V.
Predeter-
minado**

Cargar
valores
predeter-
minados

*kk

20.32

Gama de presiones

PSI 1

N/D

Bar 0,1

N/D

N/D

N/D

20.33

Indicador de error

del sensor de pre-

sion (utilizado para
calibracion)

N/D 1

N/D

N/D 1

N/D

N/D

N/D

20.34

Calibracién de pun-
to cero

N/D 1

N/D

N/D 1

N/D

N/D

N/D

20.35

Presion de Calibra-
cién del sistema

PSI 1

100

500

Utilizar unidades inglesas para calibrar

N/D

N/D

20.36

Calibracién de pun-
to alto

N/D 1

N/D

N/D 1

0

N/D

N/D

N/D

20.37

Seleccién de motor

0 = Motor 5 C.V. UL

1 = Motor 5 C.V.
ATEX

2 = Motor de cliente

3 = Motor 3 C.V. UL

4 = Motor 3 C.V.
ATEX

N/D 1

N/D 1

0 (Motor 5
C.V. UL)

si

20.38

Activar control de
velocidad entrada

0 = Desactivar

1 = Activar

N/D N/D

0 (Inhabilita)

1 (Activar)

N/D N/D

0 (Inhabilita)

1 (Activar)

0 (Inhabilita)

si

20.40

Activar Cebado/En-
juague (pardmetro
especial, vuelve al
estado Desactivado
una vez finalizado el
enjuague)

0 = Desactivar

1 = Activar

N/D N/D

0 (Inhabilita)

1 (Activar)

N/D N/D

0 (Inhabilita)

1 (Activar)

N/D

si

* Resolucién: Tenga en cuenta que la pantalla de teclado no utiliza una coma de decimal. El dltimo digito de una variable con una resolucién de 0,1 es un decimal.
Por ejemplo, indicador de flujo Pr 20.17 muestra un niumero 157 mientras hay seleccionadas unidades inglesas. El tltimo digito 7 es un decimal, lo que significa que el flujo es 15.7 GPM.

** Ajuste predeterminado: Todos los parametros de calibracion tienen un ajuste predeterminado. Los accionamiento son suministrador por Graco con todas las calibraciones fijadas en sus
valores predeterminados. Utilice Pr 20.16 para recargar los ajustes predeterminados.

***Cargar valores predeterminados: Si indica que un valor predeterminado se cargara si se desencadena Cargar ajustes predeterminados del sistema (Pr 20.16 = 1234).
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Limite rango operativo

Los motores eléctricos a prueba de explosién tienen un
par constante y limites de par variables. El sistema
E-Flo es una aplicacion de par constante, y, por tanto,
los limites de par constantes del motor no deben
infringirse. El sistema esta disponible con dos motores:
el motor a prueba de explosién UL/CSA y el motor a
prueba de explosion ATEX. Para permanecer dentro del
par permitido, se fijan limites de flujo y presién.

Limite de flujo

El comando de velocidad esta limitado a un
funcionamiento 5:1 para motores ATEx y 10:1 para
motores UL/CSA. 5:1 dicta una frecuencia de 10 Hz
como minimo a 50 Hz como maximo. 10:1 dicta una
frecuencia de 6 Hz como minimo a 60 Hz como
maximo.

Consulte la TABLA 2 para observar los limites de flujo
(Pr 20.05).

Limites de presion

Los limites de presion operativos son unicos para los
tamafos de bases de bombas. Si la presion del sistema
es superior al maximo permitido para un tamafo de
base de bomba dado durante mas de 30 segundos, el
disparo del sistema #44 desconectara el sistema.
Consulte la TABLA 3 para observar los limites de presion
del sistema.

Tabla 3: Limites de presion del sistema

Motor no
Tama Motor Graco Graco
hode | (pr2037-0,1,3,64) | (Pr20.37=2)
base
(cc) psi bar psi bar
2000 250 17,2 250 17,2
1500 330 22,8 330 22,8
1000 460 31,7 460 31,7
750 425 29,3 500 34,5
(sifijadoen | (sifijadoen
364);500 | 364);34.5
(sifijadoen | (sifijadoen
061) 061)
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El accionamiento ha sido programado por Graco.
No intente recalibrar el secuenciador o el control del
motor, ya que puede interferir con el programa
Graco.

Asegurar/Desactivar

Conforme a la Guia de usuario Unidrive SP de Control
Techniques, “La funcion Asegurar/Desactivar (SD) es
un medio para impedir que el accionamiento genere par
en el motor, con nivel de integridad muy alto”. Esta
funcién de hardware controla el estado
activado/desactivado del accionamiento.

La entrada de hardware Asegurar/Desactivar /
Activacién de accionamiento (terminal VFD #31) esta
disefiada para una entrada légica positiva s6lo. Deberia
conectarse a una alimentacion de energia interna de
24VDC (terminal VFD #22). La SD es una funcién a
prueba de fallos; activa el accionamiento cuando
24VDC esta conectado a la entrada de hardware SD y
desactiva (inhibe) el accionamiento cuando la entrada
de hardware SD esta abierta.

Pr 6.29 y Pr 8.09 pueden utilizarse para supervisar el
estado de la entrada de activacién de hardware.

Caja E/S local (consulte la pagina 5) ofrece un
interruptor Asegurar/Desactivar segura normalmente
cerrado que tiene un botdn rojo de tipo hongo (pulsar
para enclavar, tirar para desbloquear). Cuando esta
enclavado, el interruptor abre el circuito SD,
desactivando (inhibiendo) asi el accionamiento. Cuando
esta desbloqueado, el interruptor cierra el circuito SD,
activando el accionamiento.
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Operacion de la bomba

Comando Comenzar/Detener

Modo de control local

Cuando modo local estéa seleccionado, el comando
Ejecutar solo puede iniciarse por medio del interruptor
de hardware Ejecutar/Detener — fijar interruptor
Ejecutar/Detener en posicion Ejecutar.

El comando Detener puede iniciarse de las siguientes
formas:

1. Interruptor de parada de emergencia:

El interruptor de arranque/parada esta y posicion de
parada.

2. Botdn Detener/Restaurar:

Pulsar el boton (rojo) Detener/Restaurar en una
pantalla de teclado VFD. Tenga en cuenta que si se
inicié el comando Detener pulsando el boton
Detener/Restaurar, una de las siguientes dos
acciones reiniciara la bomba:

a. Alterne el interruptor Ejecutar/Detener — Fijelo
en posicion Detener y luego en posicion “Ejecu-

tar’.

b. Alterne el circuito Asegurar/Desactivar.

22

3. Circuito Asegurar/Desactivar:

Desactive el accionamiento desconectando el
circuito SD. Tenga en cuenta que si el motor se
para por medio del circuito SD mientras el
interruptor Ejecutar/Detener estaba en posicion
Ejecutar, el comando Ejecutar se volvera a aplicar
una vez mas una vez se haya reconectado el
circuito SD.

Modo de control remoto

El comando Ejecutar puede modificarse mediante el
teclado solo si el interruptor Local/Remoto esta fijado en
Remoto.

Para iniciar el comando Ejecutar a través del teclado,
navegue a Pr 20.25 y fije su valor en 2.

El comando Detener puede iniciarse de las siguientes
formas:

1. Botodn rojo Detener/Restaurar en un teclado:

Pulsar el botén (rojo) Detener/Restaurar en una
pantalla de teclado VFD. Si se inici6 el comando
Detener pulsando el botén Detener/Restaurar, una
de las siguientes dos acciones reiniciara la bomba:

a. Fije Pr20.25 en 1y luego en 2.

b. Alterne el circuito SD.
2. Navegue a Pr 20.25 y fije su valoren 1 6 0.

312978K



Control de flujo

Control Velocidad Manual

La velocidad del motor se fija de forma indirecta, fijando
Caudal de bomba, lo que convierte posteriormente el
software Graco en velocidad del motor.

La velocidad del motor se fija a través de Preajustar
referencia 1. Consulte la Guia de usuario Unidrive SP,
Menu 1: Diagrama légico de referencia Frecuencia /
Velocidad.

Modo Local

Una resistencia de 0 ohm se corresponde con un flujo
cero. Un aumento de la resistencia provoca un aumento
del flujo. Utilice Pr 5.01 para controlar la velocidad
instantanea del motor (en Hz).

Requisito del hardware — Resistor variable
(potencidometro) de 5 k ohm. Consulte La Guia de
usuario de Control Technique Unidrive SP para mas
informacion sobre la instalacion eléctrica (consulte
también Vea los diagramas eléctricos, pagina 42).

VFD EJECUTAR/DETENER
POTENCIOMETRO DE
Interno 10 VDC | 4 VELOCIDAD

Entrada analégica |5 — g (5 k ohm)
diferencial (+)

Entrada analégica | 6
diferencial (-)
Tierracomun | 1

FiG. 5

Si el potencidometro de velocidad no esta instalado el
flujo puede controlarse directamente desde el teclado.
Las siguientes condiciones deben ser ciertas:

1. Activar potenciémetro de velocidad= Desactivar
(Pr20.38 = 0).

2. Modo de control = Local (interruptor Local/Remoto
en posicion Local; E/S digital #5 (terminal VFD #28)
esta puesto a tierra (hay tierra comun disponible en
terminales VFD #1, 3, 11, 21, 23, y 30).

Introduzca el flujo deseado en Pr 20.05 como sigue
(el ejemplo mostrado es en unidades inglesas):

1. Determine el flujo deseado (por ejemplo,
12 galones por minuto [gpm]).

312978K
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2. Multiplique el flujo deseado por 10 (12 gpm*10 =
120 gpm).

3. Introduzca el resultado en el parametro Pr 20.05
(introduzca el numero 120).

NOTA: Véase TABLA 2 para consultar los limites de
flujo.

El modo de control del potenciometro de velocidad esta
disponible si las siguientes condiciones son validas:

1. Activar potenciémetro de velocidad= (Pr 20.38 = 1).

2. Modo de control = Local (interruptor Local/Remoto
en posicion Local; E/S digital #5 (terminal VFD #28)
estd puesto a tierra (hay tierra comun disponible en
terminales VFD #1, 3, 11, 21, 23, y 30).

Modo remoto

NOTA: En este modo, el modo de potencidometro de
velocidad no tiene efecto incluso estando activado.

Para tener un control remoto, debe darse la siguiente
condicion:

Modo de control = Remoto (interruptor Local/Remoto en
posicion Remoto; E/S digital #5 (terminal VFD #28) es
flotante.

El flujo es controlado por el Pr 20.05.

Multiplique el valor de flujo deseado por 10 (véase el
Modo Local arriba y la TABLA 2 para mas informacion).
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Diagndsticos
Diagnosticos

Cddigos de disparo de
accionamiento y
procedimientos de diagnéstico

El estado y los disparos del accionamiento estan
ubicados en el menu 10. Los disparos del
accionamiento se almacenan en Pr 10.20 a través del
10.29. Para mas informacion sobre los procedimientos
de disparo y diagndstico consulte la Guia de usuario
avanzado Control Technique Unidrive SP.

Disparos y procedimientos de
diagnostico

Los disparos del sistema con valores dentro del rango
#40-50, y disparo 100 son especificos para E-Flo.

Los disparos #40-50 hacen que el sistema se
desconecte al activarse. El disparo 100 esta reservado
para una restauracion de alarma del sistema.

Un disparo externo también esta configurado de forma
especial para E-Flo; su cédigo de disparo es Et. Este
disparo se activa si se da una de las siguientes
condiciones:

¢ Se aplica potencia al motor mientras el circuito
Asegurar/Desactivar esta conectado (el interruptor
normalmente cerrado esta cerrado, indicando
Activar Accionamiento). Por tanto, se recomienda
desactivar el accionamiento desconectando el
circuito Asegurar/Desactivar (el interruptor
normalmente cerrado esta abierto) antes de aplicar
potencia al motor.

e Larestauracion de médulo(s) VFD/Apps se inicia
mientras el accionamiento esta activado (el circuito
Asegurar/Desactivar estd conectado). Por tanto, se
recomienda desactivar el accionamiento antes de
realizar una restauracion del sistema.

Consulte las Guias de usuario Control Technique

para ver los cédigos de disparo que no se indican en la
TABLA 4.

24

Reposicion la valvula
1. Pare la bomba.

2. Desactive el accionamiento desconectando el cir-
cuito Asegurar/Desactivar.

3. Navegue a Pr 0.00, fije su valor en 1070. Pulse el
botén rojo (restaurar). Tenga en cuenta que el sis-
tema se restaurara en este momento. El valor de
0.00 se restaurara a 0 automaticamente.
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Diagndsticos

Tabla 4: Disparos y procedimientos de diagndstico

Caddigo

de

disparo Descripciones de kits Diagnéstico

40 Alta presion del sistema | 1. Compruebe el ajuste de alarma de alta presion (Pr 20.09).

(La presion del sistema es Verifique que la presidn operativa deseada del sistema sea menor

mayor que el maximo que el ajuste de alarma de presion alta.

permitido) 2. Compruebe las restricciones de flujo (valvulas cerradas, restriccio-
nes imprevistas).

3. Compruebe que la seccién de fluido de la bomba funcione correc-
tamente,(juntas de pistén, esferas de retencién). Consulte el
manual de mantenimiento de la bomba para mas informacion.

41 Baja presion del sistema | 1. Compruebe el ajuste de alarma de baja presion (Pr 20.07).

(La presion del sistema es Verifique que la presion operativa deseada del sistema sea mayor
menor que el minimo que el ajuste de alarma de presion baja.
permitido) 2. Compruebe el nivel de combustible. Un bajo nivel de fluido provo-
cara que el sistema funcione a baja presion.
Compruebe la alimentaciéon de fluido a la valvula.
Compruebe que la seccion de fluido de la bomba funcione correc-
tamente, (juntas de piston, esferas de retencién). Consulte el
manual de mantenimiento de la bomba para mas informacion.

42 No TDC (El sensor de 1. Verifique que el eje de salida gira.
punto muerto superior no Compruebe todo el cableado.
se detecta)

3. Verifique que el sensor esté operativo. Quite la cubierta PCB y
supervise la luz LED en la parte superior del sensor. La luz deberia
estar normalmente encendida y deberia apagarse unicamente
durante un breve periodo de tiempo cuando se llega al punto
muerto superior.

43 Alta corriente del motor | 1. Compruebe la calibracién del motor Pr 20.37 (el motor UL/CSA. es
(La corriente del motor ha 0y el motor ATEX es 1).

Ztrr)aer:?:g(? lsr:a::;]gs) 2. Compruebe el par en ambas tuercas de empaquetadura roscada
9 (véase el manual de piezas de reparacion de base 311690).

3. La combinacion flujo/presiéon puede haberse fijado demasiado alta
para un fluido/sistema dado.

44 Rango operativo (El 1. Compruebe la configuracion de presion del sistema. Asegurese de
sistema se ha operado que el sistema no supere el rango operativo permitido. Véase el
fuera de la ventana manual de funcionamiento 311593 para consultar la velocidad del
operativa durante 30 motor y diagramas de flujo y el Limite rango operativo en la
segundos) pagina 21.

2. Compruebe la calibracién del sensor de presién. Si el sensor nece-

sita recalibrarse siga las instrucciones, pagina 41.
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Diagndsticos

Tabla 4: Disparos y procedimientos de diagndstico

presion

Cdédigo

de

disparo Descripciones de kits Diagnéstico

45 Motor calado Este disparo se produce cuando el motor no es capaz de desarrollar
pary, por tanto, no puede poner la bomba en movimiento.

1. Alivie la presién de aire.

2. Compruebe si las bases, los cilindros de corredera y el eje de
salida con barras de conexion presentan dafos. Si no se observan
dafnos, compruebe si hay un excelso de calor, que es un sintoma
de friccion.

3. Compruebe el cableado del motor.

4. Desconecte las bases e intente poner en funcionamiento sélo el
motor y la caja de engranajes.

49 Disparo de tiempo de 1. Reinicie el sistema (consulte las direcciones en la pagina 24).
funcionamiento .

2. Alterne la potencia.

3. Realice una Recarga completa del sistema, pagina 13.

50 Calibracion de la presion | Introduzca parametros apropiados de calibracién del sensor de

presion, pagina 9.

Et Disparo externo Abra el circuito Asegurar/Desactivar y restablezca el disparo.
CL2 Pérdida de sensor de 1. Asegurese de que el cableado del sensor de presién esté instalado

como se indica en la FIG. 29.

Asegurese de que el blindaje del sensor de presién esté puesto a
tierra. Utilice el terminal PCB J3-3 como se muestra en FiG. 29. No
ponga a tierra el blindaje en ambos extremos.

Compruebe el cableado y la potencia a la barrera.

Compruebe la corriente del transductor de presion (terminal
VFD #7). El rango de corriente del transductor de presion deberia
ser 4-20 mA.
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Control y supervision por ordenador

ContrOI y su pervisién por 2. Descargue Winflasher Il desde el sitio web de Con-

trol Techniques.

ordenador 3. Conecte el cable CT COMM Cable al conector de
interfaz serial RJ45 en frente del VFD.
Para controlar o supervisar el sistema utilizando el

software suministrado con un ordenador (PC), se NOTA: Si el médulo Ethernet esta instalado, debera
necesitan los siguientes componentes: desactivarse para permitir la comunicacion serial.
e VFD Graco, n? de pieza. 15J753 6 15J754 4. Desactive el médulo Ethernet (sin esta instalado)

como se indica a continuacion.
¢ Kit de actualizacion Ethernet 15H885
a. Navegue a Pr16.37 y fije su valor en OFF.

* Cable Ethernet de categoria 5 Guarde todos los parametros: Navegue a Pr

0.00, fije su valor en 1001, y pulse el botdn rojo
Parada/Restaurar. Espere hasta que el numero
1001 cambie a 0 automaticamente como indica-
cion de que los cambios se han guardado.

c. Establezca un ciclo en la VFD. Esto es necesa-
rio para activar la comunicacion serial después
de haber desactivado el médulo Ethernet.

5. Actualice el software como se indica a continuacion:

Para controlar la bomba utilizando un ordenador el
sistema debe estar el modo remoto y el interruptor
ASEGURAR/DESACTIVAR debe estar inhabilitado.

Para supervisar la bomba desde un ordenador, el
sistema debe estar en modo local.

Kit de actualizacion Ethernet i winflash.oxe wifiasher 1)
15H885 a. nicie wintlasn.exe (programa vvintiasher .

% WinFlashRTU

File  Edit Miew Favorites Tools  Help

El kit de actualizacion Ethernet incluye un médulo que
permite a un ordenador supervisar/comunicarse con el

. Neack + () ) search | [ Fold -
VFD a través de Ethernet. Vea el manual 311612 para O - © - | Pt o [l
consultar las instrucciones de instalacion. fAddress |2 C:\Program FlestinFlashRTU
Folders x = EY irflash
1) Tivali A B /irflasher 11T
3 UPHCIean Control Techniques Led
A t I. : ~ d I [# 12} Webroot
c u a Iza c I 0 n e [ |2 Windows Media Player

# 12 Windows NT

software E-Flo S i

[# I2) xerox
I5) TEMP
Se necesitan los siguientes componentes para 2 S—“' WINgi"";)
X . + 2% Syson'Mp2' (H:
actualizar el software E-Flo: ® S Books on Mp2ivolliUser’ (L)

= z Dept on Mp2ivol3 (R}
[# |2y 1274 Finishing Cell
[# IZ) Asia Product Quality
[# |2 Chinapix
|2) Graco Projects
1 |Z) IAED Engineering
) IPD Projects

Hardware
e (Cable CT COMM

oE®E

SOftware [# |2} 5 vear plan meeting
. [# [Z) 693N Proportioner
® CT SOFT Yy Winflasher [ () 696 ProMix E2

[ (3 A009MO0000 - Elec Cire Pump
[# |2 ADZ23% Sharpe
Instrucciones de instalacion 280 n0zonco s pischiaen P

[ [ A0ZSMO0000-3in ACDD Line Uparade ™
£ >

1. Conéctese al sitio web de Control Techniques y
descargue CT SOFT Fic. 6
(http://www.controltechniques.com).

NOTA: CT SOFT es un programa gratuito, pero debe
estar registrado con Control Techniques.
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Actualizacion del software E-Flo

b. Lea la informacién en la ventana de introduc-
cion y seleccione siguiente.

% Winflasher 3.3.2

Introduction

‘Winflazher iz a utility for downloading compiled programs and application
zolution components to the flazh memory of option modules, Beckhoff |40
and CTIU unitz. The following functions are available:

1. Loading Operating System Files

2. Loading User programs

3. Erasing a uzer program

5. Downloading an application solution.

E. Forcing communications on a UD70 or MD29

Click on Mext to continue.

d. Busque un archivo de software Graco y selec-
cione Siguiente.

% Winflasher 3.3.2

File selection

Fleaze select the file you wizh to download. Click on ‘browse’ to select a different file:

Filename: F:MPD Projects\A054m00000-E lectric Circ PumptElectricalsSoftware’W0_03_

File: Details:

Sh-Applications Lite User Program

Title: Circ1

Wersion: Y0.03.011

Company: Graco

Authar:

Compiled: Fri Moy 17 10:14:54 2006

| Mest> |[ Cancel

< Back ” Mest » ][ Cancel

Fic

.7

Fic. 9

3

c. Elijala opcion “Descargar un programa compi-

lado” y seleccione siguiente.

Winflasher 3.3.2

Select the operation you wish to p

‘what do you want to do’?

Application Module Operations Other Dperations

O Download Control Techniques

(® Download a compiled program 1S -
Application Solution

O Download a system file
(O Erase the program in the target
(O Force Communications (UD70/MD29)

Thiz option iz uzed when you have a pre-compiled DPL program [a BIM file] that you wish to
download to an applications module or Beckhoff bus coupler.

< Back ]l Mext » |[ Cancel

FiG. 8

28

e. Seleccione el método de descarga: En la ven-
tana “Seleccionar el método de descarga” en
“Protocolo de conexidén”, seleccione CT-RTU
(Unidrive SP). En “Configuracion” seleccione
Ranura 3. Asegurese de que esté seleccionado
el puerto de comunicacién correcto. Utilice el
botén “Modificar configuracion de comunica-
cion” para cambiar la asignacion de puerto.
Seleccione Siguiente.

% Winflasher 3.3.2

Select the method for downloading

Winflazher needs to know how to download or perform the following:

R:A\PD Projects\ADS4M00000-Electric Circ
Pump\Electrical\Software\¥0_D3_011\Graco Part Humber_bin
Please select the protocal, node address and comms settings:

Connection Protocol Settings

Femote Mode Address:
(&) CT-RIU [Uridrive S5F)

Cormms Settings: COM1, 19.2kbps

| Change Communications Settings... |

If downloading to a solutions module, remember to
zelect the slot number, < Back ” Mext > ] [ Cancel ]

Communication Settings le

Protocal:  |CT-RTU w
Hardware : | COM1 w [&]
BaudRate: 192 Kh/s v [ Advanced.. ]

AP Wersion
V03.00.03

Cancel

Fic. 10
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f. Lea la Advertencia importante de seguridad y
seleccione Siguiente.

% Winflasher 3.3.2

> CONTROL
» TECHNIQUES

& WARNING! &

Please be aware that during the download, any program already running in the target is likely to
stop. Thiz may mean that the system being managed by the target may loge contral,

Important §afety Warning

Therefore it is strongly advized that the system iz placed into a safe state before proceeding
to the next stage for downloading.

< Back ]l Mext » |[ Cancel

Fic. 11

g. Pulse el botdn rojo para comenzar la descarga.

%:Winflasher 3.3.2

Download component

To begin press the red button:

% Winflasher 3.3.2

2 CONTROL

Download component L FECHNIQUES

To begin press the red buttan:

LLLLLL
|dentifing node. .. ~
Mode identified as: SM-Applications Lite =
Downloading... =
A
Fic. 12
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h. Espere a que finalice la descarga. No desco-
necte la potencia mientras realiza la descarga,
ya que ello puede causar dafios al equipo.
Cuando haya finalizado la descarga, seleccione
Finalizar para salir del programa.

% Winflasher 3.3.2

Complete

‘winflazher has completed. You may click FINISH to exit, or Back to return to the previous page.

< Back ]l Finish | [ Start Over

FiGg. 13

312978K

NOTA: Si se utiliza el médulo Ethernet debe volver a
habilitarse para permitir la comunicacién serial.

6. Vuelva a habilitar el médulo Ethernet (si se usa)
como se indica a continuacion.

a. Navegue a Pr16.37 y fije su valor en ON.

Guarde todos los parametros: Navegue a

Pr 0.00, fije su valor en 1001, y pulse el botén
rojo Parada/Restaurar. Espere hasta que el
numero 1001 cambie a 0 automaticamente
como indicacién de que los cambios se han
guardado.
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Configuracion de la tarjeta
Ethernet

NOTA: Para configurar la tarjeta Ethernet para un
acceso correcto fije manualmente la direccion IP en vez
de permitir que el ordenador lo haga automaticamente.
Estos procedimientos se detallan para un sistema
operativo XP.

FiG. 15

-i- Local Area Connection Properties

General | Authentication

Connect using:

ES Intel[R) PROAO00 MT Metwork Con

Thiz connection uzes the following items:
.@ File and Printer Sharing for Microsoft Metworks »~

B 05 Packet Scheduler
% Internet Protocol [TCPAP)

v
< b3
Dezcription

Transmission Control Pratocal/Intemet Protocal. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

[] Show icon in natification area when connected
Maotify me when this connection has limited or no connectivity

] ] [ Cancel

1. Vaya a Inicio > Panel de control.

2. Seleccione las conexiones de la red.

3. Seleccione el icono para la conexién de red que uti-
lizara para la comunicacién con el VFD, haga clic
con el botén derecho en el icono y seleccione pro-
piedades. Vea FIG. 14.

ocal Area Conneckion
Connected
Lg% Disable
Status
R.epair
Create Shorkout
Rename
Properties
FiG. 14
4. Se abrira la ventana Propiedades de conexion de

30

area local. Seleccione Protocolo de Internet de las
opciones que aparecen en la lista. Haga clic en Pro-
piedades. Aparecera la ventana Propiedades de
protocolo de Internet. Vea la FiG. 15.
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5. Veala FiG. 16. Seleccione “Utilizar la siguiente
direccién IP.” La direccion IP predeterminada de la
bomba es 192.168.1.100. Introduzca un numero
distinto al de la direccién predeterminada sélo en el

ultimo conjunto de nimeros, por ejemplo:

192.168.1.10. Esto permite al ordenador conectarse

con el VFD. Fije la mascara de subred en
255.255.255.0.

Internet Protocol (TCP/IP) Properties

Gereral |

'ou can get P gettings assigned automatically if your network, supports
thiz capability. Othernwise, you need to ask vour network, administrator for
the appropriate |F settings.

(O Obtain an IF address automatically
(®) Uze the fallawing IP address:

1P address: 192 168 . 1 . 10
Subnet mask: 285 0285285 . 0

Obtain DMS server address automatically
(®) Use the fallawing DNS server addresses:

Freferred DMS zerver: l:l

Alternate DMNS server

[ ak. ] [ Cancel ]
FiGg. 16
6. Pulse OK.
NOTA: El ordenador puede tardar unos 30-60

segundos en localizar la direccion y establecer la

conexion.

312978K
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Instalacion del software
informatico
Cargue el CD suministrado en su ordenador y siga las

instrucciones de instalacion del software segun
aparecen en la pantalla.

Una vez finalizada la instalacién, seleccione E-Flo del
menu Inicio de Windows.

NOTA: Graco utiliza un programa Visual Basic para
mostrar la pantalla de ejecucién en el ordenador. Este
software y programa no son soportados por Graco.

Conexion del VFD al ordenador

Utilice un cable Ethernet CAT 5 (D) para conectar el
modulo Ethernet VFD (C) al ordenador. Vea FIG. 17.

_TWAYA

TEEETEITLIAY
TRt

FiG. 17
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La conexion de VFD multiples

La conexion de VFD multiples exige que cada VFD
deba tener un kit de actualizacion Ethernet individual.
Asimismo, probablemente se necesite un encaminador
para permitir a una instancia del software Visual Basic
controlar todos los accionamientos. Los siguientes
pasos describen el procedimiento correcto para
establecer multiples conexiones:

1. Conecte un cable Ethernet desde cada mddulo al
encaminador y también del encaminador al
ordenador.

2. Abre la aplicaciéon VB y pulse en Conectar. Ver
FiG. 18.

192.168.1.100
Cptions  Counters  Info Help

TDC O Connect

Pressure PS5l
0 ZEI R

Fic. 18

3. Haga clicen CONECTAR. Vea FIG. 19. Aparecera
la pantalla Ejecutar. Vea FIG. 22. La ventana Confi-
guracion de red se cerrara cuando se haya reali-
zado la conexion.

4. En la ventana de ejecucion principal, vaya a Opcio-
nes > Ahadir o Cambiar Info de bomba.

5. Introduzca la nueva informacion de la bomba. Vea
Fig. 20. Marque las casillas junto a cada acciona-
miento conectado.

192.168.1.100
Help

&

GRACO

Modbus TCR/P

Pump IP Address 192.168.1.100

Disconne# ‘

MODEUS Message Mumber [r?

Connect

Exit Screen |

/

Direccion IP
predeterminada de bomba

Pulse el botén
para Conectar

FiG. 19. Ventana de configuracion de direccion de
red
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6. Seleccione Guardar configuracion y luego selec-
cione Abrir bombas seleccionadas.

Ahora deberian aparecer ventanas de ejecucion
multiples. Para conectar con cada accionamiento, la
direccién IP de cada accionamiento debe ser unica.
Para lograr esto, navegue al parametro de
accionamiento #16.13 en cada accionamiento e
increméntelo de modo que cada bomba contenga un
valor diferente. Por ejemplo:

Accionamiento 1: Par. #16.13 = 100
Accionamiento 2: Par. #16.13 = 101
Accionamiento 3: Par. #16.13 = 102
Accionamiento 4: Par. #16.13 = 103

Después de hacer esto en cada accionamiento, deben
restablecerse cada accionamiento. Consulte
Reposicion la valvula, pagina 24, para ver las
instrucciones.

7. Repita los pasos 2 y 3 para cada direccion IP adi-
cional que haya seleccionado en el paso 5 en la
pagina 31.

En este momento, vaya al software de nuevo y pulse el
boton Conectar en la ventana de ejecucién principal y
luego, en la ventana Configuracion de direccion de red,
introduzca la nueva direccion IP.

Add Color or Change Pump Information

Help Ext
(‘ Pump [Color Number [Color Name [IP Address [Notes
’ o[ |eolors |color Hame [ |Motes
: - [1 [Color# [color ame [ [Motes
1 Jcalrs [cotor Name [ [Motes
1 [cotors [Cotor Name [ [Motes
[ [conors [calorrame [ [motes
[ [conors |catorame [ [notes
[ [conors |calorame [ [motes
r [T [Color# [color Hame [ [Motes
[ [Color# [color Hame [ [Motes
[T [colors [colorName [ [Motes
‘ Sawe Setlings ‘ Exit Screen |

FiG. 20. Conexiones VFD muiltiples
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Pantalla Ejecutar

Control de velocidad

NOTA: Graco utiliza un programa Visual Basic para
mostrar la pantalla de ejecucién en el ordenador. Este
software y programa no son soportados por Graco.

Vea FIG. 22. La escala deslizante en la pantalla Ejecutar
establece la velocidad de la bomba en unidades de flujo.

NOTA: Para cambiar las unidades de medida
(inglesas/métricas), seleccione el menu Opciones,
luego la pantalla Opciones avanzadas (véase la pagina
35).

En modo remoto, la corredera esta activa y puede
controlarse en el ordenador. Seleccione la corredera
con el cursor y muévala hacia el valor deseado en la
escala.

En modo local, la corredera no se puede controlar en el
ordenador. Se movera hacia arriba y hacia abajo de la
escala de forma independiente reflejando el flujo medio
medido por el VFD.

Contadores

Vea FIG. 22. Los contadores estan activos tanto en
modo remoto como local.

Presion — Muestra la lectura de presién de fluido del
transductor de presién.

Caudal — Muestra el flujo por minuto.

Tasa CPM — Muestra la lectura de ciclos de la bomba
por minuto del sensor TDC.

Contador por lotes — Muestra el recuento del ciclo de
lotes. Restaurable por el usuario; véase Restablecer
Contador por lotes, pagina 35.

Recuento de ciclo — Muestra el recuento de ciclo total.
No restaurable.
Botones de control

Vea FIG. 22. En modo remoto, los botones estan activos
y pueden utilizarse para controlar la bomba.

Botones de estado EJECUTAR y DETENER

Los botones de estado funcionan como un conmutador
para operar o detener la bomba.

312978K
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e Para operar la bomba, pulse EJECUTAR. La
indicacién del botdn cambiara a EN EJECUCION y
la indicacion del botén DETENIDO cambiara a
DETENER.

e Para detener la bomba, pulse DETENER. La
indicacion del botén cambiara a DETENIDO y la
indicacién del botén EN EJECUCION cambiara a
EJECUTAR.

Boton ESTACIONAMIENTO ACT/INACT
e ESTACIONAMIENTO ACT fija la bomba en la

posicion de estacionamiento.

e ESTACIONAMIENTO INACTIVO desactiva la
funcién de estacionamiento y reanuda el
funcionamiento normal.

Excursion botén Reset
El botén Disparo se habilita (se activa) cuando se pulsa
Asegurar/Desactivar.

Pulselo para restaurar la bomba si se produce un disparo.

Boton BPR

e BPR EN PRODUCCION: uso en modo de
produccién normal.

¢ BPR EN REPOSO: cuando no hay produccion.

NOTA: Fije la velocidad (flujo) al nivel adecuado para
el modo de reposo y el sistema se ralentizara cuando se
pulse el boton BPR FUERA DE PRODUCCION.

Acceda a las Pantallas Opciones Avanzadas

Desde la pantalla Ejecutar (FIG. 21) vaya al menu
desplegable Opciones. Seleccione la Pantalla
Opciones Avanzadas (pagina 35). Desde la pantalla
Avanzado puede seleccionarse la Pantalla Registro de
datos (pagina 39) o la Pantalla Monitor de potencia
(pagina 40).

192.168.1.100

fulalsyt® Counters Info Help

Advance options screen Chrl+D
Add Purp or Change Pump Info Chrl+A
Metwork Address screen Chel+M

Exit Chr+-E

Flow GPM

I 23
22

FiG. 21
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Pantalla Ejecutar

Acceder a las pantallas 122.168.1.100

Avanzado/Registro de = Options Counter Info Help
datos/Monitor de potencia G/(
DG O
Restablecer el Pressure PSI
contador por lotes 144 |895
24
- ' Flow EPMU 23
Presién del fluido -

CPM Rate 21

Caudal o2 =
k) ———
Batch 18 —
Tasa CPM 7988 g Contr'ol de
Cycle Count 16 Vzlsolggise
Contador por lotes 127863 13
13 e
RUN -

11
. / nm —
Botén de estado/ STOPPED g [ '/

Contador ciclos

EJECUTAR

— a0

Botdn de estado

Excursion botén Reset

7

PARK B

DETENER / .

Boton ESTACIONAMIENTO wrrl B
ACT/INACT / ;

0

/ - Registro de
Botén BPR En See Manual for Allowable disparos

Pressure and Flow ranges

 Last 10 Faults
Trip-1: cL2, Analog input 2[Fressure Se & | %

Trip-2: cL2, Analog input 2[Pressure Se » |

Produccién

FiG. 22. Pantalla Ejecutar
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Pantalla Opciones Avanzadas

La pantalla Avanzado permite al usuario cambiar los
parametros de funcionamiento. Esto sdlo tiene efecto
en el modo remoto. Vea FIG. 24.

Unidades de medida.

Seleccione las unidades deseadas (inglesas o
métricas). Vea FIG. 24. Los valores en la pantalla
Ejecutar cambiaran respectivamente.

Disparos

e Disparo de alta presion: El valor por defecto es de
300 psi. Si la presién medida es superior a la
presion fijada, se producira un disparo de alta

presion. Véase la TABLA 2 en la pagina 17, Pr 20.09.

e Tanque de baja presion: El disparo de baja
presién es una configuracion opcional. Para fijarlo,
seleccione la casilla de disparo de baja presion e
introduzca el valor deseado. Si la presion medida es
inferior a la presién fijada, se producira un disparo
de baja presion.

NOTA: La presion del sistema debe subir primero por
encima del ajuste de alarma de presién baja para que el
disparo comience a funcionar. Esto permite al sistema
incrementar la presién hasta la presién de
funcionamiento sin desconectarse debido a alarmas de
presion baja.

312978K
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Calibracion del Caudal

Tamano de la base de bomba: Seleccione el tamafo
de las bases de la bomba (750 cc, 1000 cc, 1500 cc, o
2000 cc).

Temporizador de tendencia

El temporizador de tendencia se utiliza para una gestion
de tiempo para el registro de datos. Fije el tiempo de
tendencia deseado (1 a 5 segundos) o (1 a 5 minutos).

CAM

¢ CAM: CAM es el ajuste predeterminado. Esta
configuracion utiliza el perfil cam E-Flo que elimina
las fluctuaciones de presién ajustando la velocidad
del motor de forma incremental.

¢ Velocidad constante: Fija el motor en una
velocidad constante que invalida el perfil camy
puede dar lugar a fluctuaciones de presion.

Restablecer Contador por lotes

Pulsar para restablecer el contador por lotes en la
pantalla Ejecutar.
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Mensajes de estado de accionamiento

Existen dos grupos de mensajes de estado de
accionamiento:

e Condicion del accionamiento
¢ Mensajes de advertencia del accionamiento

Un mensaje de estado activo se volvera rojo. Vea TABLA
5, pagina 38, para obtener informacién adicional.

Cebar/Lavar

Cebado/Enjuague permite al sistema cebar y enjuagar.
Una vez habilitado, la bomba aumentara a los
siguientes caudales durante dos minutos.

* Dbase de 2000 cc: 33,8 gpm (128,4 Ipm)

* Dbase de 1500 cc: 24,3 gpm (92,3 Ipm)

* Dbase de 1000 cc: 17,9 gpm (68,0 Ipm)

* base de 750 cc: 12,2 gpm (46,2 Ipm)
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Pantalla de flujo de produccion
BPR

A la pantalla Flujo de produccion
BPR se accede desde el menu de
opciones en la pantalla principal

BPR FLOW 192.168.1.100

Sleep Mode Flow Praduction Mode
Rate Flow Rate

4 GPM [ g GPM

SET Sleep Flow Rate |

| Exit without Saving |

FiG. 23. Pantalla de flujo de produccion BPR
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Pantalla Opci

ones Avanzadas
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La seleccion de Auto/Configuracion muestra la pantalla BPR como se representa en la FIG. 25.

Fije Tiempo de
tendencia

Fije unidades de
medida deseadas

Fije limite de alta
y baja presion, y
disparo de baja ~_|
presion si se
desea

Fije tamafio —|
de la base

Restablecer
Contador por
lotes

EFlo-192.168.1.100
File

EFloVB Version v 3.00
Drive Version v2.02

GRACO
Powver Monitar \‘N Dsta Lodging \{ Adyal H DRIVE HEA
Units Trend Tii BPR Sleep Mode - CAM DI Heply,
¢ Englsh & Metic Qi e | ||
Trips ; 2 [sec] AUTD SETUP | Conslamtﬁ,pem/

\&ighpressuremp 26 [PSI] -l W

™ Low PressureTrip T[PSI]

Pump Settings

. A
B Lower Size |1000cc z
1600ce b4

+ Reset Batch Counter

Drive At Tero Speed

DRIVE WARNINGS

Last 10 Trips QA EGIGLINE]

/

Close Advance Screen

-~ |

Registro de 1

disparos
FiG. 24

Fijar Modo
autom. BPR

Cebar/Lavar

Mensajes de
estado de
accionamient
o)

Vuelva a la
pantalla
ejecutar

Pantalla Temporizador BPR

192.168.1.100

Seleccione dlas_qe | BPR - Sleep Mode Timer Setup Screen |
produccion _ _
Sleep Mode Start Time Sleep mode End Time:
Bl Bl e
I Monda Sleep Maode Start Time Sleep mode End Time
; e oo il il |
B T Sleep Mode Start Time Sleep mode End Time
uesda o T
e /
- T ode Start Time Sleep mode End Time:
2 e o [z o [wicd
Seleccione momentos — |
. .z Sleep Maode Start Time Sleep mode End Time:
de (des)activacion I Thusday e e =
B Gy Sleep Mode Start Time Sleep mode End Time
fre <o | fen = iz FJo0 | fen 5
I Saturdsy Sleep Mode Start Time Sleep mode End Time:
Seleccione caudales de _| fiz s foo [iz o0 [an <]
reposo Save Time Flow Defaults Bz IS Rl hilse Flestare Gaved Defaults
5 GPM 5 GPM
Exit without saving Curent Time
‘Wednesday 08:23 A
FiG. 25
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Tabla 5: Mensajes de estado de accionamiento

Mensaje Parametro D.I. Descripcion
MENSAJES DE CONDICION DEL ACCIONAMIENTO
Accionamiento en buen estado 10.01 El accionamiento no se ha disparado.
Accionamiento activo 10.02 El accionamiento esta activo.
A velocidad 10.06 El motor esta girando.
Direccion indicada Verdadera 10.13
Freno Activo IGBT de freno 10.11
Carga alcanzada 10.08
Funcionando a la velocidad 10.04
minima o por debajo de la
velocidad minima
Regenerando 10.10
Accionamiento en velocidad 10.03
cero
Direccion de funcionamiento 10.14
Verdadera

MENSAJES DE

ADVERTENCIA DEL ACCIONAMIENTO

Advertencia del accionamiento 10.19 Existe una alarma de accionamiento
activa (10.18, 10.17, 6 10.12).
Alarmas temperatura excesiva 10.18 Interruptor de sobretemperatura del
motor activado.
Alarma de sobrecarga 10.17
Subvoltaje Activo 10.16
Pérdida de alimentacion 10.15 Pérdida de potencia de entrada.
eléctrica
Alarma de resistor de freno 10.12
La salida esta en limite de 10.09
corriente
Por encima de velocidad fijada 10.07 La unidad esta funcionando mas rapido
que el rango de velocidad fijado.
Por debajo de velocidad fijada 10.05 La unidad esta funcionando mas

lentamente que el rango de velocidad
fijado.
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Pantalla Registro de datos 3. Al pulsar Comenzar Registro de datos dara
comienzo el registro y el indicador comenzara a
La pantalla de registro de datos registra presiones, moverse.

velocidad, tiempo y rangos. )
4. Pulse Detener Registro de datos para completar y

1. Pulse el boton Comenzar Registro de datos. cerrar el archivo.
2. El nombre predeterminado del archivo es Log-

File.CSV. Introduzca el nombre de archivo
deseado.

EFlo -192.168.1.100

File
N EFo VB Version v 3.00
’ Drive Version v2.02
GRACO
. Powver Maritor \{ Data Logging: \ Advanced DRIVE HEALTH
Comenzar registro S
de datos
l\ Start Data Logging Crive &t Zero Speed
DRIVE WARNINGS
[R-E QU T W Trip-1: High Pressure Trip
/ Close Advance Screen
Registro de
disparos

Vuelva a la pantalla ejecutar

FiG. 26. Pantalla Registro de datos
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Pantalla Monitor de potencia

La pantalla Monitor de potencia muestra el estado del motor en Hz, amperios y caballos de vapor.
Para ampliar los graficos, seleccione una de las corredera en el eje y muévala hacia la otra en el mismo eje.

Pulse el boton Borrar para reiniciar la informacion grafica.

Potencia del motor (CV o KW) Corriente del motor (Amps)

EFlo - 192.168.1.100

File
(]
Y EFlo VB Versioh v 3.00
’ Drive Version\ v2.02
GRACO
PowerMonitor, Data Logging 0 Aelvanged DRIVE HEALTH
[Hz] [Amps] [Kw] Motor Po Drrive Healthy
s | ' 1 ' 1 1 '
Highest 0 g 4 2
Average 0 0 0|4 -U :
2 £
Lowest 0 0 0 02 :
2= =
43 £
50
_ac — — | ; . — — Fal Drive At Zero Speed
=30 =20 =10 5 DEdS 10 20
Velocidad del
5 DRIVE WARNINGS
motor (HZ)\ H%gg gl . MoltorIS;lae c!I il z 20+ " s Mohljr Culrrent[Arl?ps]I : L -
A o = el
70 - - 4 = =
80 = Z( 2z £ S
50 - L £
40 = - g < 3
30 - - i g
20 = = ; iz :
i = B I s O e e
Reglstl‘o de DE@DIJDIJD' W 130 -20 El] i] 10 20
disparos \‘ =econds v Clear zeconds
TLast 10 Trips BB sure Trip
Eloseyvance Screen

Borrar .
Vuelva a la pantalla ejecutar

FiG. 27. Pantalla Monitor de potencia
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Procedimiento de calibracion del transductor para medir presiones

Procedimiento de calibracion del transductor para
medir presiones

El sensor de presion E-Flo debe calibrarse frente a un 5. Fije Pr20.16 en 0 para bloquear los parametros del
transductor de presién de alta presion, de grado de sensor de presion, a continuacién, ajuste Pr 0.00 a
instrumento, que deberia instalarse al lado del sensor 1001 para guardar los parametros.

de presion E-Flo.
6. Verifique la calibracién de la presién.
1. Asegurese de que la calibracion del transductor de o » )
alta precisién esté actualizada. a. Alivie la presion de aire.

. . . Navegue a Pr 20.31 y verifique que su lectura
2. Fije Pr20.16 en 777 para desbloquear los parame- se encuentre dentro del rango de 0-3 psi.

tros del sensor de presion. . . . o
P c. Presurice el sistema a unos 100 psi. Verifique

que la lectura de Pr 20.31 esté dentro de

3. Calibre el punto de baja presién como sigue:
+/- 2,5 psi de la presién del sistema.

a. Asegurese de que el sistema no esté presuri- d. Presurice el sistema a unos 250 psi. Verifique
zado. La lectura de presién del instrumento de que la lectura de Pr 20.31 esté dentro de
calibracion deberia ser 0 psi. +/- 2,5 psi de la presién del sistema.

b. Utilice el teclado para navegar a Pr 20.33;
supervise su lectura durante 5-10 segundos
para determinar su valor medio. Realice un
registro de ella.

c. Navegue a Pr20.34 e introduzca el valor medio
registrado de Pr 20.33.

4. Calibre el punto de alta presion como sigue:

a. Presurice el sistema a 250-275 psi.

l ——

iNo supere el régimen de presion del sistema! Si el
sistema esta clasificado con una presion inferior a
250 psi, utilice la presion nominal maxima permitida.
Consultese el Manual de funcionamiento 311593.

b. Mantenga el sistema presurizado y asegurese
de que la presion no fluctue.

c. Realice una lectura de la presion desde el ins-
trumento de calibracion y registrela.

d. Navegue a Pr 20.35 e introduzca la presion del
sistema registrada.

e. Navegue a Pr 20.33; supervise su lectura
durante 5-10 segundos para determinar su
valor medio. Realice un registro de ella.

f.  Navegue a Pr 20.36 e introduzca el valor regis-
trado de Pr 20.33.
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Vea los diagramas eléctricos

Vea los diagramas eléctricos

La FIG. 28 muestra componentes que deben instalarse La FIG. 29 muestra componentes aprobados para su

en una ubicacién no peligrosa. instalacién en una ubicacion peligrosa. La FiG. 30
muestra las vistas detalladas de los componentes de la
ubicacién peligrosa.

A Cable Alpha 12 calibre P/N V16012/equiv.
/2\ Cable MTW calibre 16.

EXPLOSION
PROOF SEAL
FITTING

/3 AzulBlanco Cable MTW calibre 16. ZONA NO PELIGROSA '
A Azul Cable MTW calibre 16. TERMINAL BLOCKS !
BARRIER 1
A (164630)
Al A ALLSWITCHES (3
1 "ON" POSITION 1
1] ] MO s 1
BREAKING ACTIVE 2
RESISTOR —B 11 com 0 BARRER |3
200/230 VAC - (120363) 1 (16A633) |4 I
400/460 VAC - (120364)
]
--—
1 []— com '
VARIABLE FREQUENCYDRIVE |2 []—— EXTERNAL 24 VDC
200/230 VAC - (120361) 3 [[]— com I
400/460 VAC - (120362) 4 [[]— INTERNAL 10VDC
5 [T]— DIFF. ANALOG INPUT (+) '
6 []— DIFF. ANALOG INPUT (-)
7 []— ANALOG IN#2
8 [|— MOTOR THERMISTOR ——
ETHERNET 9 [[]— oPEN '
TCPIP 10— PN aPR
MODULE C— coM—————
(120366) SOLENOID I
21 []— com !
22 [[]— INTERNAL 24 VDC
23 [[]— OPEN L—com
%g N— %P{I%SR%SE?R 25 25 TRIP RESET L —
26 [[]— BPR SOLENOID 2 26 [1— g —
APPLICATIONS 27 [— L s 27 terumaL |27 RUN/STOP EéPOLOOFSé%IXL
LITE % ]— 28 8 LOCAL REMOTE
MODULE 50— Jog REMOTE % 29|  BLOCKS 15 J0G FTTNG .
(120367) 30 [ {— OPEN 31 31 SECURE DISABLE
31 []— SECURE DISABLE — E— 2 24V (+) :I:
'
41 []— OPEN \
42 []— OPEN \
PEL112 3 U V WGND £- !
V00 l.-_-_-_-_ ——
POWER
‘ ‘ ‘ ‘ SUPPLY '
(120369) EXPLOSION PROOF CONDUIT BETWEEN LOCAL
12 30GND TN I CONTROL BOX AND EXPLOSION PROOF SEAL FITTING.
CLASS I, DIV. |, GROUP C & D APPROVED
\\\ []
|
T
)
|
1
L)

A_\ FUSE 1 FUSES '
Iy
1/ 8| ransFoRvER Xt
PE L 2 13 FUsEZ, CHms e oY) g ' EXPLOSION PROOF CONDUIT BETWEEN MOTOR
RFIFITER [ Ha JUNCTION BOX AND EXPLOSION PROOF SEAL FITTING.
2001230 VAC - (120365) —_ CLASS |, DIV, |, GROUP C & D APPROVED
[400/460 VAC - (120366 TERMINAL
PE L1 L2 L3 BLOCKS

—
&

t—uwB—-=<

2 b—rwe — A
LINE POWER (IN)

/ —H
—H
/ B L1 1 —< 38, 60 Hz, 2301460 VAC

368, 50 Hz, 2001400 VAC
[J— SUPPLY .
[ — IS Control Drawing 288110

o
m

FiG. 28. Esquema de cableado del sistema, ubicacion no peligrosa sélo
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/B\ Alpha Wire P/N M16107LW/equiv.

Ji BLU - 18 GAMTW WIRE

AREA PELIGROSA

4I>GREEN

BLACK

Vea los diagramas eléctricos

VER EL DETALLE A

pagina 44

RED
BLACK

l.—H—-

A

[,
=

| POSITION SENSOR
(16K088)

IS SENSOR
CIRCUIT
BOARD
(249639)

; 2 TDC
2 B NAMUR
SENSOR

. (15H984) | |
1 |
2 PRESSURE
3 TRANSDUCER
‘5‘ (120371)

T

|

LOCALCONTROL
(120373) ‘
COM—
/ / \ TRIP RESET VRN
Iy i
\\\ LOCAL/REMOTE !
x \ \ JOG ‘A_L_q, ‘
\‘ \\ SECURE DISABLE ‘ ‘
24V (+)— ‘

| VER EL DETALLE B

———————— Bl0.1 W WIRE
GRN/YLW - 14 GAALPH

8 GAMT
IAWIRE PIN: V16014/EQUIV.
EIE BLK - 14 GA

BLK - 14 GAALPHA WIRE P/N: V16014/EQUIV.

> PAGINA 44

BLK - 14 GAALPHA WIRE P/N: V16014/EQUIV.

ALPHA WIRE P/N: V16014/EQUIV.
]
]

FIG. 29. Esquema de cableado del sistema, ubicacion peligrosa

IS Control Drawing 288110
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Vea los diagramas eléctricos

DETALLE A

UBICACION (CLASIFICADA COMO) PELIGROSA
CLASS |, DIV. 1, GROUP C & D, T3 (FM ONLY)
GROUP II, CATEGORY 2 - ZONE 1, GAS (ATEX ONLY)

CLASS |, DIV. 1, GROUP C & D T3 (CANADA)
ZONA NO

PELIGROSA

INSTALLED ON PUMP ASSEMBLY

INSTALLED IN E-FLO JUNCTION BOX ONLY

|

| !

\ | 1 POSITION SENSOR ‘

| ‘ - (16K088) |

fee—— -, |

N I J2 TDC ‘ |

a1 sy — i —— ) jE SE e ————— g |
BLACK IS SENSOR (15H984) b

"ON" POSITION 1 \ \ \ CIRCUIT " —————
|

\ ] |

|

|

|

|

|

ALLSWITCHES |3

‘ [l
= | [ J3 BOARD 1 (RED)
1 RED \ 1 (249639) 2 (GRN) PRESSURE
BARRIER 2 BLACK Y 3 (WHT) TRANSDUCER
(16A633) 3 = | ‘ 3 H (BLK) (120371)
|
BELDEN 8777 OR EQUIV. | A— |
WITH FERRITE (15D906) ! FERRITE y ‘
| ‘ (16G496) |
T
L o

1 La instalacion debe satisfacer los requisitos de las siguientes normas: Cédigo
Eléctrico Nacional de EE.UU., Cddigo Eléctrico de Canada, Parte |, Articulo 504,

NFPA 70, y ANSI/ISA 12.06.01. NAMUR BARRIER
(TDC CIRCUIT)
A Se necesitan cables blindados para asegurar la separacion de los circuitos de Ui=15V
sensor y transductor. li = 60mA
Pi=200mW
A El voltaje (Vmax o Ui), la corriente (Imax o li) y la potencia (Pi) debe ser igual o E|I=228281T|’-:I
mayor que los niveles de voltaje (Voc, Uo, o Vt), corriente (Isc, lo, o It), y
potencia (Po o Pt), que pueden ser suministrados por el aparato asociado.
Ademas, la capacitancia méaxima no protegida (Ci) y la inductancia (Li) del I I
aparato intrinsicamente seguro, incluso el cableado de interconexion, deben ser ACTIVE BARRIER
menores que la capacitancia (Ca) y la inductancia (La) que pueden conectarse | (PRESSURE TRANSDUCER CIRCUIT) |
con seguridad al aparato asociado. Uie315y
A Coloque el drenaje del blindaje y la ldmina metalica en el aliviador de carga FH:?Q%
conductiva. CiLi= Ong

\

DETALLE B /A
AREA PELIGROSA

UL EXPLOSION PROGF MOTOR ATEX EXPLOSION PROOF MOTOR
2301460VAC (UL) 230/400VAC
MOTOR JUNCTION BOX __MOTORJUNCTIONBOX
Lowvourace 200230 ( AN\ ) OR HIGH VOLTAGE - 400:460 ( Y ) AN\ ) -movc ( Y ) -400VAC
T4 5 6 4 s s
———eo—o T woonow P1c wouw
3\(0) (O
SWITCH
P 7 T8 9
b1 pa 7 8 9
[
SEE PAGE 43 S A IR R
GRND GRND Q@@ O OO
- - ul | w wi U1 vi | w
= | .
GND 2 3 1
BLU- 18 GAMTW WIRE —
-18 GAMTW WIRE
GRN/YLW - 14 GA ALPHA WIRE PiN:V16014/EQUIV. GND
BLK- 14 GA ALPHA WIRE P/N:V16014/EQUIV. 3
BLK- 14 GA ALPHA WIRE P/N:V16014/EQUIV. 2

BLK- 14 GA ALPHA WIRE P/N:V16014/EQUIV, 1

IS Control Drawing 288110

Fic. 30: Diagrama de cableado del sistema, vista de detalle de ubicaciones peligrosas
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Piezas

Piezas

)
1 \
\ ;
ti9002a
Ref.
Pos. pieza Descripcion Cant
1 120361 CONTROL, frecuencia variable, 1
200-240 Vac
120362 CONTROL, frecuencia variable, 1
380-480 Vac
2 120363 RESISTOR, frenado; 37,5 ohm; 1

100 W; para 200-240 Vac VFD;
no mostrado
120364 RESISTOR, frenado; 75 ohm; 1
50 W; para 380-480 Vac VFD;
no mostrado
3 120367 MODULO, aplicaciones VFD 1
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Piezas
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Diagramas de los orificios de montaje

Diagramas de los orificios de montaje

4,17 pulg.
105,9 mm

337,6 mm

5 y

v+ fér—A

13,29 pulg.

4+ ¢ ¥

Orificios de montaje de 0,256
pulg. (6,5 mm) de diametro

Fig. 31. Orificios de montaje VFD 230 V

312978K

2,22 pulg.
Orificios de 56,4 mm
montaje de
0,256 pu|g.}N —
(6,5 mm) de D O O™ A

diametro

14,82 pulg.
376,4 mm

FiG. 32. Orificios de montaje VFD 460 V
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Garantia estandar de Graco

Graco garantiza que todos los equipos a los que se hace referencia en este documento que han sido manufacturados por Graco y que portan su
nombre estan libres de cualquier defecto de materiales y mano de obra en la fecha de venta al comprador original para su uso. Con la excepcién
de cualquier garantia especial, extendida o limitada publicada por Graco, y durante un periodo de doce meses desde la fecha de venta, Graco
reparara o reemplazara cualquier pieza o equipo que Graco determine que es defectuoso. Esta garantia es valida solamente cuando el equipo ha
sido instalado, operado y mantenido de acuerdo con las recomendaciones escritas de Graco.

Esta garantia no cubre, y Graco no sera responsable por desgaste o rotura generales, o cualquier fallo de funcionamiento, dafio o desgaste
causado por una instalacion defectuosa, una aplicacion incorrecta, abrasién, corrosiéon, mantenimiento incorrecto o inadecuado, negligencia,
accidente, manipulacién o sustitucién con piezas que no sean de Graco. Graco tampoco asumira ninguna responsabilidad por mal
funcionamiento, dafos o desgaste causados por la incompatibilidad del equipo Graco con estructuras, accesorios, equipos o materiales que no
hayan sido suministrados por Graco, o por el disefio, fabricacion, instalacién, funcionamiento o mantenimiento incorrecto de estructuras,
accesorios, equipos o materiales que no hayan sido suministrados por Graco.

Esta garantia esta condicionada a la devolucién prepagada del equipo supuestamente defectuoso a un distribuidor Graco para la verificacion del
defecto que se reclama. Si se verifica que existe el defecto por el que se reclama, Graco reparara o reemplazara gratuitamente todas las piezas
defectuosas. El equipo se devolvera al comprador original previo pago del transporte. Si la inspeccion del equipo no revela ningun defecto en el
material o en la mano de obra, se haran reparaciones a un precio razonable; dichos cargos pueden incluir el coste de piezas, mano de obra y
transporte.

ESTA GARANTIA ES EXCLUSIVA, Y SUSTITUYE CUALQUIER OTRA GARANTIA EXPRESA O IMPLICITA INCLUYENDO, PERO SIN
LIMITARSE A ELLO, LA GARANTIA DE COMERCIALIZACION O LA GARANTIA DE APTITUD PARA UN PROPOSITO PARTICULAR.

La unica obligacién de Graco y el unico recurso del comprador para el incumplimiento de la garantia seran segun los términos estipulados
anteriormente. El comprador acepta que no habra ningun otro recurso disponible (se incluyes, pero sin limitarse a ello, dafios accesorios o
emergentes por pérdida de beneficios, pérdida de ventas, lesiones a las personas o dafos a bienes, o cualquier otra pérdida accesoria o
emergente). Cualquier accién por incumplimiento de la garantia debe presentarse dentro de los dos (2) afios posteriores a la fecha de venta.

GRACO NO GARANTIZA Y RECHAZA TODA SUPUESTA GARANTIA DE COMERCIALIZACION Y APTITUD PARA UN PROPOSITO EN
PARTICULAR, EN LO QUE SE REFIERE A ACCESORIOS, EQUIPO, MATERIALES O COMPONENTES VENDIDOS PERO NO
FABRICADOS POR GRACO. Estos articulos vendidos pero no manufacturados por Graco (como motores eléctricos, interruptores, manguera,
etc.) estan sujetos a la garantia, si la hubiera, de su fabricante. Graco ofrecera al cliente asistencia razonable para realizar reclamaciones
derivadas del incumplimiento de dichas garantias.

Graco no sera responsable, bajo ninguna circunstancia, por los dafos indirectos, accesorios, especiales o emergentes resultantes del suministro por
parte de Graco del equipo mencionado mas adelante, o del equipamiento, rendimiento o uso de ningun producto u otros bienes vendidos al mismo
tiempo, ya sea por un incumplimiento de contrato como por un incumplimiento de garantia, negligencia de Graco o por cualquier otro motivo.

Informacion sobre Graco

Para consultar la uUltima informacién acerca de productos Graco, visite www.graco.com.
Para informacién sobre patentes, vea www.graco.com/patents.

PARA HACER UN PEDIDO, péngase en contacto con su distribuidor de Graco o llame para identificar su
distribuidor mas cercano.
Tel.: 612-623-6921 o el numero gratuito: 1-800-328-0211 Fax: 612-378-3505

All written and visual data contained in this document reflects the latest product information available at the time of publication.
Graco reserves the right to make changes at any time without notice.

Traduccion de las instrucciones originales. This manual contains Spanish. MM 311596

Graco Headquarters: Minneapolis
International Offices: Belgium, China, Japan, Korea

GRACO INC. AND SUBSIDIARIES ¢ P.O. BOX 1441 « MINNEAPOLIS MN 55440-1441 « USA

Copyright 2007, Graco Inc. All Graco manufacturing locations are registered to ISO 9001.
www.graco.com
Revision K, January, 2014
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