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警告

警警警告告告
以下の警告は、本装置のセットアップ、使用、接地、メンテナンス、および修理に関するものです。感嘆
符の記号は一般的な警告を、危険記号は手順に固有の危険性を知らせます。これらの記号が、本取扱説明
書の本文または警告ラベルに表示されている場合には、戻ってこれらの警告を参照してください。この
セクションにおいて扱われていない製品固有の危険シンボルおよび警告が、必要に応じて、この取扱
説明書の本文に示されている場合があります。

警警警告告告
火火火災災災ととと爆爆爆発発発ののの危危危険険険性性性

作作作業業業場場場に、溶剤や塗料の蒸気のような可燃性の蒸気が存在すると、火災や爆発の原因とな
ることがあります。塗料や溶剤が装置を通る時に、静電気が発生する場合があります。
火災と爆発を防止するために：

• 十分換気された場所でのみ使用するようにしてください。
• 表示灯やタバコの火、懐中電灯およびプラスチック製シート (静電スパークが発生する恐
れのあるもの) などのすべての着火源は取り除いてください。

• 作業場にあるすべての装置を接地してください。接接接地地地の説明を参照してください。
• 溶剤、ボロ布、ガソリンなどの不要な物は作業場に置かないでください。
• 可燃性ガスが存在するときに、電源コードの抜き差し、または電源または照明のス
イッチのON/OFFはしないでください。

• 接地したホース以外は使用しないでください。
• 静電気火花が生じた場合、または感電したと感じた場合、操操操作作作ををを直直直ちちちににに停停停止止止しししてててくくくだだださささいいい
。。。問題を特定し、解決するまでは、装置を使用しないでください。

• 作業場には消火器を置いてください。

感感感電電電ののの危危危険険険性性性
本装置は必ず接地してください。不適切な接地、設定またはシステムの使用により感電
を引き起こす場合があります。

• ケーブル接続を外したり、装置の整備または設置を開始する前にメインスイッチの電源
をオフにし、電源を切ります。

• 接地された電源にのみ接続してください。
• すべての電気配線は資格を有する電気技師が行う必要があります。ご使用の地域に
おけるすべての法令に従ってください。

• 装置を開く前に、コンデンサを放電させるために5分ほどお待ちください。
• 静電気の蓄電を最小限に抑えるために、常に推奨された分量の純正Graco製ホース潤滑
剤を使用してください。

3A3976T 3



警告

警警警告告告
加加加圧圧圧ささされれれたたた装装装置置置ののの危危危険険険性性性
装置から出た流体、漏洩、または破裂した構成部品から出た液体が目または皮膚に飛び散っ
て、重大な怪我を生じる可能性があります。

• スプレー／ディスペンスを中止する場合、または装置を清掃、点検、または整備する前
に、 圧圧圧力力力解解解放放放手手手順順順に従ってください。

• 装置を操作する前に、流体の流れるすべての接続箇所をよく締めてください。
• ホース、チューブ、およびカップリングを毎日点検してください。摩耗または損傷した部
品は直ちに交換してください。

装装装置置置誤誤誤用用用ににによよよるるる危危危険険険
装置を誤って使用すると、死亡事故または重大な人身事故を招くことがあります。

• 疲労状態、薬物を服用した状態、または飲酒状態で装置を操作しないでください。
• システム内で耐圧または耐熱定格が最も低い部品の、最高使用圧力または最高使用温度を超
えないようにしてください。すべての機器取扱説明書の技術データを参照してください。

• 装置の接液部品に適合する液体または溶剤を使用してください。すべての機器取扱説明書
の技術データを参照してください。液体および溶剤製造元の警告も参照してください。ご
使用の素材に関する完全な情報については、販売代理店または小売店より安全データ・
シート（SDS）を取り寄せてください。

• 装置を使用していない場合は、すべての装置の電源を切断し、 圧圧圧力力力開開開放放放手手手順順順に従っ
てください。

• 毎日、装置を点検してください。メーカー純正の交換用部品のみを使用し、磨耗また
は破損した部品を直ちに修理または交換してください。

• 装置を改造しないでください。装置を改造すると、機関の承認を無効にし、安全上の
問題が生じる場合があります。

• すべての装置が、それらを使用する環境用に格付けおよび承認されていること確認し
てください。

• 装置を定められた用途以外に使用しないでください。詳しくは販売代理店にお問い
合わせください。

• ホースとケーブルを通路、鋭角のある物体、可動部品、加熱した表面などに近づけ
ないでください。

• ホースをねじったり、過度に曲げたり、ホースを引っ張って装置を引き寄せないでく
ださい。

• 子供や動物を作業場から遠ざけてください。
• 適用されるすべての安全に関する法令に従ってください。

熱熱熱膨膨膨張張張ののの危危危険険険性性性
ホースなどの狭い空間で加熱される液体は、熱膨張によって圧力が急激に上昇することがあ
ります。過度の圧力は、装置の損傷や深刻な負傷の原因になります。

• 加熱時にはバルブを開いて液体の膨張を回避してください。
• ホースは運転状況に応じて、一定の間隔で、積極的に交換してください。
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警告

警警警告告告
可可可動動動部部部品品品ののの危危危険険険性性性
可動部品は指や身体の一部を挟んだり、切断する恐れがあります。

• 可動部品に近づかないでください。
• 保護ガードまたはカバーを外したまま装置を運転しないでください。
• 圧力がかかった機器は、警告なしに始動することがあります。装置を点検、移動、または
サービスする前に、圧圧圧力力力開開開放放放手手手順順順に従い、すべての電源の接続を外してください。

巻巻巻ききき込込込みみみののの危危危険険険性性性
回転している部品は、重傷事故を引き起こす可能性があります。

• 可動部品に近づかないでください。
• 保護ガードまたはカバーを外したまま装置を運転しないでください。
• 操作中はゆるい衣類や装飾品を着用しないでください。また、長髪である場合も操作し
ないでください。

• 装置は、突然始動することがあります。装置を点検、移動、またはサービスする前に、圧圧圧
力力力開開開放放放手手手順順順に従ってすべての電源接続を外してください。

有有有毒毒毒ななな液液液体体体まままたたたははは蒸蒸蒸気気気
有毒な液体または蒸気の危険性有毒な液体や蒸気が目に入ったり皮膚に付着したり、吸込ん
だり、飲み込んだりすると、重傷を負ったり死亡する恐れがあります。

• 安全データシート (SDS) を参照して、使用している流体固有の危険性を知っておい
てください。

• 有毒な流体は保管用として許可された容器に保管し、破棄する際は適用される基準に
従ってください。

火火火傷傷傷ののの危危危険険険性性性
装置表面及び温められた液体は、操作中大変熱くなることがあります。重度の火傷を避
けるためには:

• 熱い溶液や装置に触らないでください。

作作作業業業者者者ののの安安安全全全保保保護護護具具具
作業場にいる際、目の怪我、難聴、毒性ガスの吸引、および火傷を含む大怪我から自身を守
るために、適切な保護具を身につける必要があります。保護具には以下のもの含まれます、

• 保護めがねと耳栓。
• 流体および溶剤の製造元が推奨する呼吸マスク、保護服および手袋
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構成番号マトリックス

構構構成成成番番番号号号マママトトトリリリッッックククススス

識別プレート (ID) を確認して、ポンプの構成番号を調べてください。以下のマトリクスを使い、お客さ
まのポンプ部品を特定してください。

不可能な組み合わせがあります。お近くの供給業者にご確認ください。

サササンンンプププルルル構構構成成成番番番号号号:::i23i23i23 MACMACMAC NRNRNR SSSSSS A1A1A1 A1A1A1 000
III 232323 MACMACMAC NRNRNR SSSSSS A1A1A1 A1A1A1 000
ポンプモ
デル

ホースサ
イズ

モーター ホース素
材

バーブ素
材

ローラー ハウジン
グ

オプショ
ン

モモモデデデルルル ホホホーーースススサササイイイズズズ モモモーーータタターーー///ギギギアアア減減減速速速機機機
iii インダ

ストリ
アル

666 6 mm HACHACHAC† 高速ギヤ減速装置付きACモーター

hhh 衛生的 101010 10 mm MACMACMAC† 中速ギヤ減速装置付きACモーター
161616 16mm LACLACLAC† 低速ギヤ減速装置付きACモーター
232323 23 mm MPMMPMMPM† ギヤ減速装置付きブラシレスDC (BLDC) モータ
252525 25 mm HCHCHC† ✦ 高速ギア減速装置、モーター無し、IEC
262626 26 mm HNHNHN† ✦ 高速ギア減速装置、モーター無し、NEMA
303030 30 mm MCMCMC† ✦ 中速ギア減速装置、モーター無し、IEC
323232 32 mm MNMNMN† ✦ 中速ギア減速装置、モーター無し、NEMA

LCLCLC† ✦ 低速ギア減速装置、モーター無し、IEC
LNLNLN† ✦ 低速ギア減速装置、モーター無し、NEMA
000 モーターまたはギア減速機

ホホホーーーススス素素素材材材///色色色 バババーーーブブブ素素素材材材 ロロローーーラララーーー ハハハウウウジジジンンングググ オオオプププシシショョョンンン

BNBNBN ニトリル(NBR)、
黄色

HSHSHS ハステロ
イ

A1A1A1 アルミニ
ウム

A1A1A1 アルミニ
ウム

000 なし

CSCSCS クロロスルホン
化ポリエチレン
(CSM)、オレンジ
色

PVPVPV PVDF

EPEPEP エチレンプロピレ
ンジエンモノマー
(EPDM)、青

SSSSSS* ステンレ
ス鋼

FGFGFG‡■* 食品等級ニトリル
(白)

NRNRNR 天然ゴム、黒
* 食品機器用ポンプ、ステンレス鋼トリクランプタケノコ型ホース継手が同梱されます。
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構成番号マトリックス

承承承認認認

✦ これ等のモデルは認定され
ています: II 2 G Ex h IIB T4 Gb

† これ等のモデルは認定されて
います:

‡ これ等のモデルはいかに準拠
しています： EC 1935/2004

■ 食品機器用液体接触部品：これらの素材は FDA 準拠であり、米国連邦規則集 (CFR) タイトル21
に適合しています。
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設置

設設設置置置

ポンプの設置には、潜在的に危険な手順が伴い
ます。本装置の設置は、本取扱説明書の手順を
読んだことがあり、それを理解する熟練した有
資格の人員以外は行わないでください。

すべての電気配線は資格を有する電気技師が行
う必要があります。ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従ってください。

受受受領領領ととと取取取りりり扱扱扱いいい

ポンプ受領時には:

• ポポポンンンプププををを注注注意意意深深深くくく点点点検検検ししし、、、輸輸輸送送送中中中ににに損損損傷傷傷ががが発発発生生生
しししなななかかかっっったたたここことととををを確確確認認認しししてててくくくだだださささいいい。。。パッキン
グリストを確認して、すべての部品とアクセサ
リがそこにあることを確認してください。

注注注：：：損傷または不足を発見した場合は、直ちに
Graco 販売代理店にお問い合わせください。

• ポンプの部品番号とシリーズレベルについては、
ポンプの識別プレート (ID) を参照してください。

• 設置の準備ができるまで、ポンプアセンブリを
木箱の中で水平のまま、温かく乾燥した場所に
保管します。

注注注：：：ポンプを 30 日以上保管する場合は、ホース
への損傷を防止するために、 保管, page 33を参
照ください。

ポポポンンンプププののの移移移動動動

ポンプは重量があります。慎重に取り扱ってくだ
さい。雑な取り扱いは、装置を損傷させたり、
人員に怪我を負わせる可能性があります。

吊り上げたり、移動させる場合、ポンプの水平を
保ち、均一に支えてください。
i6i6i6,,, i10i10i10,,, h10h10h10,,, i16,i16,i16,,,, h16h16h16,,, i23i23i23,,, h25h25h25 モモモデデデルルル:::ポンプンに
は、脚に２つの吊り上げ穴があります。
i26i26i26,,, h26h26h26,,, i30i30i30,,, i32i32i32,,, h32h32h32 モモモデデデルルル:::脚の２つの吊り上げ穴
以外として、いくつかのモデルではギヤボックス
に追加の吊り上げ穴があります。

注注注：：：必ずポンプの脚の吊り上げ穴を使用してくだ
さい。ポンプの水平を維持するために、ギヤボッ
クスの下に第2ストラップが必要となる場合があ
ります。

Figure 1 吊り上げ穴の位置
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設置

場場場所所所

メンテナンスや整備の際に容易にアクセスできる
よう、更にポンプ前部には特に十分なスペースを
用意してください。ポンプの場所は、十分な頭上
スペースと換気が要求されます。

ポンプを取り付ける前に、 サイズ, page 56を参
照して、以下の準備事項を考慮に入れ、ポンプに
対して使用可能な十分なスペースがあることを確
認してください。

• ポンプパッケージの寸法と重量。
• 必要となる移動と持ち上げ用装置。
• 予想される配管のレイアウト、除去とメンテナ
ンスのためのスペースを含む。

• 装置の操作、速度と圧力ゲージの読み取り、お
よび調整とメンテナンスを行うために自由に動
けるスペース。

• 潤滑に必要なスペース。
• 装置からホースを取り外すためのスペース。
• 使用済みの潤滑油と液体を回収するための一番
近いドレンとキャッチベースンの場所。

注注注：：：ホースは、前面カバーを通して整備されます。
そのため、装置を取り付ける際にポンプ前部に十
分な作業スペースを用意してください。

ポポポンンンプププおおおよよよびびびコココンンントトトロロローーーラララーーーののの取取取付付付

注注注

附属のギヤボックスは、出荷時と同様の方向を
向くよう設計されています。ギヤボックスを再
度方向づけすると、潤滑油が排出して早期故障
を引き起こします。

取り付け穴の配置, page 60を参照のこと。

ポンプを平らな、ポンプベースより 102 mm (4 イ
ンチ) 幅が広くて長い平らな平面上に取り付けま
す。ポンプを取り付ける際に、基礎の表面が滑ら
かでゴミがないことを確認してください。ポンプ
を十分に支えるために、基礎は水平であり、十分
な深さと強度を持っていることが要求されます。

コンクリート基礎内にアンカーボルトを設置しま
す。最善の結果を得るには、ステンレス鋼のよう
な、耐腐食性の材料で製造されたアンカーボルト
を使用してください。アンカーボルトナットは、
摩耗を防止するために異なる等級のステンレス鋼
であることが要求されます。必要に応じて、シム
を使用してポンプを水平にします。

最初は、レンチを使用してアンカーボルトを 1/8 回
転分締めます。すべての配管が接続されるまで完
全に締めないでください。

ポンプの運転は、必ずACモデル用VFDもしくは
BLDCモデル用Gracoモーター制御のいずれかの制
御で作動させてください。コントローラーをしっ
かりと取り付けてください。BLDCモーターが搭
載されたポンプの場合、付属の取付タブをご使用
ください。
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非非非GracoGracoGraco のののモモモーーータタターーーののの取取取りりり付付付けけけ

非GracoのモーターをSoloTech ポンプに取り付ける
場合、この説明図及び付随する表を参照ください。

Figure 2 モーター取り付け寸法

i6i6i6, i/h10i/h10i/h10, i/h16i/h16i/h16, i23i23i23,
h25h25h25

i/h26i/h26i/h26 i30i30i30, i/h32i/h32i/h32

中空ボアの軸径 (A) 20 mm 30 mm 35 mm

ボルト円心径 (B) 100 mm 130 mm 165 mm

フランジパイロット直径 (C) 80 mm 110 mm 130 mm

取り付け穴のネジ山サイズ (D) M6 M8 M10

IECIECIECギギギアアアボボボッッックククススス NEMANEMANEMAギギギアアアボボボッッックククススス

モモモデデデルルル 構構構成成成*** フフフララランンンジジジサササ
イイイズズズ

モモモデデデルルル 構構構成成成*** フフフララランンンジジジサササイイイズズズ

i6i6i6, i/h10i/h10i/h10,
i/h16i/h16i/h16

HC IEC71 i6i6i6, i/h10i/h10i/h10, i/h16i/h16i/h16 HN NEMA56C

i6i6i6, i/h10i/h10i/h10,
i/h16i/h16i/h16, i23i23i23,
h25h25h25

MC IEC71 i6i6i6, i/h10i/h10i/h10,
i/h16i/h16i/h16, i23i23i23, h25h25h25

MN NEMA56C

i23i23i23, h25h25h25 LC IEC71 i23i23i23, h25h25h25 LN NEMA56C

HC IEC80 HN NEMA140TC

HC IEC90 HN 提供無し

i26i26i26

MC IEC80

i26i26i26

MN NEMA140TC

LC IEC71 LN NEMA56C

HC IEC100 MN NEMA140TC

MC IEC80 LN NEMA56C

i30i30i30, i/h32i/h32i/h32

LC IEC71

i30i30i30, i/h32i/h32i/h32

HN NEMA180TC

* 構成についての詳細は、構成番号マトリックス, page 6 を参照して下さい。
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代代代表表表的的的ななな設設設置置置例例例

に示されている典型的な取り付け例は、システム
の構成部品を選択し、設置する際のガイドに過ぎ
ません。お客様の必要に応じたシステムの設計の
支援が必要な場合は、Graco 販売代理店にご相談く
ださい。必ずGraco の純正部品とアクセサリを使用
してください。すべてのアクセサリのサイズ、お
よび圧力定格が適切で、システムの要求を満たし
ていることを確認して下さい。

記記記号号号：：：

A モーター

B SoloTech ポンプ

C モーターコントローラー

D モーター電気ボックス

E モーター電源接続

F 主電源接続

G モーターフィードバックケーブル、BLDC
モーターにのみ使用

H 液体インレット/アウトレット

GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御内内内蔵蔵蔵のののBLDCBLDCBLDCポポポンンンプププ VFDVFDVFD内内内蔵蔵蔵ACACACポポポンンンプププ
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GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御構構構成成成部部部品品品ののの確確確認認認
BLDCモーターが搭載されたポンプを使用する場合。

記記記号号号：：：

A コンジット穴

B 表示制御パネル

C 取り付けタブ

D 警告ラベル
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ホホホーーースススののの取取取りりり付付付けけけ

12 ページの図 3 を参照ください。

1. 電源からポンプの接続を外します。
2. 必ずローラーを動かしてホースを取り付けま

す。ポンプの方向を注意しながらローラーを動
かします。4時の位置でスタートし、底の位置
でホースを押しながらローラーを8時まで移動
させます。必ずホースはカバーガスケットの平
面を越えていること。

a. ACACAC モモモデデデルルル:::ネジを緩め、モーターファンカ
バーを取り外します。手でファンを回転さ
せてローラーを動かします。

注注注：：：低い RPM のポンプと高比率のギア
ボックスでは、ローラーを動かすために、
モーターファンの高回転が要求されます。

b. BLDCBLDCBLDCモモモデデデルルル:::

i. シャフトソケットツール(59)をギアボッ
クスの後に挿入します。

ii. ソケットレンチを使用してローラーを
動かします。

3. ホースの設置が困難な場合、ゴム槌を使用して
ください。必ずホースがしっかりと取り付けら
れ、カバーを越えていることが必要です。

4. ACACAC モモモデデデルルル:::モーターファンカバーを再度取り付
けます。
BLDCBLDCBLDC モモモデデデルルル:::ギヤボックスからソケットを取
り外します。

前前前面面面カカカバババーーーののの取取取りりり付付付けけけ

1. 前面カバー (16) とポンプハウジング (1) のガス
ケットの合わせ面からすべてのゴミをこすり取
り、次にアセトンとブレーキクリーナーで残留
物を清掃します。漏洩のないアセンブリを確保
するには、これは非常に重要です。

2. i6i6i6,,, i10i10i10,,, h10h10h10,,, i16i16i16,,, h16h16h16,,, i23i23i23,,, h25h25h25:::フランジヘッドボ
ルト(45)を前面カバー(16)に取り付けます。
i26i26i26,,, h26h26h26,,, i30i30i30,,, i32i32i32,,, h32h32h32:::平ワッシャー(53)でボル
ト(45)を取り付け、ワッシャー(52)を前面カ
バー(16)にロックします。

3. ネジを用いて前面カバーにガスケット(15)を取
り付けます。

4. 前面カバー (16) をポンプハウジング (1) に取
り付けます。

5. 表に明記されたトルクで均一かつ向かい合って
ネジを締め付けます。

ポポポンンンプププモモモデデデルルル トトトルルルククク

i6, i10, h10,
i16, h16, i23,
h25

7～9フィート-ポンド
(9.5～12.2 N•m)

i26, h26 16～20 フィート-ポンド
(21.7～27.1 N•m)

i30, i32, h32 30～35 フィート-ポンド
(40.7～47.4 N•m)
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Figure 3 ホースおよび前面カバーの取り付け

注注注意意意 説説説明明明

1
下記のトルクで締め付けます。

• i6, i10, h10, i16, h16, i23, h25: 7～9 フィート-ポンド (9.5～12.2 N•m)
• i26, h26: 16～20フィート-ポンド(21.7～27.1 N•m)
• i30, i32, h32: 30～35フィート-ポンド(40.7～47.4 N•m)
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ポポポンンンプププののの潤潤潤滑滑滑

静電スパークあるいは化学的配合変化による火
災あるいは爆発の可能性を避けるためには：

• ホース潤滑材がお持ちのポンプ流体に適合す
ることをご確認下さい。強い酸化剤や酸を汲
み出す場合は、グリセリンホース潤滑剤を使
用しないでください。

• ポンプホース潤滑材を正しく充填して下さい。

注注注：：：すべてのポンプはグリセリン潤滑剤を同梱し
ています。シリコーン・潤滑剤は、1ガロン・パー
ツ、部品番号24K686または55ガロン・パーツ、部
品番号24M434で別途入手できます。 シリコーン
ホース潤滑剤を使用する場合は、グリセリンが使
用される可能性を減らすために、ポンプハウジン
グにマーキングまたはラベルを付けます。

ポンプを操作する前に、以下に説明するように
ホース潤滑剤をポンプハウジングに追加してくださ
い。潤滑剤は、ホースとローラとの間の摩擦を低
減し、ホースから熱を放散するのに役立ちます。

注注注

適正にホース潤滑油をポンプハウジングへ充填
しないと、ホースの寿命が短くなります。

1. 電源からポンプの接続を外します。
2. フロントカバーの上部付近にあるベントプラグ

のネジを外します。
NOTENOTENOTE:漏れセンサーを使用する場合は、手順
３の代わりに 漏洩センサー, page 17 に従っ
て下さい。終了後に、下記の手順４へとお進
みください。

3. ベントプラグのネジ山を PTFE テープで包み、
それをベントポートにねじ込みます。しっかり
と収まり潤滑油の漏れがないか確認します。

4. フレキシブルスパウト付きのファンネルを使用
して、ベントポートを通してホース潤滑油を加
えます。潤滑油のレベルは、ローラーの下部を
カバーしていなければなりません。
注注注：：：オプションのリークセンサーを使用する場
合、過充填によってセンサーのやっかいなト
リップを発生する場合があります。
ご使用のポンプの正確な潤滑油の量について
は、以下の表を参照してください。事前に正確
な量を測定すると、過充填の防止に役立ちま
す。

ポポポンンンプププモモモ
デデデルルル ホホホーーーススス潤潤潤滑滑滑油油油ののの量量量 (((おおおおおおよよよそそそ)))
i6, i10,
h10, i16,
h16,

4.5 オンス (130 ml)

i23, h25 12 オンス (350 ml)
i26, h26 27 オンス (800 ml)
i30, i32,
h32

34 オンス (1000 ml)

Figure 4 ホース潤滑油でポンプを充填する

Figure 5 ホース潤滑剤の量
5. ベントプラグのネジ山を PTFE テープで包み、

それをベントポートにねじ込みます。

注注注
ベントやドレーンポートのネジは、アルミニウ
ム製です。かじり傷の発生を防止するために、
ボルトネジ山に異物がないか確認し、必要なら
ば、清掃もしくは交換します。
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液液液体体体接接接続続続部部部

ポンプ入口と出口接続部への過度のストレスは、
重大な人身事故や装置の故障につながる可能性
があります。液体インレットとアウトレットラ
インは、独立して支える必要があります。パイ
プのサポートは、可能な限りポンプの近くに配
置する必要があります。

ポンプローラーは、モーターの回転数に応じて、時
計回りまたは逆時計回りのいずれかの方向に作動
します。ローラー動作の方向によって、液体イン
レットとアウトレットの方向付けが決まります。
以下の表を参照してください。

ロロローーーラララーーーののの方方方向向向 (((のののぞぞぞ
ききき窓窓窓ををを通通通しししたたたととときききののの
視視視点点点)))

流流流体体体入入入口口口 流流流体体体出出出口口口

時計回り 左 右

逆時計回り 右 左

注注注：：：設置状態により液体インレットとア
ウトレットを逆にする必要がある場合、
VFDによって制御するシステムに関し
て、モーターの方向を逆にする, page 34を参照く
ださい。Gracoモーター制御によって制御するシ
ステムに関しては、メニューG211、ポンプ方向の
設定を参照ください。

液液液体体体イイインンンレレレッッットトトララライイインンンとととアアアウウウトトトレレレッッットトトラララ
イイインンン

イイインンンレレレッッットトトララライイインンン

ポンプを液体供給減に可能な限り近くに設置しま
す。インレットの配管は、少なくともポンプイン
レット接続部と同じ直径である必要があり、最短 8
～ 10 のパイプ直径分の長さで真っすぐに配管され
ている必要があります。インレット配管は気密であ
り、圧力と真空の両方に対して適している必要が
あります。可能であれば、ポンプインレット接続
部より大きな直径のパイプを用意してください。

ポンプインレットの近くに遮断バルブを取り付け
て、整備と修理用の装置を分離します。ポンプの
インレット側に絶対にチェックバルブを取り付け
ないでください。ポンプ性能を監視するには、真
空/圧力錬成計を取り付けることができます。

アアアウウウトトトレレレッッットトトララライイインンン
ポンプアウトレットの配管は、アウトレット接続部
に類似した直径である必要があります。同心径テー
パインクリーザーの使用により、パイプ直径の急
な変化を避けます。ポンプアウトレットの下流側
に、可能な限りに真っすぐにパイプを配管します。

注注注
ポンプ出口の遮断バルブの上流側に圧力開放バ
ルブを取り付けて、ポンプまたはホースを損傷
させる可能性のある過圧を防止します。

ポンプアウトレットの近くに圧力開放バルブを
取り付ける圧力開放バルブの下流側に、整備と修
理用装置を隔離するための遮断バルブを取り付け
ます。ポンプ性能を監視するために、圧力ゲージ
を取り付けます。ポンプが自身のチェックバルブ
として機能するため、ポンプのアウトレットには
チェックバルブは推奨されません。

GracoGracoGracoフフフララランンンジジジののの寸寸寸法法法 (IND)(IND)(IND)
寸寸寸法法法 i6i6i6,,, i10i10i10,,, i16i16i16 i23i23i23,,, i26i26i26 i30i30i30,,, i32i32i32

外径 90 mm (3.54 インチ) 108 mm (4.25 インチ) 125 mm (4.92 インチ)
ボルト穴中心径 2.30-2.56インチ(58-65 mm) 2.95-3.13インチ(75-80 mm) 3.35-3.54インチ(85-90 mm)

ボルトサイズ 13 mm (1/2 インチ)

フフフララランンンジジジ寸寸寸法法法のののはははめめめあああいいい

標標標準準準 i6i6i6,,, i10i10i10,,, i16i16i16 i23i23i23,,, i26i26i26 i30i30i30,,, i32i32i32
DIN PN16 010 -3/8 インチ 020 -3/4 インチ 025-1 インチ
ANSI 150 1/2NPS 1 NPS 1 1/4 NPS
JIS 10K 010 -3/8 インチ 020 -3/4 インチ 025-1 インチ

パパパンンンプププススス SoloTechSoloTechSoloTech FGFGFG
接接接続続続 h10h10h10,,, h16h16h16 h25h25h25,,, h26h26h26 h32h32h32

トライクランプサニタリー接
続

1.0 インチ 1.5 インチ 2.0 インチ
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漏漏漏洩洩洩セセセンンンサササーーー

破断したホースによるポンプの作動を防止するた
めに、オプションのリークセンサー(Kit 24Y849)の
ご使用を強くお勧めいたします。プラグ (29) を取
り外します。リークセンサーを取り付ける場合、
キットと共に入っている説明書に従ってくださ
い。リークセンサー配線 (AC モデル), page 24、ま
たはリークセンサー配線 (BLDC モデル), page 29も
参照のこと。

i6, i10, h10, i16, h16, i23, h25

i26, h26, i30, i32, h32

Figure 6 オプションのリークセンサーの設置

洗洗洗浄浄浄ののの接接接続続続部部部

ポンプがオフの間に沈殿する高濃度の固形物を含
むスラリーまたは液体をポンピングする際は、ラ
イン洗浄用接続が推奨されます。
注注注：：：シャットダウン後のホース内での固形物の蓄
積は、ポンプ再始動時にホースが高応力を受ける
ため、ホースの寿命を縮める可能性があります。

脈脈脈動動動吸吸吸収収収装装装置置置

ホースポンプには、ホース寿命を延ばすために、入
口か出口のどちらかに脈動吸収装置の使用が必要
なことがあります。脈動吸収装置は、ポンプが引
き起こす脈動のエネルギーを吸収し、これらの力
がホースに作用しないようにします。ご使用のシ
ステムに適切なサイズの選択と適用に関しては、
Graco 販売代理店がご支援させて頂きます。
運転において脈動吸収装置が必要な場合は、ポンプ
のインレットおよび/またはアウトレットに可能な
限り近い場所に搭載してください。吸収装置の重量
は、ポンプの接続で支えないでください。これら
の装置は、各自独立して支える必要があります。
アウトレット脈動吸収装置は、アウトレットラ
インにいくらかの背圧がある場合に最も効果的で
す。アウトレット圧力が低い場合、またはポンプ
が大気に直接排出する場合、脈動吸収装置は効果
的に作動しません。

ドドドレレレンンンとととベベベンンントトトプププラララグググ

ポンプには、低点ドレン (29) とベント (30) が装備
されています。通常ドレインはステンレスプラグ
で塞がれています。ベントによってポンプハウジ
ングの中の過剰な圧力の発生が防止できます。
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接接接地地地

静電気スパークや感電による危険性を抑えるた
め、装置は必ず接地してください。電気または静
電気のスパークのために、気体が発火または爆発
する可能性があります。適切に接地を行わない
と、感電する可能性があります。接地すること
で、配線を通して電流を逃すことができます。

1. ポポポンンンプププ：：：接地ネジを緩めます。12AWG (3.3
mm2) の最小接地ワイヤ の一方の終端を
接地ネジに挿入し、ネジをしっかり締め付
けます。接地ワイヤのクランプ側の端を実
際の土の地面に接続して下さい。部品番号
238909のアース線およびクランプは、 Graco
からご購入頂けます。適正な電気接続を用
いてポンプも接地します。AC モデルの場
合: モーターでのワイヤー接続, page 19を
参照。BLDCモデルの場
合、 BLDC モーター配線, page 27を参照。

2. 流流流体体体ホホホーーーススス:::接地の連続性を確保するため、最
長合計 500 フィート (150 m) までの導電性ホー
スのみ使用してください。ホースの電気抵抗を
チェックします。接地への合計抵抗値が 25 メ
ガオームを超える場合は、直ちにホースを交
換してください。

3. 流流流体体体供供供給給給容容容器器器：：：地域の規制に従ってください。
4. 洗洗洗浄浄浄時時時ににに使使使用用用すすするるる溶溶溶剤剤剤缶缶缶:::ご使用の地域の法令

に従ってください。導電性の金属ペール缶の
みを使用してください。使用している液体が
金属缶と適合しない場合、導電性の接地をし
たペールライナー(ペール缶)を使用します。
接地の導通を妨げる紙や段ボールのような導
電性でない材料の敷かれた場所にペール缶を
置かないでください。

5. モモモーーータタターーーコココンンントトトロロローーーラララーーー適正な電気接続を用
いて接地します。

a. VFDVFDVFD、、、 可変周波数駆動部 (VFD)
でのワイヤー接続, page 21を参照のこと。

b. GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御:::
コントローラー配線, page 28を参照のこ
と。

最初の取り付け後、システムの電気的導通を確認
してから、導通確認用の定期的スケジュールを作
成し、適切な接地が維持されているかご確認くだ
さい。抵抗は 1 ohmを超えないでください。
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電電電気気気接接接続続続 (AC(AC(ACモモモデデデルルル)))

モモモーーータタターーーでででのののワワワイイイヤヤヤーーー接接接続続続

火事、爆発や感電による怪我を防止するために、
すべての電気配線は資格を有する電気技師が行
う必要があります。ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従ってください。

注注注：：：Gracoは全ての装置の電気回路について、モー
ター・ソフト・スターターあるいはVFDの使用を推
奨します。いずれの構成部品を使用する場合も、正
しい設置についての製造者の推奨を参照して下さ
い。すべての場合に、全製品が地域の法規に従っ
て設置されている事をが確認下さい。

注注注

装置の損傷を回避するために、モーターを直接壁
のソケットに接続しないでください。必ずモー
ターはVFD に配線してください。

モーターは、VFD に配線する必要があります。
モーターへの配線は以下の手順に従ってください:

1. 4つのボルトを外して、モーターの電気ボッ
クスを開きます。

2. 内部配線:

a. 460V460V460Vモモモーーータタタののの場場場合合合:::モーターは通常460V用
の配線を施してあります。これがご希望の
電圧であれば、既存の配線は従来のままで
結構です。

W2 U2 V2

U1 V1 W1 

W3 U3 V3 

T4 T5 T6

T7 T8 T9

T1 T2 T3
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b. 666ｰーーポポポススストトト230V230V230Vモモモーーータタターーーののの場場場合合合：：：黒色配線
(U3)、赤色配線(V3)、青色配線(W3)を以下
のように移動させます。W2、U2、および
V2を以下のようにブリッジします。

W2 U2 V2

U1 V1 W1 

U3 V3 W3 

c. 999ｰーーポポポススストトト230V230V230Vモモモーーータタターーーののの場場場合合合：：：示された位
置へブリッジを移動して下さい。

T4 T5 T6

T7 T8 T9

T1 T2 T3

3. モーターボックスの底にあるポートの 1 つに
適正な液密コネクタを装備した配線システム
を取り付けます。

4. 接地ワイヤーを接地ネジに接続します。M5ス
タッドを 2.0 N•m (17.7 インチ-ポンド) のト
ルクで締めます。

5. 電源接続：
a. 460V460V460Vモモモーーータタタののの場場場合合合:::以下のように、電源配

線L1と、L2と、L3とを接続します。

W2 U2 V2

L2 L3L1

U1 V1 W1 

W3 U3 V3 

T4 T5 T6

T7 T8 T9

T1 T2 T3

L1 L2 L3
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b. 230V230V230Vモモモーーータタタののの場場場合合合:::以下のように、電源配
線L1と、L2と、L3とを接続します。

W2 U2 V2

L2 L3L1

U1 V1 W1 

U3 V3 W3 

T4 T5 T6

T7 T8 T9

T1 T2 T3

L1 L2 L3

6. 1.6 N•m (14.2 in-lb) のトルクを与えます。過過過度度度
のののトトトルルルクククででで締締締めめめななないいいでででくくくだだださささいいい。。。

7. モーターの電気ボックスを閉めます。ネジを
2.3 N•m (20 インチ-ポンド) のトルクで締めま
す。

可可可変変変周周周波波波数数数駆駆駆動動動部部部 (VFD)(VFD)(VFD) でででのののワワワイイイヤヤヤーーー接接接続続続

火事、爆発や感電による怪我を防止するために、
すべての電気配線は資格を有する電気技師が行
う必要があります。ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従ってください。

• 装置の修理前には電源を外して下さい。
• 開く前に、コンデンサを放電させるために5分
ほどお待ちください。

注注注：：：変速制御の場合、モーターは、VFD に配線す
る必要があります。VFD 製造元の説明書に記載さ
れている手順に従ってください。

オプションのGraco VFDをご購入の場合、VFD で
の配線を以下のように取りけます。

1. モーターへのワイヤーを接続しま
す。 モーターでのワイヤー接続, page 19を参
照のこと。

2. VFD の電気ボックスを開けます。
3. 受電電源および出力モーター電源に対して、適

正な液密式コネクタを装備した配線システム
を取り付けます。

4. VFD用およびモーター用の接地配線を接地ネ
ジに接続します。

5. 表示されているように、モーター端子からの
ワイヤーを VFD ボックスの対応する端子に
接続します。

U/T1 V/T2 W/T3 PE

PE

PES

PES

PES

PES

PES

PE

Figure 7 モーターから VFD へのワイヤー接続
6. 電源ワイヤーをVFDボックスの電源端子に接続

します。表 1 VFDでの主電源の接続, page 22 お
よび図面を参照してください。8–12, のご使
用のシステムに適用される箇所を参照してく
ださい。

7. VFD 電気ボックスを閉じます。
8. 初期設定(VFD内蔵AC), page 30に特定される

ようにVFD構成を行って下さい。
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置TableTableTable 111 VFDVFDVFD でででののの主主主電電電源源源ののの接接接続続続

VFDVFDVFD 部部部品品品番番番号号号 HPHPHP 公公公称称称入入入力力力電電電圧圧圧 入入入力力力電電電圧圧圧範範範囲囲囲 公公公称称称出出出力力力電電電圧圧圧† 参参参照照照すすするるる図図図番番番号号号

16K905 0.5 120 Vac、単相 90-132Vac 240 Vac、3 相 図 8

16K905 0.5 240 Vac、単相 170-264Vac 240 Vac、3 相 図 9

16K906 0.5 208–240 Vac、単相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 10

16K906 0.5 208–240 Vac、3 相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 11

16K907 1.0 120 Vac、単相 90-132Vac 240 Vac、3 相 図 8

16K907 1.0 240 Vac、単相 170-264Vac 240 Vac、3 相 図 9

16K908 1.0 208–240 Vac、単相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 10

16K908 1.0 208–240 Vac、3 相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 11

16K909 1.5 120 Vac、単相 90-132Vac 240 Vac、3 相 図 8

16K909 1.5 240 Vac、単相 170-264Vac 240 Vac、3 相 図 9

16K910 1.5 208–240 Vac、単相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 10

16K910 1.5 208–240 Vac、3 相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 11

16K911 2.0 208–240 Vac、単相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 10

16K911 2.0 208–240 Vac、3 相 170-264VAC 208–240 Vac、3 相 図 11

16K912 2.0 400–480 Vac 3 相 340-528Vac 400–480 Vac 3 相 図 12

16K696 3.0 208-240 Vac、単相 170-264Vac 208–240 Vac、3 相 図 10

17K696 3.0 208–240 Vac、3 相 170-264Vac 208–240 Vac、3 相 図 11

17K697 3.0 400–480 Vac 3 相 340-528Vac 400–480 Vac 3 相 図 12

† 出力圧力は入力電圧に依存します。
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PE L1 L2 N

PE L1 N

Figure 8 120 Vac 単相入力/240 Vac 3 相出力

PE L1 L2 N

PE L1 L2

Figure 9 240 Vac 単相入力/240 Vac 3 相出力

PE L1 L2 L3

PE L1 N
Figure 10 208–240 Vac 1 相入力/208–240 Vac 3
相出力

PE L1 L2 L3

PE L1 L2 L3

Figure 11 190 Vac 208-240 Vac 3 相入力/190 Vac
208-240 Vac 3 相出力

PE L1 L2 L3

PE L1 L2 L3
Figure 12 380 Vac 400-480 Vac 3 相入力/380 Vac
400-480 Vac 3 相出力
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リリリーーークククセセセンンンサササーーー配配配線線線 (AC(AC(AC モモモデデデルルル)))

注注注：：：リークセンサー電気定格:

• 電圧：36VDC/30VAC
• 電流：0.5A
• 通常は閉鎖されています。

これらの指示に従って、オプションのリークセ
ンサーキット24Y849とGraco VFDを配線してく
ださい。

1. ポンプとVFD間のケーブル配線距離により、次
の表よりケーブルを選択し購入して下さい。

部部部品品品番番番号号号 ケケケーーーブブブルルルののの長長長さささ

17H389 3.0 m (9.8 フィート)

17H390 24.6 フィート、7.5 m

17H391 16 m (52.5 フィート)

2. リークセンサーを取り付ける場合、
漏洩センサー, page 17を参照ください。選択
したケーブルを取り付けたリークセンサーと
接続します。

3. VFDへの電源をオフにします。
4. VFDのアクセスカバーを開きます。

5. Graco VFDには以下を実施して下さい:

a. 一つのリードを、レールの端末4に配線し
ます。

b. 第二のリードを、レールの端末13Aに配線
します。

c. アクセスカバーを閉じます。
d. VFDへの電源をオンにします。
e. 画面P121へ進みます。
f. 値を21に変え、モードボタンを押します。

6. 非Graco VFDには以下を実施して下さい:

a. VFDの検出回路に二本のリードを繋ぎま
す。
注注注意意意:正しい接続位置についてはVFD取扱説
明書を参照してください。

b. アクセスカバーを閉じます。
c. VFDへの電源をオンにします。
d. VFDがリークセンサー回路をモニターでき

るよう構成します。
7. リークが検知された場合は、VFD 取扱説明書

を参照し、VFDの構成により故障を発生させ
ポンプを停止させて下さい。
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電電電気気気接接接続続続(BLDC(BLDC(BLDC モモモデデデルルル)))

火事、爆発や感電による怪我を防止するために、
すべての電気配線は資格を有する電気技師が行
う必要があります。ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従ってください。

ケケケーーーブブブルルルををを接接接続続続しししままますすす

必ずGracoモーター制御を用いてBLDCポンプを作
動させてください。Gracoモーター制御によって、

CANケーブルおよびシステム特有のI/O装置とのい
くつかの連結が実現します。以下の表に従って、
確実にシステムのケーブルをGracoモーター制御の
正しいコネクターに接続してください。

注注注：：：筐体定格を維持するために、承認済みのタイ
プ4（IP66)取付金具を使用し、確実にケーブルもし
くはプラグのいずれかをすべてのM12およびM8コ
ネクターに取り付けてください。

TableTableTable 222 コココネネネクククタタタののの情情情報報報

GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御ラララ
ベベベルルル識識識別別別子子子 コココネネネクククタタタタタタイイイプププ コココネネネクククタタタののの使使使用用用

1 M12、8箇所、雌 モーター位置と温度フィードバック必ずGraco配線を
使用し、Graco BLDCモーター以外には接続しないで
ください。

• 17F709 (1.0 フィート; 0.3 m)
• 15Y051 (9.8 フィート; 3.0 m) 含む
• 17H349 (24.6 フィート; 7.5 m)
• 17H352 (52.5 フィート; 16 m)

2 (スペア) M12、5箇所、雌、B
コード

現在使用されていません

3 と 4 M8、4箇所、雌 ピン配列および出力仕様に関しては表
3 コネクター3および4の仕様, page 26 を参
照。：必ずクラス2電源を供給してください。

M12、5箇所、雄、A
コード

CAN出力と通信Gracoの支給する配線及びモジュール以
外とは接続しないでください。最大30 VDC、クラス2電
源と接続してください。
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TableTableTable 333 コココネネネクククタタターーー333おおおよよよびびび444ののの仕仕仕様様様

コココネネネクククタタタ ピピピンンン*** 機機機能能能 定定定格格格

1(茶色) 5VDC 供給 5 VDC、20 mA 最大

2 (白) デジタル入力(スペア) 電圧範囲：5-24VDC
最大電圧:30 VDC
論理レベルハイ:> 1.6 VDC
論理レベルロー:< 0.5 VDC
内部で5 VDCまで引き上げられる。

3(青) 共通

3(漏れセンサー
とスペア入力)

4 (黒) デジタル入力(漏れ信
号)

電圧範囲：5-24VDC
最大電圧:30 VDC
論理レベルハイ:> 1.6 VDC
論理レベルロー:< 0.5 VDC
内部で5 VDCまで引き上げられる。

1(茶色) 共通

2 (白) デジタル入力(スター
ト/停止信号)

電圧範囲：12-24VDC
最大電圧:30 VDC
論理レベルハイ:> 6.0 VDC
論理レベルロー:< 4.0 VDC
内部で12 VDCまで引き上げられる。

3(青) 共通

4 (PLC制御)

4 (黒) アナログ入力(流量信
号)

入力インピーダンス：250 Ohms
電流範囲:4-20 mA
最大電圧:12.5 VDC (連続);
30 VDC (瞬時)
最大電流:50 mA

* 配線の色は、Gracoケーブルに対応しています。
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BLDCBLDCBLDC モモモーーータタターーー配配配線線線

火事、爆発や感電による怪我を防止するために、
すべての電気配線は資格を有する電気技師が行
う必要があります。ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従ってください。

配線に関する更なる情報に関しては、
配線のヒント, page 29を参照ください。

注注注：：：75°C以上の絶縁定格を持った銅線以外は使
用しないでください。

1. 1/4 in.のソケットを使用してカバーをモーター
電子部品ボックスから取り外してください。

2. 適正な液密コネクタを使用して配線システム
をモーター電子部品ボックスに取り付けてく
ださい。

3. Graco モーター制御をモーターに取り付けま
す。最低でも14AWG (2.5 mm2)配線を使用しま
す。7 mm ソケットを使用して、ターミナル
スタッドを緩めます。

a. Graco モーター制御のM1(U)をモーターの
U1に取り付けます。

b. Graco モーター制御のM2(V)をモーターの
V1に取り付けます。

c. Graco モーター制御のM3(W)をモーターの
W1に取り付けます。

d. 8 mm ソケットを使用して、グラウンドス
タッドを緩めます。Graco モーター制御の
保護接地をモーターの保護接地に取り付け

ます。
4. 次の仕様に従ってトルク締めします。：

a. M4 スタッド(U1, V1, およびW1) を 1.7 N•m
(15 インチ-ポンド) のトルクで締めます。

b. M5 スタッド(保護接地) を 2.3 N•m (20 イン
チ-ポンド) のトルクで締めます。

5. M12–8 ピンケーブルをモーターのコネクタ 1
に取り付けます。

6. カバーをモーター電子部品ボックスに取り付
けます。ボルトを 2.3 N•m (20 インチ-ポンド)
のトルクで締めます。

Figure 13 モーターへの配線 1 使用しないでください。
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コココンンントトトロロローーーラララーーー配配配線線線

火事、爆発や感電による怪我を防止するために、
すべての電気配線は資格を有する電気技師が行
う必要があります。ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従ってください。

• 装置の修理前には電源を外して下さい。
• 開く前に、コンデンサを放電させるために5分
ほどお待ちください。

配線に関する更なる情報に関しては、
配線のヒント, page 29を参照ください。

• 分岐回路の保護は装置に配備されていません。
分岐回路の保護は、ご使用の地域におけるすべ
ての法令に従って実施してください。

• 本製品は、保護接地導体内に直流電流を発生さ
せます。直接的／間接的な接触の場合の保護の
ために残留電流作動保護装置(RCD)もしくは監
視装置(RCD)を使用する場合、本製品の供給側
にはタイプBのRCDもしくはRCM以外は使用し
ないでください。

• 漏洩電流は3.5mA ACを超える可能性がありま
す。保護接地導体の最低寸法は、高保護接地導
体電流装置に関する現地の安全規定に従ってく
ださい。

• 75°C(167°F) 以上の絶縁定格を持った銅線以外は
使用しないでください。

• 2.3 N•m (20 in-lb) のトルクを与えます。

1. Graco モーター制御アクセスパネルを取り外
します。

2. 適正な液密式コネクタを使用して、受電電源
および出力モーター用の配線システムを取り
付けます。

1 適正な水密性を確保するために、ネジ
を 2.3 N•m (20 インチ-ポンド) のトルクで締
めます。

3. Graco モーター制御をモーターに取り付けま
す。最低でも14AWG (2.1 mm2)配線を使用しま
す。

a. Graco モーター制御のM1(U)をモーターの
U1に取り付けます。

b. Graco モーター制御のM2(V)をモーターの
V1に取り付けます。

c. Graco モーター制御のM3(W)をモーターの
W1に取り付けます。

d. Graco モーター制御の保護接地をモーター

の保護接地に取り付けます。
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4. M12–8 ピンケーブルをGraco モーター制御のコ
ネクタ 1に取り付けます。

5. 120/240 VAC単相電力線をL1およびL2/Nに接続

します。電源接地ワイヤーを に接続しま
す。システムが16A回路として構成されている
場合、最低でも12 AWG (3.3 mm2) 配線を使用
し、12A回路として構成されている場合は、14
AWG (2.1 mm2) を使用してください。

6. アクセスパネルを再び取り付けます。ネジを
2.3 N•m (20 インチ-ポンド) のトルクで締めま
す。

リリリーーークククセセセンンンサササーーー配配配線線線 (BLDC(BLDC(BLDC モモモデデデルルル)))

注注注：：：リークセンサー電気定格:

• 電圧：36VDC/30VAC
• 電流：0.5A
• 通常は閉鎖されています。

これらの指示に従って、オプションのリークセン
サーキット24Y849とGraco モーター制御部を配
線してください。

1. ポンプとGracoモーター制御装置間のケーブ
ル配線距離により、次の表よりケーブルを選
択し購入して下さい。

部部部品品品番番番号号号 ケケケーーーブブブルルルののの長長長さささ

121683 3.0 m (9.8 フィート)

17H349 7.5 m (24.6 フィート)

17H352 16 m (52.5 フィート)

2. リークセンサーを取り付ける場合、
漏洩センサー, page 17を参照ください。選択
したケーブルを取り付けたリークセンサーと
接続します。

3. リークセンサー(オプション延長ケーブル付き)
をGracoモーター制御コネクター3に取り付け
てください。

4. 設定画面のメニューG206へ進みます(参照
設定モード, page 39)。漏れがあるが運転継続
せよ(偏差）、もしくはポンプを停止せよ(ア
ラーム)のいずれを表示させるか、リーク検出
タイプを設定します。

PLCPLCPLC 配配配線線線

BLDCモーターはPLCを使用して遠隔で操作する
ことができます。
注注注：：：「停止のみ」または「停止/スタート」制御の
場合、ステップ3、5および6をスキップしてくだ
さい。制御機能に関する更なる情報については、
Gracoモーター制御ソフトウエア概要, page 36の
中の離散入力制御を参照ください。配線の色は、
Gracoケーブルに対応しています。
1. PLCｓリークセンサ制御ケーブルをGracoモー

ター制御コネクター4に取り付けてください。
2. ピン2(信号、白色配線)とピン1(コモン、茶色配

線)をスタート/停止信号に接続します。
3. ピン4(信号、黒色配線)とピン3(コモン、青色配

線)を流量信号(4-20 mA)に接続します。
4. メニューG209を外部制御の所望のタイプに

設定します。
5. 所望の最低および最大流量をメニューG240と

G241の中で設定します。
6. メニューG212とG213の中でアナログローとハ

イ入力を設定します。

配配配線線線のののヒヒヒンンントトト

• 電源配線に対しては、接地した金属製導管もし
くは被覆した金属製導管を使用します。

• 入力電源に対してはできる限り短いケーブルも
しくは配線を使用します。

• コントローラーとモーター間はできる限り短い
ケーブルもしくは配線を使用します。

• 高出力ケーブルもしくは他の周知の電磁干渉
(EMI)発生源から離れた低電圧ケーブルの経路を
確認する。ケーブルをクロスさせる必要がある
場合、90ºの角度でクロスします。

• BLDCモーターを使用するGracoモーター制御
が、統合されたラインフィルターを装備してい
る場合、外部フィルターは必要ありません。
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操操操作作作

始始始動動動前前前のののチチチェェェッッックククリリリススストトト
ポンプを始動させる前に、以下の各項目を確認し
てください。

• ゴゴゴミミミ:::流体入口ラインと流体供給装置に異物、
ゴミ、および汚染物質が全くないことを確認し
てください。

• ホホホーーーススス素素素材材材：：：ホースの材質がポンピングされる液
体に適合するものであることを確認してくださ
い。使用可能なホースの材質については、Graco
販売代理店にお問い合わせください。

• 締締締めめめ具具具:::すべての締め具が適切に締められている
ことを確認してください。

• 漏漏漏洩洩洩:::液体インレットとアウトレットの接続を確
認し、漏洩がないことを確認してください。前
面カバーのガスケットからの漏洩の兆候がある
かどうか、前面カバーを確認してください。

• カカカバババーーー:::ポンプ始動前に前面カバーとモーター
ファンカバーが所定位置にあることを確認して
ください。

初初初期期期設設設定定定(VFD(VFD(VFD内内内蔵蔵蔵AC)AC)AC)

初期設定の場合、最低でも次のメニューをレビュー
して特定の要求に合うようにシステムを設定して
ください。各メニューオプションおよびデフォル
ト設定の詳細情報に関しては、VFDマニュアルを
参照してください。

1. VFDパラメータP103は、ポンプ運転の最大周波
数(マニュアル速度の最大限界)を制御します。
この設定は動作周波数ではありません。それは
動作周波数の最大限界です。

2. VFD パラメータ P108 はモーターのオーバー
ロードを制御します。VFDが、モーターが処理
可能な範囲を越える電流をモーターに供給でき
ないように設定します。設定値の公式:
X =モーター電流定格 x 100/VFD　出力電流定格

3. VFD パラメータ P171 は、絶対電流限界を制
御します。P108で設定した限界を超えた電流
で、瞬時スパイクが発生するよう設定します。
例えば、ローラーがダブルホース部分を通り過
ぎた場合、スパイクが発生します。通常このパ
ラメータは、前のステップで計算したメニュー
P108の値の2～3倍に対して設定します。

4. VFD パラメータ P112 が、モーター回
転の方向を制御します。変更する場
合、 モーターの方向を逆にする, page 34を参
照ください。

5. VFDパラメータP104(オプション)は、モーター
が設定速度まで立ち上がる比率を制御します。

6. VFDパラメータP166(オプション)によって、
モーターの発生するノイズの調整が可能とな
ります。各設定によってトーン(音質)が変化
します。

初初初期期期設設設定定定(Graco(Graco(Gracoモモモーーータタターーー制制制御御御内内内蔵蔵蔵ののの
BLDC)BLDC)BLDC)

初期設定の場合、最低でも次のメニューをレビュー
して特定の要求に合うようにシステムを設定してく
ださい。各メニューオプションおよびデフォルト設
定の詳細情報に関しては、設定モード, page 39の
中の参考表を参照してください。

1. WSCPアラームをクリアする場合、ポンサイズ
の設定へ進みます(メニューG401)。正しいポン
プサイズを選択してください。設定したら、こ
のメニューは見えなくなります。

2. 所望の流量単位をメニューG201で設定します。
3. バッチモードが必要な場合、メニューG200

を1に設定し、メニューG247でバッチ流量を
設定します。

4. 「保守周期の設定」へ進みます(メニュー
G230、G231、232)。これらのメニューを使っ
て保守カウンターを作動させ、各3つの保守周
期に対するサイクル数(百万単位)を設定しま
す。例えば、ユーザーはホースに関する保守周
期をメニュー230で設定し、ローラーに関して
はメニュー231、メインドライブに関してはメ
ニュー232で設定します。

5. 「最大出力モードを有効にする」に進みます
(メニューG204)。このメニューを使って、電
流限界を12A、16Aの何れにするか、最大出力
モード( 設定モード, page 39の中の参考表の説
明を参照)を有効もしくは無効にするの何れか
を表示させます。

6. 「ポンサ方向の設定」へ進みます(メニュー
G211)。このメニューを使って、ポンプ回転を
時計方向(0)もしくは反時計方向(1)の何れにす
るかを表示させます。

7. 「リーク検出タイプの設定」へ進みます(メ
ニューG206)。このメニューを使って、漏れが
検出された場合、システムがいかなる反応をす
べきかを表示させます。

8. 較正手順に従い、ポンプのK因子を設定します
(メニューG203)。この手順とメニューを使用し
て、ご使用のポンプの実際の性能に合うよう1サ
イクル当たりのポンプの排水量を調整します。

9. 運転モードに戻り、所望の動作設定値を入力
します。
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ポポポンンンプププののの始始始動動動

1. ポンプが適切に接地されているか確認してくだ
さい。接地, page 18を参照のこと。

2. 始動前のチェックリスト, page 30の中のすべて
の項目が完了してることを確認してください。

3. 液体インレットとアウトレットラインのすべて
のバルブを完全に開けます。これは容積型ポ
ンプであり、閉じたバルブに対しても圧力を
蓄積し続けます。

4. 電源でのモーターロックアウトを解除します。
5. モーターを始動させます。
6. ポンプをゆっくりと運転し、目的の出口圧力

を得るまで、更にポンプとホースへの水の吸
い込みが完全に行われるまで、徐々に圧力を
上げます。

ポポポンンンプププののの運運運転転転

ホースの材料と潤滑油がポンピングされる流体
に適合することを確認してください。それを行
わないと、怪我を引き起こしたり、早期のホー
スの不良につながる可能性があります。

注注注
流体入口または出口側のいずれおいても、ポン
プは絶対にスロットルで調整しないでくださ
い。これにより損傷が発生します。閉じた入口
または出口バルブに対してポンプを操作しない
でください。

• 目的の結果を得るには、ポンプをできる限りゆっ
くりと運転してください。液体インレットとア
ウトレットの圧力を測定して、ポンプが設計さ
れた圧力で動作していることを確認します。

• ポンプモーターは、モーターの銘板に刻印さ
れている全負荷アンペアを超える値で運転しな
いでください。ポンプは低いモーターのアンペ
ア数で運転できます。

• ポンプ流体入口と出口を開いたままで、障害物
がない状態に維持します。

• 特に低サイクルでの低粘度の流体の場合、背圧
が上昇し流量が減少する可能性があります。流
量が所望の内容より低い場合、背圧を下げ、サ
イクル速度を増加させるかもしくは流量方向を
逆転させます。

ドドドララライイイララランンンニニニンンングググ

ポンプは、ドライな状態でもポンプを損傷させずに
運転できます。ただし、通常ポンピングされる流
体はホースとホース潤滑油の両方に対し冷却効果
を発揮します。持続的なドライ状態での運転は、
ホースの寿命を縮める可能性があります。

低低低温温温でででののの運運運転転転

注注注
ホース内の流体が氷結している場合は、絶対に
ポンプを運転しないでください。これは、ポン
プに重大な損傷を与えます。

ポンプを低温で運転する場合、特に長期間アイドリ
ングさせるときは、ポンピングされる液体がホー
ス内で氷結しないことを確認してください。ホー
ス内の液体が氷結している場合は、絶対にポンプ
を始動しないでください。氷結が起こらないよう
に、インレットライン、アウトレットライン、お
よびポンプハウジングに凍結防止帯を巻き、断熱
されていることを確認してください。
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BLDCBLDCBLDC 流流流量量量較較較正正正手手手順順順

注注注：：：本手順は、Graco モーター制御を使用している
システムに適用されます。

1. システムは流量制御モードです。メニュー
G200=0

2. ポンプ呼び水完了ポンプの始動, page 31を参
照のこと。

3. 運転モード画面で所望のバッチ容量 を設定し
ます。

4. ビュー(閲覧)もしくはリセット容量メニュー
(G101)に進みます。

5. を押し続けて、容量合計をクリアします。
6. 排液を受けるために容器が準備完了すれば、

ポンプを始動します。
7. 所望の較正容量に対してポンプを作動させま

す。但し、大容量は精度が高く、最低でも10サ
イクル以上です。

8. ポンプを停止します。
9. G101メニューに示された容量(Vバッチ)を記録

します。
10. ディスペンス中に実際に取り込んだ容量(V実際)

を測定します。必ず表示されているもの同じ単
位で測定してください。単位を変更する場合、
設定流量単位(メニューG201)を参照ください。

11. 「ポンプ K 因子の設定」(メニューG203)を参
照してください。現在表示されているK因子を
記録してください。 (K因子古い)

12. 以下の公式を用いて新しいK因子を計算しま
す。：

K因子新しい = K因子古い ✕ (V実際 / Vバッチ)
13. G203メニューをK因子新に設定します。

BLDCBLDCBLDC一一一括括括較較較正正正手手手順順順

注注注：：：本手順は、Graco モーター制御を使用している
システムに適用されます。

1. システムは一括制御モードです。メニュー
G200=1

2. ポンプ呼び水完了ポンプの始動, page 31を参
照のこと。

3. バッチモード目標流量メニューG247に所望の
バッチ流量を設定します。

4. 運転モード画面に、所望のバッチ容量 (Vバッチ)
を設定します。但し、大容量は精度が高く、
最低でも10サイクル以上です。単位を変更す
る場合、設定流量単位(メニューG201)を参照
ください。

5. 排液を受けるために容器が準備完了すれば、
ポンプを始動します。

6. 設定したバッチ容量に対してポンプが始動しま
す。

7. ポンプが停止した後、ディスペンス中に実際に
取り込んだ容量(V実際)を測定します。必ずバッ
チ設定値と同じ単位で測定してください。

8. 「ポンプ K 因子の設定」(メニューG203)を参
照してください。現在表示されているK因子を
記録してください。 (K因子古い)

9. 以下の公式を用いて新しいK因子を計算しま
す。：

K因子新しい = K因子古い ✕ (V実際 / Vバッチ)
10. G203メニューをK因子新に設定します。
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圧圧圧力力力解解解放放放手手手順順順

このシンボルが表示されるたび
に、圧力開放手順に従ってくだ
さい。

本装置は、圧力が手動で解放されるまでは、加圧
状態が続きます。皮膚や目などへの飛散など、
加圧状態の液体から生じる重大な怪我を避ける
には、ポンプの動作を止めた後および装置を清
掃、点検、および整備する前に、圧力開放手順
に従ってください。

1. システムの電源を切ります。
2. 使用されている場合、分注バルブを開きます。
3. 液体ドレンバルブを開いて、液圧を抜きます。

排液を受けるために容器を用意します。

シシシャャャッッットトトダダダウウウンンン

短い期間(一晩中、週末にかけて)のシャットダウン
の場合、圧力解放手順, page 33に従います。

3日から30日間ポンプを停止させる場合、以下の手
順を実施します。ポンプが 30 日以上使用されない
場合は、保管, page 33を参照ください。

1. 圧力解放手順, page 33に従ってください。
2. 流体ラインとポンプを洗浄して、ラインまたは

ホース内に蓄積する可能性のある固形物を取り
除きます。洗浄, page 49を参照のこと。

3. 圧力解放手順, page 33に従ってください。
4. モーターを停止させ、すべての入力電圧を取

り除きます。
5. 洗浄液の接続をすべて隔離します。
6. 液インレットおよびアウトレットホースを取

り外します(もしくはシステム内に存在する場
合、バルブを閉じます)。

注注注：：：最大限のホースの寿命を確保する為
のホースへの圧力の軽減方法に関する説明
は、保管, page 33を参照ください。

保保保管管管

ポンプを 30 日以上保管するには、この手順に従
います。
1. シャットダウン, page 33のすべての手順に

従います。
2. 前面カバーのドレンプラグを取り外して、ポ

ンプからすべての潤滑油を排出し、次いでカ
バーを取り外します。

3. ホース(14)の圧縮を取り除く場合は、必ずロー
ラーを動かして行います。ホースがローラーか
ら解放されるまで、ポンプの方向を注意し、底
の部分でホースを引っ張りながら4時と8時の位
置の間でローラーを動かします。
a. ACACAC モモモデデデルルル:::ネジを緩め、モーターファンカ

バーを取り外します。手でファンを回転さ
せてローラーを動かします。
注注注：：：低い RPM のポンプと高比率のギア
ボックスでは、ローラーを動かすために、
モーターファンの高回転が要求されます。

b. BLDCBLDCBLDCモモモデデデルルル:::

i. シャフトソケットをギヤボックスの後
側に挿入します。

ii. ソケットレンチを使用してローラーを
動かします。

4. ACACAC モモモデデデルルル:::ファンカバーを交換します。BLDCBLDCBLDC
モモモデデデルルル:::ギヤボックスからソケットを取り外し
ます。

5. ポンプは、清浄で乾燥し、直射日光が避けら
れる、極端な温度にならない場所に保管して
ください。

Figure 14 ホースの保管場所
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VFD 操作 (ACモデル)

VFDVFDVFD 操操操作作作 (AC(AC(ACモモモデデデルルル)))
VFDVFDVFD コココンンントトトロロローーールルルパパパネネネルルル

注注注：：：VFD の完全な情報については、VFD 付属の製
造元の取扱説明書を参照してください。

• コントロールパネルのディスプレイは、モー
ターの状態を表示します。また、モーター回転
の方向も表示します：FWD (順方向) または REV
(逆方向)

• 緑の RUN キーがモーターを始動します。
• 赤の STOP キーがモーターを停止します。
• 矢印キーを使用して、モーターの速度を上げた
り下げたりします。

• 青の R/F キーは、モーター回転を変更します。
(参照モーターの方向を逆にする, page 34)

• 青の M キーは、VFD メニューにアクセスしま
す。メニューの説明と情報については、製造元
の取扱説明書を参照してください。
注注注：：：M キーが押された場合、矢印キーを使用し
て VFD メニューをスクロールします。

FWDAUTO

REV

STOP

RUN

Figure 15 VFD コントロールパネル

工工工場場場出出出荷荷荷時時時設設設定定定

VFD の設定は、ほとんどの用途向
けに工場で事前に設定されていま
す。 初期設定(VFD内蔵AC), page 30を参照
してご希望の内容に合うよう必要に応じてデフォ
ルト設定を変更してください。

モモモーーータタターーーののの方方方向向向ををを逆逆逆にににすすするるる

注注注：：：VFD パラメータ P112 が、モーター回転の方
向を制御します。VFD はデフォルトで回転が順方
向に設定された状態で出荷されます。

1. ローラーの動作している方向を確認してくださ
い。液体接続部, page 16を参照のこと。

2. M キーを押して、VFD メニューにアクセスし
ます。

3. 矢印キーを使用して、P112P112P112にスクロールしま
す。

4. M キーを再度押します。
5. 000000が画面上に表示されます。矢印キーでディス

プレイを010101に設定します。これは順方向と逆方
向の両方の回転を可能にします。

6. M キーを押して、設定に入ります。画面に
STOPまたは最後の周波数設定が表示されま
す。

注注注：：：ポンプ操作中にこの機能を使用するには、R/F
キーを押して、次にM キーを押します。駆動が遅
くなり、モーターが逆方向に動作します。RUN
キーを押して、ローラーが逆方向に動作している
ことを確認します。

速速速度度度ののの調調調整整整

VFD コントロールパネルの矢印キーを使用して、
モーター速度を加速または減速させます。
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GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御操操操作作作(BLDC(BLDC(BLDCモモモデデデルルル)))
デデディィィスススプププレレレイイイ
Gracoモーター制御は、操作者が選択を入力、お
よび設定と操作の関連情報を閲覧するためのイン
ターフェースを備えています。
メンブレンキーを使用して数値データを入力し、
設定画面を入力し、設定値を選択もしくは入力し
ます。

注注注

ソフトキーボタンへの損傷を防ぐために、ボタ
ンを、ペン、プラスチックカード、または指の
爪などの鋭利なもので押さないでください。

膜膜膜キキキーーー 対対対処処処法法法

手手手動動動制制制御御御、、、押して、ポンプを始動させます。

遠遠遠隔隔隔制制制御御御(PLC)(PLC)(PLC)、、、押してアラームEBGOをクリアします。遠隔信号によってポンプは
再び始動します。

手手手動動動制制制御御御、、、押してポンプを停止します。このボタンを2回押すと(ポンプが減速して
いる間)、ポンプは直ちに停止します。

遠遠遠隔隔隔制制制御御御(PLC)(PLC)(PLC)、、、遠隔信号によって通常ポンプが停止します。押して遠隔制御を無
効にし、EBGOアラームを設定します。

,

押して設定メニューコードを操作し、数値入力の桁数を調整するかもしくは所望の
設定値にスクロールさせます。

機能は、モードおよび現在の操作毎に変化します。

• 運運運転転転モモモーーードドド、、、押して設定値を編集します。再度押して入力値を承認します。更に
押してイベントコードを確認します。編集しない場合、約 2 秒間押し続けて、設
定モードに入ります。

• 設設設定定定モモモーーードドド、、、押して選択内容を入力するか、入力した現行値を承認します。編集しな
い場合、約 2 秒間押し続けて、運転モードに戻ります。

圧圧圧力力力モモモーーードドド：：：モードに隣接したLED は圧力モードの選択およびスタンバイで点滅し
ます。LEDはフローモードの選択およびスタンバイ、あるいは圧力モードでの運転
中に点灯します。

流流流量量量モモモーーードドドモードに隣接したLED はフローモードの選択およびスタンバイで点滅し
ます。LEDは圧力モードの選択およびスタンバイ、あるいはフローモードでの運転
中に点灯します。

ポポポンンンプププののの方方方向向向：：：LEDは正転では消灯され；逆転では点灯されます
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GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御ソソソフフフトトトウウウエエエアアア概概概要要要

Graco モーター制御には、次の2 つの操
作方法があります。フロー制御とバッチ
ディスペンス。各方法の説明に関しては
表 4 制御方法, page 36 を参照ください。

表 5 Gracoモーター制御ラの主要な特徴, page 37 で
はいくつかの主要なGracoモーター制御の特徴を
明記しています。

TableTableTable 444 制制制御御御方方方法法法

制制制御御御方方方法法法 詳詳詳細細細

フロー制御 • モーターの速度を増減させてポンプの流量を制御します。
• ユーザーが選択可能な装置内の現在のポンプ流量を表示します(G201)。
• 最大加速と減速は、ユーザー設定により制限されます。

バッチディスペンス • ユーザーの規定する材料の量を排液します。

– ユーザーの選択可能な装置内で排液すべき残った容量を示します。
– ディスペンス量が変化しない場合、ディスペンスは中断および再開が可
能です。

– ディスペンス可能な最大ユニット数は、材料の粘度とポンプの速度によ
ります。

• バッチは計測されたサイクルにて繰り返し可能です。

– イベントによりポンプをスタンバイにしたり停止しないで下さい。
– ディスペンス量は変更されません。
– バッチが完了した場合、次のバッチが開始されるまでの残り時間を示す
タイマーが表示されます。

♦ Xxh: 時間の表示 (>35999 残りの秒数)
♦ XhXX: 表示された時間および分(600-35999 残りの秒数)
♦ XhXX: 表示された分および秒(1-599 残りの秒数)

• ディスペンス流量はユーザーが指定します。
• ポンプK因子は外部手段を介して較正し、ユーザー設定で規定します。
• 最大加速と減速は、ユーザー設定により制限されます。
• バッチの完了前に手動でポンプを停止するとEBCOイベントコードが表示さ
れ、バッチを再開する前にこれを手動で認証しなければなりません。
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TableTableTable 555 GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御ラララののの主主主要要要ななな特特特徴徴徴

制制制御御御機機機能能能 詳詳詳細細細

リーク検出 • ホース破断をコントローラーに知らせる信号をポンプ漏れ検出器から受
信する。

• ユーザー設定に応じて、コントローラーは警告するかもしくはポンプを
停止させます。

• イベントコードが表示される。

サイクルカウンティ
ング

• コントローラーはポンプサイクルを追跡し、ユーザーに計画されている保守
周期を知らせます。

• ユーザーは保守周期のサイクル数を選択します(例：ホースの交換)。

バッチカウンタ • コントローラーは排液されたポンプ容量を追跡します。

– カウンターはユーザーによってリセットが可能です。

バッチタイマー • 制御装置はG248にて定義される時間間隔にてバッチを開始します。

– 時間の値はユーザー定義です。
– タイマーが切れるとポンプを開始します。
– 時間の値は現状のバッチの開始から次のバッチの開始までに設定されます。
– 現状の定義のバッチの完了時よりも短い値は、意図しない結果を生じること
になりますが、エラーメッセージは生成されません。

ホースガード • 出口圧力がスパイクする場合はこれを使用してポンプを停止出来ます。
• 出口圧力スパイクの感度は可変でありユーザーが調整可能です。
• ホースガードが調整されるまでFCDHイベントが表示されます。ホースガード
は調整が完了するまでは機能しません。

• ホースガードの調整：

– メニューG214にてホースガードを有効にして下さい。
– ポンプを製品元に接続して下さい。
– 出口は追加的な制限の無い、通常操作の構成として下さい。
– ポンプを始動します。ポンプが最高操作速度を達成し、ポンプが完全に
一回転すると調整が完了します。

• ホースガードの調整情報はG214の変更によるホースガードの無効化、ポンプ方
向の逆転、あるいはGracoモータ制御装置がオフにされるまで保持されます。

最大出力モード • このモードによってユーザーは過電流やモーターの温度不具合を無効にす
ることができます。結果としては、制限要素に依存するポンプの性能の低
下につながります。

• システムは、ユーザーにポンプが低下した性能で作動していることを警
告します。

• モーター温度スケーリング

– モーター巻き線温度が高過ぎる場合、Gracoモーター制御はモーターへの
出力を制限します。

♦ 許容限界スタート – 120°C (248°F)
♦ 許容限界停止 (完全停止) – 150°C (302°F)
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制制制御御御機機機能能能 詳詳詳細細細

入力電流（電源）制
限

• Gracoモーター制御は、ライン出力から使用可能な電圧と電流に応じてモー
ターへの出力を制限します。

– 12A (120/240V, 15A 回路) (ディフォルト)
– 16A (120/240V, 20A 回路)

PLC制御 • 入力ハードウエア:

– デジタル入力(スタート/停止) — シンキング

♦ 12VDC (内部で引き上げられる) 論理回路
♦ 論理回路　ロー(アサート状態/閉じ) < 4VDC
♦ 論理回路　ハイ (解除/開く) > 6VDC
♦ 35VDC 許容

– アナログ入力(流量信号)

♦ 4-20 mA - 論理レベル
♦ 250 ohm インピーダンス
♦ 35VDC (2W) トレラント

• 停止のみ(マニュアルスタート)

– スタート/停止信号はアサートして(ローにして)ポンプを作動させてくださ
い。

– ユーザーはシステムを手動でスタートさせます。
– 停止ボタンもしくはスタート/停止信号でポンプは停止します。

• スタート/停止(完全遠隔)

– スタート/停止信号の立下りエッジでポンプはスタートします。スタート/停
止信号はアサートを継続して(ローにして)ポンプを作動させてください。

– 局部の停止ボタンを押すと、局部のスタートボタンを押すまでシステムを
無効にします。

• 完全制御(スタート/停止と流量の両方)

– スタート/停止信号の立下りエッジでポンプはスタートします。スタート/停
止信号はアサートを継続して(ローにして)ポンプを作動させてください。

– 局部の停止ボタンを押すと、局部のスタートボタンを押すまでシステムを
無効にします。

– アナログ入力はポンプ流量に使用します。
– 入力範囲は、ユーザー設定にて設定可能です(メニューG212、G213、
G240、G241)。

– アナログ制御モード：

♦ 流量制御:目標流量
♦ バッチディスペンス:ディスペンス流量

• オーバーライド停止:スタート/停止制御もしくは完全制御で操作していると

きに、 を使用して外部信号をオーバーライドしてポンプを停止させる
ことができます。このオーバーライドによってEBGOイベントが設定されま

す。 を押してすべてのイベントを確認します。次いで を押してEBGO
イベントをクリアし、再度外部制御装置を有効にします。次にコントローラー
は立下り信号エッジを検出し、スタート信号を送ります。
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操操操作作作モモモーーードドド

Graco モーター制御には 2つの操作モードがありま
す:運転モードとセットアップモードがあります。

運運運転転転モモモーーードドド

運転モード時、Gracoモーター制御装置は現在の残
り流量(流量モード）もしくは残った(バッチモー
ド)を示します。

設定値を調整する場合、 を押します。 お

よび を使用して所望の番号へスクロールしてく

ださい。 を押して入力した値を承認します。

システムが外部完全制御(メニューG209が3に設定)
を使用している場合、設定値は外部で制御します。
設定値は閲覧は可能ですが、調整はできません。

設設設定定定モモモーーードドド

設定モードに入るには、 を2秒間押してくださ
い。パスワードが設定されたら、入力して先へ進み
ます。ボタンを押さないと、60秒後に設定モード
画面がタイムアウトします(運転画面に戻ります)。

ユーザーが を押さないと、30秒後に設定の中
の各メニューはタイムアウトします。

注注注：：：パスワードが未入力の場合や間違えたパスワー
ドを入力した場合にも、1xx および 3xx メニューに
はアクセスが可能です。

設定モードは4つのブロードカテゴリーに編成さ
れます。

• 100s、メンテナンス
• 200s：設定（パスワードで保護）
• 300s：診断（システム値のみを示し；操作者に
よる変更は不可能です）

• 400s：アドバンス（パスワードで保護）

本セクションの参照表は、各設定モードメニュー
のオプションの説明をしています。

1. および を使用して所望のセットアップ
メニューコードにスクロールさせてください。

2. を押してそのコードを入力するかもしくは
その選択を実行します。例えば、パスワードを
設定するために使用する設定メニューコード

G210にスクロールします。 を押します。

セットアップモードメニューの中には、ユーザーが
番号を入力することを要求するものがあります。

1. および を使用して番号の各桁数を設
定します。

2. 最後の桁数の を押して、セットアップメ
ニューコードオプションに戻ります。

他のセットアップメニューオプションでは、ユー
ザーにスクロールして、所望の選択内容に該当す
る番号を選択することを要求します。表は、メ
ニューの中でスクロールした各番号に該当する内
容を示しています。

• および を使用して所望の番号へスク
ロールしてください。

• 選択した番号の を押してください。漏れが
検出され、システムにアラームを発生させポンプ
を停止させたい場合、例えば、メニューG206に

おいて番号2へスクロールし、 を押します。
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TableTableTable 666 適適適用用用ささされれれるるるメメメニニニュュューーーとととそそそののの説説説明明明

設設設定定定モモモーーードドド
G100
イベント閲覧

最後の20のシステムのイベントコードを表示します。 および を使用し
て所望のイベントコードをスクロールしてください。

G101
バッチ容量の閲覧またはリ
セット

ディスペンスされたバッチ容量を表示します。この値はメニューG201にて選
択されたフロー単位にあります。G201 の変更によりG101 の値が新しいフ
ロー単位へと変更されます。

• を2秒間保持してカウンターをリセットします。
• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。

G102
寿命総計閲覧

ポンプ寿命のポンプサイクルの総計を表示します。

• サイクル（XXXXX）、千サイクル（XXXXK）、あるいは百万サイクル
（XXXXM）単位で表示します。

G130
保守カウンター1閲覧

最後の保守以降のポンプのサイクル数を表示します。

• を2秒間保持してカウンターをリセットします。
• サイクル（XXXXX）、千サイクル（XXXXK）、あるいは百万サイクル
（XXXXM）単位で表示します。

G131
保守カウンター2閲覧

最後の保守以降のポンプのサイクル数を表示します。

• を2秒間保持してカウンターをリセットします。
• サイクル（XXXXX）、千サイクル（XXXXK）、あるいは百万サイクル
（XXXXM）単位で表示します。

G132
保守カウンター3閲覧

最後の保守以降のポンプのサイクル数を表示します。

• を2秒間保持してカウンターをリセットします。
• サイクル（XXXXX）、千サイクル（XXXXK）、あるいは百万サイクル
（XXXXM）単位で表示します。

G200
制御モード設定

ポンプ制御モジュールを設定します。ポンプを停止させてこのフィールドを編
集します。
0 = フロー制御(デフォルト)
1 = バッチ制御

G201
流量単位の設定

内部容量単位も設定する、表示流量単位を設定します。
0 = サイクル/分 (cpm、デフォルト)
1 = ガロン/分 (gpm)
2 = リッター/分(lpm)
3 = ガロン/時間 (gph)
4 = リッター/時間(lph)
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G203
ポンプK因子の設定

ポンプ排水量/サイクルを設定します。このメニューに必要な情報に関して
は、 BLDC 流量較正手順, page 32または BLDC一括較正手順, page 32を参照く
ださい。単位は常にcc/cycleです。流量単位(メニューG201) が、cpmcpmcpm (0)(0)(0)ででではははななな
くくく、、、gpm (1)、lpm (2)、gph (3)または lph (4)に設定された場合のみ、メニューが
目で見えます。ポンプを停止させてこのフィールドを編集します。

• 範囲およびデフォルトはポンプサイズ毎に変わります。表の中の単位は
cc/cycleです。

ポポポンンンプププ 最最最小小小 最最最大大大 デデデフフフォォォルルルトトト

i/h6 1 18 12

i/h10 3 39 26

i/h16 6 89 59

i/h23 19 287 191

h25 22 327 218

i26 42 624 416

h26 39 585 390

i/h30 66 995 663

i/h32 74 1116 744

G204
最大出力モードの有効化

G214 >0の場合は、メニューは表示されません。この設定を有効にして、低下し
た性能（フロー設定点の維持をしない可能性）でのポンプの運転を可能とする
過電流とモーター温度イベントを変更します。ポンプを停止させてこのフィー
ルドを編集します。
0 = 無効 (デフォルト)
1 = 有効

G205
入力電流制限

許容される最大入力電力を設定して下さい。ポンプを停止させてこのフィール
ドを編集します。
0 = 12A (デフォルト)
1 = 16A

G206
リーク検出タイプの設定

漏れ検出に対する所望のシステムレスポンスを設定します。
0 = 無効化あるいは漏れセンサーが未設置 (デフォルト)
1 = 偏差 (システムはユーザーに警告しますが、ポンプを停止させません)
2 = アラーム (システムはユーザーに警告し、ポンプを停止させます)

G207
最大加速度の設定

停止から最高速度(90 cpm)までの時間を秒で設定します。

• 範囲は1～300秒です。
• デフォルトは 3 秒です

G208
最低減速度の設定

最高速度(90 cpm)から停止までの時間を秒単位で設定します。

• 範囲は1～300秒です。
• デフォルトは 1 秒です

G209
外部制御の設定

外部制御入力を設定します。ポンプを停止させてこのフィールドを編集します。
0 = 無効化(デフォルト)
1 = 停止のみ (マニュアルスタート)
2 = スタート/停止 (完全遠隔)
3 = 完全制御(スタート/停止および流量の両方)
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G210
パスワードの設定または無
効化

設定ロックアウトパスワードを設定します。パスワードを知らないユーザーは
G100s(保守)およびG300s(診断内容)の中の情報を変更することができますが、
G200s(設定)およびG400s(アドバンスト)からロックアウトされます。

• 範囲は、1～99999です。
• パスワードを無効にする場合、0を入力します。
• アドバンストメニュー(メニューG40ｘ）を表示する場合、99999を入力
します。

• デフォルトは0 です。

G211
ポンプ方向の設定

ポンプ回転方向を設定します。ポンプを停止させてこのフィールドを編集しま
す。
0 = 時計方向 (デフォルト)
1 = 反時計方向

G212
アナログ低入力4～20の設
定

最低許容制御設定値(メニューG240またはG245)に該当するアナログ入力レベル
を設定します。完全制御(3)に対して外部制御(メニューG209)が設定されている
場合のみ、このメニューは目で見えます。

• 範囲は、4.0 ～20.0 mAです。
• デフォルトは 4.0 mAです。

G213
アナログ高入力4～20の設
定

最高許容制御設定値(メニューG241またはG246)に該当するアナログ入力レベル
を設定します。完全制御(3)に対して外部制御(メニューG209)が設定されている
場合のみ、このメニューは目で見えます。

• 範囲は、4.0 ～20.0 mAです。
• デフォルトは 20 mAです。

G214
ホースガード

メニューはG204が 1に設定されている場合のみ見えます。ホースガードを使用
する場合は、通常の条件下でシステムが操作されるようにする最も感度の高い
設定を選択して下さい。一部の構成や製品の組み合わせでは、通常の操作中に
ホースガードの使用を妨げる圧力スパイクが発生する可能性があります。

• 範囲は0～5 サイクルです。
• デフォルトは 0 です (ホースガードの無効化)
• 1 (最も高感度) — 5 (最も低感度)

G230
保守間隔1の設定

所望の保守間隔を百万サイクル単位で設定します。

• 範囲は、10～9990万サイクルです。
• 保守カウンターを無効にする場合、0を入力します。
• デフォルトは0 です。

G231
保守間隔2の設定

所望の保守間隔を百万サイクル単位で設定します。

• 範囲は、10～9990万サイクルです。
• 保守カウンターを無効にする場合、0を入力します。
• デフォルトは0 です。

G232
保守間隔3の設定

所望の保守間隔を百万サイクル単位で設定します。

• 範囲は、10～9990万サイクルです。
• 保守カウンターを無効にする場合、0を入力します。
• デフォルトは0 です。
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G240
最低流量設定値の設定

最低の選択可能流量設定値を設定します。

• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。
• 制御モード(メニューG200)が流量(0)に設定されているか、もしくは外部制御
(メニューG209)が完全制御(3)に設定されている場合のみ、このメニューは
目で見えます。

• 範囲は、0～90サイクル/分です。
• デフォルトは0 です。

例：最低でもシステムを5 lpmで排液させたい場合、制御モードは流量制御(メ
ニューG200)に設定し、流量単位はリッターに設定します(メニューG201)。
このメニューは5に設定します。ユーザーは5 lmpよりも低い最低設定値を入
力することはできません。

G241
最高流量設定値の設定

最高選択可能流量設定値を設定します。

• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。
• 制御モード(メニューG200)が流量(0)に設定されているか、もしくは外部制御
(メニューG209)が完全制御(3)に設定されている場合のみ、このメニューは
目で見えます。

• 範囲は、0～90サイクル/分です。
• デフォルトは90 です。

例：システムに対して10 lpm未満を排液させたい場合、制御モードは流量モー
ド(メニューG200)に設定し、流量単位はリッター(メニューG201)に設定しま
す。このメニューは10に設定します。ユーザーは10 lmpよりも高い最高設
定値を入力することはできません。

G245
最低容量設定値の設定

最低選択可能容量設定値を設定します。

• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。
• 制御モード(メニューG200)がバッチ(1)に設定されている場合のみ、メニュー
は目で見えます。

• 範囲は、0～9999サイクルです。
• デフォルトは0 です。

例：最低でもシステムを各バッチ内で15 ガロンで排液させたい場合、制御モー
ドはバッチ制御(メニューG200)に設定し、流量単位はガロンに設定します(メ
ニューG201)。このメニューは15に設定します。ユーザーは15 ガロンよりも低
い最低設定値を入力することはできません。

G246
最高容量設定値の設定

最高選択可能容量設定値を設定します。

• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。
• 制御モード(メニューG200)がバッチ(1)に設定されている場合のみ、メニュー
は目で見えます。

• 範囲は、0～9999サイクルです。
• デフォルトは9999 です。

例：システムに対して各バッチ内で50 ガロン未満を排液させたい場合、制御
モードはバッチ制御(メニューG200)に設定し、流量単位はガロンに設定します
(メニューG201)。このメニューは50に設定します。ユーザーは50 ガロンより
も高い最高設定値を入力することはできません。

3A3976T 43



Gracoモーター制御操作(BLDCモデル)

G247
バッチモード目標流量

バッチ制御モードでの使用する流量を設定します。

• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。
• 制御モード(メニューG200)がバッチ(1)に設定されている場合のみ、メニュー
は目で見えます。

• 完全制御(3)に対して外部制御(メニュー G209)が設定されている場合、こ
のメニューは 編集できません。このシステムは、アナログ入力で設定さ
れた設定値を表示します。

• 範囲は、1～90サイクル/分です。
• デフォルトは10 です。

G248
バッチ開始インタ―バル

メニューはG200が 1に設定されている場合のみ見えます。バッチの開始から次
のバッチが自動的に開始されるまでの秒数を設定して下さい。インターバルタ
イマーがゼロになると、もう一度入力された値に戻り、カウントダウンが始ま
りバッチが開始されます。現状のバッチがタイマーがゼロになるまでに完了さ
れない場合は、次にタイマーがゼロになるまでは次のバッチは開始されませ
ん。ポンプを停止させてこのフィールドを編集します。

• 範囲は0～99999 サイクルです。
• デフォルトは 0 です (無効化)

G300
流量閲覧

ポンプ流量を表示します。

• ユーザーは編集できません。
• 単位はユーザーが選択可能。流量単位の設定(メニューG201)を参照ください。

G302
バス電圧閲覧

バス電圧Vを表示します。

• ユーザーは編集できません。

G303
モーター電圧閲覧

RMSモーター電圧Vを表示します。

• ユーザーは編集できません。

G304
モーター電流閲覧

RMSモーター電流Aを表示します。

• ユーザーは編集できません。

G305
モーター出力閲覧

モーター出力Wを表示します。

• ユーザーは編集できません。

G306
コントローラー温度閲覧

IGBT温度°Cを表示します。

• ユーザーは編集できません。

G307
モーター温度閲覧

モーター温度を °Cで表示する。

• ユーザーは編集できません。

G308
ソフトウエアバージョン＆
シリアル番号閲覧

ソフトウエア構成を表示します。

• ユーザーは編集できません。
• 表示される情報は、ソフトウエアパーツ番号、ソフトウエアバージョン
およびシリアル番号です。
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G309
漏洩センサー入力を見る

リークセンサー入力ステータスを表示します。

• ユーザーは編集できません。
• 0 = 漏れ検出なし
• 1 = 漏れの検知、あるいは漏れセンサーが設置されていません

G310
動作/停止入力閲覧

動作/停止入力ステータスを表示します。

• ユーザーは編集できません。
• 0 = 停止
• 1 = 動作

G311
4～20アナログ読取値閲覧

4～20 mAアナログ入力をmAで表示します。

• ユーザーは編集できません。

G312
バッチインターバルタイ
マー

次のバッチが開始されるまで、残りの時間(秒数）を表示します。

• ユーザーは編集できません。

G400
工場出荷時デフォルトへの
リセット

全ての設定を工場出荷時のデフォルトにリセットします。メニューG210でパス
ワードが99999に設定されている場合のみ、このメニューが表示されます。

「リセット」がディスプレイに表示されたら、 を2秒間を押し続けてシ
ステムをリセットします。
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G401
ポンプ方向の設定

ポンプ/モーターのサイズを設定します。0(なし)が選択されている場合、このメ
ニューは目で見えます。このメニューを編集する場合、必ずポンプは停止させ
ます。選択が設定されると、メニューはもう見えません。このメニューはパス
ワードがメニューG210 にて 99999に設定された場合に現れます。
0 = 無し (デフォルト)
1 = i/h10 (SEW ギアボックス)
2 = i/h23 (SEW ギアボックス)
3 = i/h26 (SEW ギアボックス)
4 = i/h30 (SEW ギアボックス)

5 = i/h10 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
6 = i/h23 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
7 = i/h26 (Nord 38.77:1 ギアボックス)
8 = i/h30 (Nord 35.75:1 ギアボックス)

9 = i/h10 (Nord 36.00:1 ギアボックス)
10 = i/h23 (Nord 36.00:1 ギアボックス)
11 = i/h26 (Nord 38.67:1 ギアボックス)
12 = i/h30 (Nord 38.67:1 ギアボックス)

13 = i/h6 (SEW ギアボックス)
14 = i/h6 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
15 = i/h6 (Nord 36:00:1 ギアボックス)

16 = h25 (SEW ギアボックス)
17 = h25 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
18 = h25 (Nord 36:00:1 ギアボックス)

19 = i/h32 (SEW ギアボックス)
20 = i/h32 (Nord 35.75:1 ギアボックス)
21 = i/h32 (Nord 38.67:1 ギアボックス)

22 = h26 (SEW ギアボックス)
23 = h26 (Nord 38.77:1 ギアボックス)
24 = h26 (Nord 38.67:1 ギアボックス)

25 = i/h16 (SEW ギアボックス)
26 = i/h16 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
27 = i/h16 (Nord 36.00:1 ギアボックス)
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GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御メメメニニニュュューーー早早早見見見表表表

G100G100G100 (((イイイベベベンンントトト閲閲閲覧覧覧)))
過去の20個のシステムイベントコードを表示する。
G101G101G101 (((バババッッッチチチ容容容量量量閲閲閲覧覧覧///リリリセセセッッットトト)))
排液したバッチ容量を表示します。
G102G102G102 (((寿寿寿命命命総総総計計計閲閲閲覧覧覧)))
ポンプ寿命のポンプサイクルの総計を表示します。
G130–G132G130–G132G130–G132 (((保保保守守守カカカウウウンンンタタターーー1,1,1, 2,2,2, 333ののの閲閲閲覧覧覧)))
最後の保守以降のポンプのサイクル数を表示します。
G200G200G200 (((制制制御御御モモモーーードドドののの設設設定定定)))
0 = フロー制御(デフォルト)
1 = バッチ制御
G201G201G201 (((流流流量量量単単単位位位設設設定定定)))
0 = サイクル/分 (cpm)、デフォルト
1 = ガロン/分 (gpm)
2 = リッター/分(lpm)
3 = ガロン/時間 (gph)
4 = リッター/時間(lph)
G203G203G203 (((ポポポンンンプププKKK因因因子子子ののの設設設定定定)))
範囲とデフォルト
i/h6: 1–18 cc/cycle; デフォルト 12
i/h10: 3–39 cc/cycle; デフォルト 26
i/h16: 6–89 cc/cycle; デフォルト 59
i/h23: 19–287 cc/cycle; デフォルト 191
h25: 22–327 cc/cycle; デフォルト 218
i/h26: 42–624 cc/cycle; デフォルト 416
h26: 39–585 cc/cycle; デフォルト 390
i/h30: 66–995 cc/cycle; デフォルト 663
i/h32: 74–1116 cc/cycle; デフォルト 774
G204G204G204 (((最最最大大大出出出力力力)))
0 = 無効 (デフォルト)
1 = 有効
G205G205G205 (((入入入力力力電電電流流流制制制限限限)))
0 = 12A (デフォルト)
1 = 16A
G206(G206(G206(漏漏漏れれれ検検検出出出タタタイイイプププののの設設設定定定)))
0= 無効化あるいは漏れセンサーが未設置(デフォルト)
1= 偏差
2= アラーム
G207G207G207 (((最最最大大大加加加速速速度度度ののの設設設定定定)))
範囲:1-300 秒
デフォルト:3秒
G208G208G208 (((最最最大大大減減減速速速度度度ののの設設設定定定)))
範囲:1-300 秒
デフォルト:1秒
G209G209G209 (((外外外部部部制制制御御御ののの設設設定定定)))
0 = 無効化(デフォルト)
1 = 停止のみ(マニュアルスタート)
2 = スタート/停止(完全遠隔)
3 = 完全制御 (スタート/停止 と流量の両方)
G210G210G210 (((パパパスススワワワーーードドドののの設設設定定定まままたたたははは無無無効効効化化化)))
範囲:1-99999
99999 = ディスプレー G40x メニュー
デフォルト:0
G211G211G211 (((ポポポンンンプププ方方方向向向ののの設設設定定定)))
0 = 時計方向(デフォルト)
1 = 反時計方向
G212G212G212 (4(4(4～～～202020 アアアナナナロロログググ低低低入入入力力力ののの設設設定定定)))
範囲:4.0 ～ 20.0 mA
デフォルト:4.0 mA

G213G213G213 (4(4(4～～～202020 アアアナナナロロログググ高高高入入入力力力ののの設設設定定定)))
範囲:4.0 ～ 20.0 mA
デフォルト:20 mA
G214G214G214 (((ホホホーーースススガガガーーードドド)))
範囲:0ー5
デフォルト:0
G230–G232(G230–G232(G230–G232(メメメンンンテテテナナナンンンスススカカカウウウンンンタタターーー1,2,31,2,31,2,3ののの設設設定定定)))
範囲:10 ～ 9990万サイクル
デフォルト:0
G240G240G240 (((最最最低低低流流流量量量設設設定定定値値値ののの設設設定定定)))
範囲:0–90 cpm
デフォルト:0
G241G241G241 (((最最最高高高流流流量量量設設設定定定値値値ののの設設設定定定)))
範囲:0–90 cpm
デフォルト:90
G245G245G245 (((最最最低低低容容容量量量設設設定定定値値値ののの設設設定定定)))
範囲:0–9999 サイクル
デフォルト:0
G246G246G246 (((最最最高高高容容容量量量設設設定定定値値値ののの設設設定定定)))
範囲:0–9999 サイクル
デフォルト:9999
G247G247G247 (((バババッッッチチチモモモーーードドド目目目標標標流流流量量量)))
範囲:1–90 cpm
デフォルト:10
G248G248G248 (((バババッッッチチチ開開開始始始間間間隔隔隔)))
領域:0-99999
デフォルト:0
G300G300G300 (((流流流量量量閲閲閲覧覧覧)))
ポンプ流量を表示する。
G302G302G302 (BUS(BUS(BUS電電電圧圧圧閲閲閲覧覧覧)))
BUS電圧をVで表示する。
G303G303G303 (((モモモーーータタターーー電電電圧圧圧閲閲閲覧覧覧)))
RMSモーター電圧をVで表示する。
G304G304G304 (((モモモーーータタターーー電電電流流流閲閲閲覧覧覧)))
RMSモーター電流をAで表示する。
G305G305G305 (((モモモーーータタターーー出出出力力力閲閲閲覧覧覧)))
モーター出力をWで表示する。
G306G306G306 (((コココンンントトトロロローーーラララーーー温温温度度度閲閲閲覧覧覧)))
IGBT 温度を °Cで表示する。
G307G307G307 (((モモモーーータタターーー温温温度度度閲閲閲覧覧覧)))
モーター温度を °Cで表示する。
G308G308G308 (((ソソソフフフトトトウウウエエエアアア情情情報報報閲閲閲覧覧覧)))
ソフトウエアバージョンとシリアル番号を表示する。
G309G309G309 (((漏漏漏れれれセセセンンンサササーーー入入入力力力閲閲閲覧覧覧)))
0 = No 漏れ検出
1 = 漏れの検知、あるいは漏れセンサーが設置されて
いません
G310G310G310 (((運運運転転転///停停停止止止入入入力力力閲閲閲覧覧覧)))
0 = 停止
1 = 運転
G311G311G311 (4(4(4～～～202020 アアアナナナロロログググ読読読取取取ののの閲閲閲覧覧覧)))
4～20 mAアナログ入力をmAで表示する。
G312G312G312 (((バババッッッチチチ間間間隔隔隔タタタイイイマママーーー)))
領域:0～99999秒
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G400G400G400 (((工工工場場場出出出荷荷荷時時時のののデデデフフフォォォルルルトトト設設設定定定)))
全ての設定を工場出荷時にリセット。
G401G401G401（（（ポポポンンンプププサササイイイズズズののの設設設定定定）））
0 = 無し (デフォルト)
1 = i/h10 (SEW ギアボックス)
2 = i/h23 (SEW ギアボックス)
3 = i/h26 (SEW ギアボックス)
4 = i/h30 (SEW ギアボックス)

5 = i/h10 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
6 = i/h23 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
7 = i/h26 (Nord 38.77:1 ギアボックス)
8 = i/h30 (Nord 35.75:1 ギアボックス)

9 = i/h10 (Nord 36.00:1 ギアボックス)
10 = i/h23 (Nord 36.00:1 ギアボックス)
11 = i/h26 (Nord 38.67:1 ギアボックス)
12 = i/h30 (Nord 38.67:1 ギアボックス)

13 = i/h6 (SEW ギアボックス)
14 = i/h6 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
15 = i/h6 (Nord 36:00:1 ギアボックス)

16 = h25 (SEW ギアボックス)
17 = h25 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
18 = h25 (Nord 36:00:1 ギアボックス)

19 = i/h32 (SEW ギアボックス)
20 = i/h32 (Nord 35.75:1 ギアボックス)
21 = i/h32 (Nord 38.67:1 ギアボックス)

22 = h26 (SEW ギアボックス)
23 = h26 (Nord 38.77:1 ギアボックス)
24 = h26 (Nord 38.67:1 ギアボックス)

25 = i/h16 (SEW ギアボックス)
26 = i/h16 (Nord 36.80:1 ギアボックス)
27 = i/h16 (Nord 36.00:1 ギアボックス)
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メンテナンス

メメメンンンテテテナナナンンンススス

ポンプのメンテナンスと修理には、潜在的に危
険な手順が伴います。本装置の保守および修理
は、本取扱説明書およびSoloTech 修理／部品説
明書の手順を読み、理解し、且つ熟練した有資
格の人員以外は実施しないでください。

予予予防防防保保保守守守スススケケケジジジュュューーールルル
ポンプの保守履歴に従って、予防保守スケジュー
ルを立ててください。保守スケジュールは、ホー
スの欠陥が理由で流出や漏れを防ぐために特に重
要です。

洗洗洗浄浄浄
• 流体を変更する前、装置内で流体が凝固する前、
1 日の作業終了時、保管前、および装置の修理
前に洗浄します。

• できるだけ低い圧力で洗浄してください。コネ
クタからの漏れをチェックし、必要に応じて締
めます。

• ディスペンスされている流体および器具の接液部
品に合った流体を使用して洗浄してください。

1. オオオプププシシショョョンンン　　　1:1:1:洗浄剤を使用して通常の方法で
ポンプを操作します。

2. オオオプププシシショョョンンン　　　2:2:2: 保管, page 33の中のステップ
1-3を実施してホースを引き抜き、ローラー
に圧縮されないようにします。水または溶剤
を押し込みます。

ポポポンンンプププ軸軸軸受受受ののの潤潤潤滑滑滑
元のグリースがグリースシールの不良によって汚
染された疑いがある場合は、ポンプを点検し、軸
受にグリースを再度追加します。ポンプを分解す
る必要があります。修理／部品説明書の中のシー
ルの取り付けを参照ください。

ホホホーーースススののの潤潤潤滑滑滑

ポンプには、ホースへの潤滑が必要です。潤滑油
は、冷却を促進し、ローラーとホース間の摩耗を
低減させることで、ホースの寿命を延ばします。
ホースの最大製品寿命のためには、必ず純正Graco
潤滑油をご使用ください。

ポンプの潤滑, page 15に従ってください。

GracoGracoGraco モモモーーータタターーー制制制御御御ををを清清清掃掃掃しししままますすす。。。

ヒートシンクフィンは、常にきれいにな状態に維
持します。圧縮エアを使用して、清掃します。

注注注：：：モジュールには導電性の清掃用の溶剤は使
用しないでください。

GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御ソソソフフフトトトウウウエエエアアアののの
アアアッッップププグググレレレーーードドド

ソフトウエアーアップグレードキット17H103 およ
びプログラミングケーブルキット24Y788を使用し
てGraco モーター制御ソフトウエアをアップグレー
ドしてください。本キットには説明書とすべての
必要なパーツが入っています。
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GracoGracoGraco モモモーーータタターーー制制制御御御のののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ

問問問題題題 原原原因因因 解解解決決決法法法

モーターが回転しない(ガタガタ音がす
る)で、イベントコードはF1DP、F2DP
もしくはWMC0である。

モーターリード線の配
線不良。

• 配線図に従ってモータを正しく配線
してください。

モーターが回転しない(ガタガタ音がす
る)で、イベントコードはT6E0、K6EH
もしくはK9EHである。

フィードバックケーブ
ルが外れている。

• モーターフィードバックケーブル
が、モーターおよびコントローラー
のコネクタ1の両方に確実につな
がっているか確認します。

• K9EHを表示する場合、すべての外
部EMIソースを取り外します。

• モーター電源ケーブルから離れた
フィードバックケーブルの経路を
確認する。

モーターが最高速度で回らない。
(イベントコードF1DP, F2DP, V1CB,
V9CB)

入力電圧が低い • ライン電圧が最低でも108/216 VAC
かどうか確認する。

• 戻り圧力を減少させます。
• 入力電圧を120 VACから240 VAC
に変更します。

モーターが高温です。

(イベントコード F2DT,T3E0もしくは
T4E0
G307>100 °C)

システムが、連続運転
に対する許容範囲外で
作動している。

• ポンプの戻り圧力、流量もしくは
デューティーサイクルを低下させ
る。

• モーター(ファン)に外部冷却を加え
る。

• T4E0を受ける場合、最大出力モー
ドを有効にして自動でポンプ性能
を低下させて加熱を取り除くこと
ができます。

メンブレンボタンが作動しないか、ま
たはメンブレンスイッチが断続的に作
動する。

メンブレンスイッチが
外れている。

• リボンケーブルが適正に制御ボード
に挿入されている確認します。

PLC制御が断続的、もしくは機能して
いない。；もしくは、イベントコード
K6EH, K9EH, L3X0, L4X0が表示され
る。

リボンケーブルが外れ
ている。

• 制御ボードとコネクタボード間のリ
ボンケーブルが適正に挿入されてい
るか確認します。

ディスプレイが点灯していない、もし
くは断続的に表示する。

ディスプレイケーブル
が外れている。

• リボンケーブルとクリップが適正に
制御ボードに取り付けられている
か確認します。
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問問問題題題 原原原因因因 解解解決決決法法法

5V電源が短絡した。 • コネクタ3を取り外します。
• 誤配線を修正します。
• コネクタ3 - ピン1の電流ドローを
下げる。

• 配線をコネクタ 3に接続する場合、
シャットダウン/リセットを制御す
る。

• 制御ボードもしくは電源ボードのグ
リーンLEDが、オフになっている、
もしくは薄暗く点灯している、もし
くは点滅している。

• 制御ボードの赤色LEDが、薄暗く点灯
している、もしくは点滅している。

内部電源が故障した。 • コネクタ3を外し、ショートしてい
ない5V電源を有効にする。

• Graco のテクニカルサポートにご
連絡ください。

パスワード入力後、G200メニューが表
示されない。

不正確なパスワードが
入力された。

• 正しいパスワードを入力してくだ
さい。

• パスワード再設定に関する説明に関
しては、Graco のテクニカルサポー
トにご連絡ください。

モーター作動時にGFCIブレーカーがト
リップする。

漏洩電流がブレーカー
限界を超えている。

• コントローラーがすべてのGFCI回
路と互換性がない。

• コントロールをGFCI回路以外のも
のと接続するか、もしくは適正な産
業用GFCI回路と接続する。

診診診断断断情情情報報報

TableTableTable 777 LEDLEDLED ススステテテーーータタタススス信信信号号号

モモモジジジュュューーールルル状状状態態態
LEDLEDLED 信信信号号号

説説説明明明 解解解決決決法法法

LED なし システム電源な
し。

システム電源を
入れます。

緑がオン システムに電源
が入っている。

—

黄色の点灯 外部GCA装置と
の通信は進行中
です。

—

赤で点灯 Gracoモーター
制御ハードウエ
ア故障

Graco モーター
制御を交換しま
す。

赤の高速点滅 ソフトウェアの
アップロード

ソフトウエアの
アップロードが
完了するまでお
待ちください。

赤の低速点滅 ブートローダー
のエラーもしく
はソフトウエア
アップロードの
エラー

Graco のテクニ
カルサポートに
ご連絡くださ
い。

Figure 16 制御ボード

Figure 17 電源ボード

1 赤色のLEDはボードの後側に表示されます。
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電電電力力力線線線ののの電電電圧圧圧サササーーージジジ

電力変換装置は、入力電源の電圧変動に敏感である
可能性があります。Gracoモーター制御は、エネル
ギーが容量バスに蓄積されてからブシレスモーター
制御のために変調されるため、電力変換装置に該当
します。Gracoモーター制御はこのことを考慮に入
れ、幅広い条件に耐えられるように設計されてい
ます。しかしながら、溶接装置などの高アンペア
のパルス状無効負荷が存在する工場では、たまに
供給電源が許容範囲外になる可能性があります。

許容範囲が超過されると過電圧状態のフラグが
立ち、操作者に不安定な電源に関して警告して自
身を保護するために、システムはアラーム状態で
シャットダウンされます。過度または繰り返しの
過電圧は、ハードウェアに修復不能の損傷を与え
る場合があります。

電線のピーク電圧を特定するために、マルチメー
ターの MAX-HOLD 機能を使用できます。ピーク電
圧は、電源変換装置の容量バスに蓄積される DC電
圧レベルに影響を与える重要なパラメータである
ため、AC ではなく、DC が適切な設定です。

Gracoモーター制御の 420VDC アラームレベルの作
動を避けるために、測定値は約 400VDC を越えて
はいけません。電力品質が疑わしい場合、動力を
供給するか、または品質の悪い電力を発生させて
いる装置を隔離することをお勧めします。利用可
能な電源に関して懸念がある場合は、有資格の電
気技師にお問い合わせください。

マママルルルチチチメメメーーータタターーーににによよよるるる電電電力力力線線線ののの試試試験験験

1. マルチメーターをDC 電圧に設定します。
2. マルチメータープローブを付属の電力線に接

続します。

3. 最低最高を連続的に押して、正と負のピーク
DC 電圧を表示します。

4. 読取値が400 Vdcを越えていないか確認しま
す。 (420 VdcでGracoモーター制御アラームが
発せられます。)
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イイイベベベンンントトト

LEDはイベントコードを表示して、ユーザーにすべ
ての電気的ハードウエアもしくはソフトウエアの問
題を通知します。ユーザーがそのエラーを認識した
後、その状況がシステム内に依然存在する場合：

• 運運運転転転モモモーーードドド、、、イベントコードの表示と通常表示
が交互に切り替わります。

• 設設設定定定モモモーーードドド、、、イベントコードは表示されない。

4種類のイベントが発生します。全ての4種類のイ
ベントが記録されG100で見ることができます。

• アアアラララーーームムム:::システムは直ちにポンプを停止させ、イ
ベントコードを表示する。そのイベントは注意を
要し、操作者が条件を修復してアラームをクリア
するまで交互に運転画面上に点滅を継続します。

• 偏偏偏差差差、、、ポンプは運転を続けます。そのイベント
は注意を要し、操作者が条件を修復してアラー
ムをクリアするまで交互に運転画面上に点滅を
継続します。

• 勧勧勧告告告、、、イベントは運転画面上で1分間点滅し、記
録されます。ポンプは運転を続けるが、イベン
トは操作者の注意を必要としない。

• 記記記録録録、、、イベントは記録されているが、表示され
ない。ポンプは運転を続けるが、イベントは操
作者の注意を必要としない。

イイイベベベンンントトト
コココーーードドド

イイイベベベンンントトトレレレ
ベベベルルル 説説説明明明 解解解決決決法法法

A4CH アラーム モーター電流がハードウエア限界を
超えた。

運転状況をチェックしアラームの原
因を追究する。確認後イベントはク
リアします。

A4CS アラーム モーター電流がソフトウエア限界を
超えた。

運転状況をチェックしアラームの原
因を追究する。確認後イベントはク
リアします。

CACC アラーム 制御ボードで通信問題が検出され
た。

制御と電源ボード間の接続をチェッ
クします。

CACH アラーム 電源ボードで通信問題が検出され
た。

制御と電源ボード間の接続をチェッ
クします。

EBC0 偏差
ポンプ処理が遮断された。ポンプが
減速もしくはバッチングし、停止す
るよう指示されてます。

確認後イベントはクリアします。処
理を中断しないでください。

EBG0 アラーム
遠隔スタート/停止制御もしくは完全
遠隔制御のシステム設定で、局部停
止ボタンが押された。局部ボタンが
外部制御を無効にしている。

スタートボタンを押してアラームを
クリアし、遠隔制御を再開する。

EL00 記録 システムに電力が供給された事を示
します 無し。

ES00 記録 全てのメモリーが消去され、設定は
工場出荷時の設定された。 無し

F1DH アラーム システムは下流流体制限を検知し停
止しました。

下流のブロックを取り除きポンプを
再始動させて下さい。
通常の下流操作が流体圧力スパイク
アラームを発生させる場合は、G214
の値を大きくして下さい (感度の低
下)。G214が既に５に設定されてい
る場合は、G214の無効化も考慮に入
れて下さい。
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イイイベベベンンントトト
コココーーードドド

イイイベベベンンントトトレレレ
ベベベルルル 説説説明明明 解解解決決決法法法

F1DP アラーム

モーター制御限界に到達し、最大出
力モードがメニューG204で無効に
なっている。コントローラーが、最
大ライン電流、最大モーター電流、
もしくは最大出力電圧の状態にあ
り、流量設定値を維持できない。

ポンプ流量/圧力を減少させます。最
大出力モードを有効にする(メニュー
G204)。

F2DP 偏差

モーター制御限界に到達し、最大出
力モードがメニューG204で有効に
なっている。コントローラーが、最
大ライン電流、最大モーター電流、
もしくは最大出力電圧の状態にある
が、モーターは低下した性能で作動
を継続する。

ポンプ流量/圧力を減少させます。

F2DT 偏差

モーター温度は120°C (248°F) 以上
で、最大出力モードはG204で有効
になっている。出力電流は制限され
ているが、システムは低下した性能
で作動する。

ポンプ流量/圧力もしくはデューティ
サイクルを減少させます。

FCDH 偏差
ホースガードが有効化された
(G214>0)が未だ稼働していない (未
調整)。

下流システムにブロックが無い事を
確認して下さい。ポンプをオンにし
操作速度にて一回完全に回転させて
下さい。

K4E0 アラーム モーター速度が最大を越えた。
確認後イベントはクリアします。運
転状況をチェックしアラームの原因
を追究する。

K6EH アラーム
接続されていないことが原因で、ポ
ジションセンサーが無効位置を検知
したと考えられる。

帰還ケーブルが正確に取り付けられ
ているか、外部ノイズ発生源から離
れているか確認する。

K9EH 偏差
位置エラー(スキップ、一時的無効位
置)が検出された。モーター帰還ケー
ブルのノイズが原因と考えられる。

帰還ケーブルが正確に取り付けられ
ているか、外部ノイズ発生源から離
れているか確認する。

L3X0 偏差
ポンプ漏れセンサーが漏れを検出
し、ポンプリークタイプがG206で偏
差に設定されている。ポンプは運転
を続けます。

摩耗部品を交換して漏れを停止さ
せ、ドレン排出を行い、漏れセン
サーを交換する。

L4X0 アラーム
ポンプ漏れセンサーが漏れを検出
し、ポンプ漏れタイプがG206でア
ラームに設定されている。ポンプが
停止した。

摩耗部品を交換して漏れを停止さ
せ、ドレン排出を行い、漏れセン
サーを交換する。

MA01 勧告 保守ポンプサイクルがメニューG230
に設定された数値を越えた。

メンテナンスカウンターをクリアす
る。(メニューG130)

MA02 勧告 保守ポンプサイクルがメニューG231
に設定された数値を越えた。

メンテナンスカウンターをクリアす
る。(メニューG131)

MA03 勧告 保守ポンプサイクルがメニューG232
に設定された数値を越えた。

メンテナンスカウンターをクリアす
る。(メニューG132)

T3E0 偏差 内部モータ-温度が100 °C(212 °F)以
上である。

ポンプ流量もしくはデューティサイ
クルを減少させます。
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Graco モーター制御のトラブルシューティング

イイイベベベンンントトト
コココーーードドド

イイイベベベンンントトトレレレ
ベベベルルル 説説説明明明 解解解決決決法法法

T4C0 アラーム 内部IGBTモジュール温度が100°C
(212°F)の限界を超えた。

電源出力を低下させるか周囲温度を
低下させる。

T4E0 アラーム
内部モーター温度が 150°C (302°F)
以上で、最大出力モードがG204で無
効になっている。

ポンプ流量もしくはデューティサイ
クルを減少させます。最大出力モー
ドを有効にする。(G204)

T6E0 アラーム
モーターがその温度範囲を越えて作
動しているか、温度センサー信号が
なくなった。

モーター周囲温度が最低以上である
ことを確認してください。帰還ケー
ブルが正確に取り付けられているか
確認してください。制御ボードから
のTO1/TO2 配線が正確にコネクタ
ボードに連結されているか確認して
ください。Gracoテクニカルサポー
トにお問い合わせ下さい。

V1CB アラーム バス電圧が最小許容限界以下であ
る。 電圧源レベルをチェックする。

V2CG 偏差 IGBTゲートドライブ電圧が最小許容
限界以下である。

Gracoテクニカルサポートにお問い
合わせ下さい。

V4CB アラーム バス電圧が最大許容限界を越えてい
る。

ポンプ減速時間を増加させる。電圧
源レベルをチェックする。

V9CB アラーム AC電力を検出時、バス電圧測定回路
が異常に低い値を通知している。

電圧源レベルをチェックする。Graco
テクニカルサポートにお問い合わせ
下さい。

V9MX アラーム AC電力の損失が検出された。 AC電源を再接続します。

WMC0 アラーム
コントローラーがモーターを回転さ
せることができない(ローターがロッ
クされている)。

モーターローターの障害を取り除
き、モーターを再度始動する。

WSCP アラーム ユーザーがメニューG401でポンプサ
イズを選択していない。 ポンプサイズを選択します

WSCS アラーム
電源ボードで示されるソフトウエア
バージョンもしくはパーツ番号が要
求されている値を一致しない。

ソフトウェアのアップグレードに失
敗した場合、またはアップグレード
を中止せざるを得なかった場合は、
もう一度やり直してください。そ
うでない場合、Gracoテクニカルサ
ポートにお問い合わせ下さい。

WX00 アラーム 予期しないソフトウェアエラーが発
生しました。

確認後イベントはクリアします。
Gracoテクニカルサポートにお問い
合わせ下さい。
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サイズ

サササイイイズズズ

Figure 18 i/h6, i/h10, i/h23, h25, i/h30, i/h32 ＡC ポンプ

AAA BBB CCC DDD EEE

イイインンンチチチ cmcmcm イイインンンチチチ cmcmcm イイインンンチチチ cmcmcm イイインンンチチチ cmcmcm イイインンンチチチ cmcmcm

i/h6,i/h6,i/h6, i/h10,i/h10,i/h10,
i/h16i/h16i/h16 HACHACHAC

13.0 33.0 18.2 46.2 16.2 41.1 7.0 17.8 11.2 28.4

i/h6,i/h6,i/h6, i/h10,i/h10,i/h10,
i/h16i/h16i/h16 MACMACMAC

13.0 33.0 17.3 43.9 16.2 41.1 7.0 17.8 10.3 26.2

i/h10,i/h10,i/h10, i/h16i/h16i/h16
LACLACLAC

13.0 33.0 16.7 42.4 16.2 41.1 7.0 17.8 9.7 24.6

i/h23,i/h23,i/h23, h25h25h25
HACHACHAC

17.2 43.7 20.5 52.1 19.8 50.3 10.1 25.7 9.9 25.1

i/h23,i/h23,i/h23, h25h25h25
MACMACMAC

17.2 43.7 20.5 52.1 19.8 50.3 10.1 25.7 9.9 25.1

i/h23,i/h23,i/h23, h25h25h25
LACLACLAC

17.2 43.7 18.2 46.2 19.8 50.3 10.1 25.7 8.1 20.6

i/h30,i/h30,i/h30, i/h32i/h32i/h32
HACHACHAC

23.3 59.2 30.3 77.0 26.5 67.3 16.1 40.9 14.2 36.1

i/h30,i/h30,i/h30, i/h32i/h32i/h32
MACMACMAC

23.3 59.2 29.1 73.9 26.5 67.3 16.1 40.9 13.1 33.3
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サイズ

Figure 19 i/h26, i/h30 , i/h32 AC ポンプ

AAA BBB CCC DDD EEE

インチ cm インチ cm インチ cm インチ cm インチ cm

i/h26i/h26i/h26 HACHACHAC 21.7 55.1 16.5 41.9 36.1 91.7 14.0 35.6 2.0 5.1

i/h26i/h26i/h26 MACMACMAC 21.7 55.1 16.5 41.9 33.9 86.1 14.0 35.6 2.0 5.1

i/h26i/h26i/h26 LACLACLAC 21.7 55.1 15.5 39.4 33.0 83.8 14.0 35.6 2.0 5.1

i/h30,i/h30,i/h30, i/h32i/h32i/h32
LACLACLAC

23.3 59.2 20.0 50.8 34.4 87.4 16.1 40.9 2.5 6.4
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サイズ

Figure 20 i/h6, i/h10, i/h23, h25 BLDC ポンプ

AAA BBB CCC DDD EEE

インチ cm インチ cm インチ cm インチ cm インチ cm

i/h6,i/h6,i/h6, i/h10i/h10i/h10
MPMMPMMPM

13.0 33.0 21.0 53.3 16.3 41.4 7.0 17.8 14.1 35.8

i/h23,i/h23,i/h23, h25h25h25
MPMMPMMPM

17.2 43.7 22.8 57.9 19.8 50.3 10.1 25.7 12.8 32.5
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Gracoモーター制御装置サイズ

Figure 21 i/h26, i/h30, i/h32 BLDC ポンプ

AAA BBB CCC DDD EEE

インチ cm インチ cm インチ cm インチ cm インチ cm

i/h26i/h26i/h26 MPMMPMMPM 21.7 55.1 16.0 40.6 36.8 93.5 14.0 35.6 2.0 2.1

i/h30,i/h30,i/h30, i/h32i/h32i/h32
MPMMPMMPM

23.3 59.2 18.5 47.0 40.4 102.6 16.1 40.9 2.5 6.4

GracoGracoGracoモモモーーータタターーー制制制御御御装装装置置置サササイイイズズズ
BLDCモーターが搭載されたポンプを使用する場
合。
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取り付け穴の配置

取取取りりり付付付けけけ穴穴穴ののの配配配置置置

AAA BBB CCC DDD

ポポポンンンプププモモモデデデルルル イイインンンチチチ mmmmmm イイインンンチチチ mmmmmm イイインンンチチチ mmmmmm イイインンンチチチ mmmmmm

i/h6, i/h10, i/h16 10.8 273 9.9 251 3.2 81 0.6 14

i/h23, h25 13.3 338 14.4 366 4.5 115 0.7 18

i/h26 15.5 394 18.9 480 4.7 119 0.7 18

i/h30, i/h32 20.4 518 21.4 544 4.2 107 0.7 18
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性能データ

性性性能能能デデデーーータタタ

注注注：：：特に低サイクルでの低粘度の流体の場合、背圧が上昇し流量が減少する可能性があります。

戻り圧力がない媒体として水を使用してデーターを入手します。
A LACLACLAC モーター(低速)
B MACMACMAC モーター (中速)
C HACHACHAC モーター (高速)
D MPMMPMMPM ブラシレスDCモ—タ
陰影を施した部分は、当社お勧めの連続デューティー範囲を示します。

i/h6i/h6i/h6 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

0.05
(0.19)

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

0.1
(0.38)

0.15
(0.57)

0.2
(0.76)

0.25
(0.95)

0.3
(1.14)

A

C

B

D
流流流量量量

gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分

i/h10i/h10i/h10 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

0.1
(0.38)

0.2
(0.76)

0.3
(1.14)

0.4
(1.51)

0.5
(1.89)

0.6
(2.27)

0.7
(2.65)

B

C

A

D

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分
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i/h16i/h16i/h16 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

0.2
(0.76)

0.4
(1.51)

0.6
(2.27)

0.8
(3.03)

1.0
(3.79)

1.2
(4.54)

1.4
(5.30)

B

C

A

D

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分

i/h23i/h23i/h23 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

0.5
(1.9)

1.0
(3.8)

1.5
(5.7)

2.0
(7.6)

2.5
(9.5)

3.0
(11.4)

3.5
(13.3)

4.0
(15.1)

4.5
(17.0)

5.0
(18.9)

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

A

B

CD

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分
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性能データ

h25h25h25 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

2
(7.6)

4
(15.1)

6
(22.7)

1
(3.8)

3
(11.4)

5
(18.9)

D

A

C

B

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分
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性能データ

i26i26i26 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

1
(3.8)

2
(7.6)

3
(11.4)

4
(15.1)

5
(18.9)

6
(22.7)

7
(26.5)

8
(30.3)

9
(34.1)

10
(37.9)

11
(41.6)

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

A

B

CD

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分

h26h26h26 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

1
(3.8)

2
(7.6)

3
(11.4)

4
(15.1)

5
(18.9)

6
(22.7)

7
(26.5)

8
(30.3)

9
(34.1)

10
(37.9)

11
(41.6)

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

A

B

C
D

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分
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i/h30i/h30i/h30 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

(3.8) 1

(7.6) 2

(11.4) 3

(15.1) 4

(18.9) 5

(22.7) 6

 (26.5) 7

 (30.3) 8

(34.1) 9

(37.9) 10

(41.6) 1 1

(45.4) 12

(49.2) 13

(53.0) 14

(56.8) 15

(60.6) 16

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

A

B

C
D

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分

i/h32i/h32i/h32 ——— 理理理論論論流流流量量量

0.0

(7.6) 2

(15.1) 4

(22.7) 6

 (30.3) 8

(37.9) 10

(45.4) 12

(53.0) 14

(68.1) 18

(60.6) 16

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

A

B

C
D

流流流量量量
gpm (lpm)

ポポポンンンプププ速速速度度度、、、サササイイイクククルルル///分分分
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性能データ

本表に明記された設置済のギアボックス型の縮尺係数にポンプ速度を乗じておよそのVFD周波数(Hz)
を計算します。例例例：：：30 cpmで運転されるSEWギアボックスを持つST23-MACポンプは、VFD周波数が
約49.5 Hzです。

TableTableTable 888 ACACACポポポンンンプププににに関関関すすするるる流流流量量量///周周周波波波数数数換換換算算算

所望のポンプ速度(cpm) * 縮尺係数 = VFD 周波数(Hz)

モデル スケール係数（SEWギアボックス） スケール係数（Nordギアボックス）

i/h6–HACi/h6–HACi/h6–HAC 0.67 0.66

i/h6–MACi/h6–MACi/h6–MAC 1.65 1.60

i/h6–LACi/h6–LACi/h6–LAC 5.40 4.50

i/h10–HACi/h10–HACi/h10–HAC 0.67 0.66

i/h10–MACi/h10–MACi/h10–MAC 1.65 1.60

i/h10–LACi/h10–LACi/h10–LAC 5.40 4.50

i/h16–HACi/h16–HACi/h16–HAC 0.67 0.66

i/h16–MACi/h16–MACi/h16–MAC 1.65 1.60

i/h16–LACi/h16–LACi/h16–LAC 5.40 4.50

i/h23–HACi/h23–HACi/h23–HAC 0.66 0.66

i/h23–MACi/h23–MACi/h23–MAC 1.65 1.60

i/h23–LACi/h23–LACi/h23–LAC 5.40 4.50

h25–HACh25–HACh25–HAC 0.66 0.66

h25–MACh25–MACh25–MAC 1.65 1.60

h25–LACh25–LACh25–LAC 5.40 4.50

i/h26–HACi/h26–HACi/h26–HAC 0.66 0.66

i/h26–MACi/h26–MACi/h26–MAC 1.61 1.53

i/h26–LACi/h26–LACi/h26–LAC 4.97 5.50

i/h30–HACi/h30–HACi/h30–HAC 0.68 0.63

i/h30–MACi/h30–MACi/h30–MAC 1.65 1.65

i/h30–LACi/h30–LACi/h30–LAC 5.14 5.30

i/h32–HACi/h32–HACi/h32–HAC 0.68 0.63

i/h32–MACi/h32–MACi/h32–MAC 1.65 1.65

i/h32–LACi/h32–LACi/h32–LAC 5.14 5.30
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技術データ

技技技術術術デデデーーータタタ
SoloTechSoloTechSoloTech ペペペリリリスススタタタルルルテテティィィッッックククポポポンンンプププ

米米米国国国 メメメーーートトトルルル法法法

最高液体使用圧力 125 psi 0.9 MPa、9 bar

モーター馬力/ギア比 ギアモーターの識別タグを参照ください。
最大ポンプ速度、Graco BLDC モーター使用時 90 RPM
環境温度範囲
(ポンプ内で材料を凍結させないでください。) 14°F ～ 104°F -10° ～ 80°C

最最最大大大フフフロロローーー
i/h6 0.25 gpm 0.95 lpm

i/h10 0.67 gpm 2.5 lpm

i/h16 1.4 gpm 5.3 lpm

i/h23 4.5 gpm 17.0 lpm

h25 5.2 gpm 19.6 lpm

i26 9.8 gpm 37.1 lpm

h26 9.3 gpm 35.1 lpm

i/h30 15.8 gpm 59.8 lpm

i/h32 17.7 gpm 67.0 lpm

111 回回回転転転あああたたたりりりののの流流流体体体容容容量量量
i/h6 0.003 ガロン 0.01 L
i/h10 0.007 ガロン 0.03 L
i/h16 0.015 ガロン 0.06 L
i/h23 0.054 ガロン 0.20 L
h25 0.058 ガロン 0.218 L
i26 0.11 ガロン 0.42 L
h26 0.10 ガロン 0.39 L
i/h30 0.18 gal 0.68 L
i/h32 0.20 ガロン 0.74 L

フフフララランンンジジジののの寸寸寸法法法
i/h6, i/h10, i/h16

外径 3.54 インチ 90 mm
ボルトサークル 2.30–2.56 in. 58-65 mm

ボルトサイズ 1/2 in
i/h23, h25, i/h26

外径 4.25 インチ 108 mm
ボルトサークル 2.95–3.13 in. 75–80 mm

ボルトサイズ 1/2 in
i/h30, i/h32

外径 4.92 インチ 125 mm
ボルトサークル 3.35–3.54 in. 85–90 mm

ボルトサイズ 1/2 in
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技術データ

SoloTechSoloTechSoloTech ペペペリリリスススタタタルルルテテティィィッッックククポポポンンンプププ

米米米国国国 メメメーーートトトルルル法法法

ホホホーーーススス内内内径径径
i/h6 0.24 インチ 6 ミリメートル
i/h10 0.39 インチ 10 ミリメートル
i/h16 0.63 インチ 16 ミリメートル
i/h23 0.91 インチ 23 ミリメートル
h25 0.98 インチ 25 ミリメートル
i/h26 1.02 インチ 26 ミリメートル
h26 0.98 インチ 25 ミリメートル
i/h30 1.18 インチ 30 ミリメートル
i/h32 1.26 インチ 32 ミリメートル
工工工業業業用用用バババーーーチチチフフフィィィッッッテテティィィンンングググ内内内径径径
i6 0.18 インチ 4.5 ミリメートル
i10 (金属) 0.25 インチ 6.4 ミリメートル
i10 (プラスチック) 0.20 インチ 5.1 ミリメートル
i16 0.45 インチ 11.4 ミリメートル
i23 0.67 インチ 17.0 ミリメートル
i26 0.80 インチ 20.3 ミリメートル
i30 0.97 インチ 24.6 ミリメートル
i32 1.05 インチ 26.7 ミリメートル

衛衛衛生生生的的的なななバババーーーブブブフフフィィィッッッテテティィィンンングググののの内内内径径径
h10 0.25 インチ 6.4 ミリメートル
h16 0.45 インチ 11.4 ミリメートル
h25 0.74 インチ 18.8 ミリメートル
h26 0.74 インチ 18.8 ミリメートル
h32 1.00 インチ 25.4 ミリメートル
サササクククシシショョョンンンリリリフフフトトト（（（湿湿湿式式式・・・乾乾乾式式式）））

i/h6 33.0 フィート 10 メートル
i/h10 31.7 フィート 9.6 メートル
i/h16 31.8 フィート 9.7 メートル
i/h23 32.8 フィート 9.9 メートル
h25 32.4 フィート 9.8 メートル
i26 33.2 フィート 10.1 メートル
h26 32.8 フィート 9.9 メートル
i/h30 33.2 フィート 10.1 メートル
i/h32 32.0 フィート 9.75 メートル

重重重量量量
i/h6, i/h10, i/h16 55–65 ポンド 25–29 kg

i/h23, h25 100–120 ポンド 45 ～ 114 kg

i/h26 190–215 ポンド 86–98 kg

i/h30, i/h32 235–285 ポンド 107–129 kg
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技術データ

SoloTechSoloTechSoloTech ペペペリリリスススタタタルルルテテティィィッッックククポポポンンンプププ

米米米国国国 メメメーーートトトルルル法法法

ノノノイイイズズズ
音圧 70 dB(A) 未満

接接接液液液部部部部部部品品品

ホースオプション 天然ゴム, CSM, EPDM, NBR

バーブフィッティングオプション ステンレス鋼, PVDF, Hastelloy

SoloTechSoloTechSoloTechペペペリリリスススタタタルルルテテティィィッッックククポポポンンンプププ用用用GracoGracoGracoモモモーーータタターーーコココンンントトトロロローーールルル
（すべての取り付けと配線は、NEC と地域の電気関連法令に従う必要があります。）
DC 電源 クラス 2 電源のみ
承認 UL508C

適合性
CE - 低電圧 (2006/95/EC)、EMC
(2004/108/EC)、および RoHS

(2011/65/EU) 指令
周囲温度 -40°F ～ 104°F -40°C ～ 40°C
環境定格 タイプ 4X、IP66
モーター温度過上昇検知仕様(モーター内のサーマルセンサーからの信
号を受信し、作動するある特定の手段をドライブ内に構築します。 0 ～ 3.3 VDC、1mA 最大

重量 10.5 lb 4.8 kg

入入入力力力ののの仕仕仕様様様
入力線の電圧 120/240 VAC、線間
入力線の相 単相
入力線の周波数 50/60 Hz

入力電流/相 16A

最大分岐回路保護定格 20A、逆転時間回路ブレーカー
短絡回路電流定格 5 kA

出出出力力力ののの仕仕仕様様様
出力線の電圧 0 ～ 264 VAC

出力線の相 3 相
出力電流(ソフトウェアを介して設定されている電流制限は、モーター
オーバーロードからの二次保護として提供されています。) 0 ～ 12A

出力電源 1.92 KW / 2.6 HP

出力過負荷 0.2 秒間で 200%
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SoloTechSoloTechSoloTechペペペリリリスススタタタルルルテテティィィッッックククポポポンンンプププ用用用電電電動動動モモモーーータタターーー
モモモーーー
タタターーー

構構構成成成コココーーー
ドドド

ポポポンンンプププサササ
イイイズズズ

変変変速速速比比比 ポポポンンンプププ
シシシャャャフフフ
トトト直直直径径径

ギギギアアアモモモーーー
タタターーーフフフララランンン
ジジジ直直直径径径

最最最大大大トトト
ルルルククク (((イイイ
ンンンチチチ、、、---
ポポポンンンドドド
(N•m))(N•m))(N•m))

電電電源源源 出出出力力力速速速度度度
(RPM)(RPM)(RPM)

最最最高高高アアアンンンペペペアアア負負負
荷荷荷

電電電圧圧圧ととと周周周波波波数数数 IPIPIP 定定定
格格格

IEIEIE定定定格格格極極極 取取取りりり付付付
けけけフフフラララ
ンンンジジジ

一一一定定定トトト
ルルルククク

505050 HzHzHz
でででののの
通通通常常常ススス
ピピピーーードドド

606060 HzHzHz
でででののの
通通通常常常ススス
ピピピーーードドド

i/h6, i/h10,
i/h16

20 20 mm 120 mm 434 (49) 0.75 HP
(0.56 kW)

15–90 2.70/1.35
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE1 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h23, h25 20 20 mm 120 mm 573 (65) 1.0 HP
(0.75 kW)

15–90 3.14/1.57
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE3 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h26 19.52 30 mm 160 mm 1380
(156)

2.0 HP
(1.5 kW)

15–92 5.60/2.80
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE3 4 極 – – – – – – – – – – – –

HACHACHAC

i/h30,
i/h32

24.88 35 mm 200 mm 1950
(220)

3.0HP
(2.2 kW)

12–72 7.68/3.84
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE3 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16

48 20 mm 120 mm 660 (75) 0.5 HP
(0.37 kW)

6–38 1.90/0.95
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE1 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h23, h25 48 20 mm 120 mm 996
(113)

0.75 HP
(0.56 kW)

6–38 2.70/1.35
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE1 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h26 44.19 30 mm 160 mm 1610
(182)

1.0 HP
(0.75 kW)

7–41 3.14/1.57
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE3 4 極 – – – – – – – – – – – –

MACMACMAC

i/h30,
i/h32

48.56 35 mm 200 mm 2638
(298)

1.5 HP
(1.1 kW)

6–37 4.20/2.10
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE3 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

120 20 mm 120 mm 647 (73) 0.25 HP
(0.19 kW)

3–15 1.12/0.56
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE1 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h26 159.09 30 mm 160 mm 1918
(217)

0.33 HP
(0.25 kW)

2　～　
11

1.56/0.78 (230
V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE1 4 極 – – – – – – – – – – – –

ACACAC ギギギ
アアアモモモーーー
タタターーー

LACLACLAC

i/h30,
i/h32

159.09 35 mm 200 mm 2906
(328)

0.5HP
(0.37 kW)

2　～　
11

1.90/0.95
(230 V/460 V)

230/460 VAC、3
相、50/60 Hz

IP66 IE1 4 極 – – – – – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

36.75 – – – – – – – – – 1.0HP
(0.75 kW)

2–90 2.6
（120/240 V、単
相）

320 VDC IP56 – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

i/h26 38.67 – – – – – – – – – 2.2HP
(1.6 kW)

2–90 5.2
（120/240 V、単
相）

320 VDC IP56 – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

BLDCBLDCBLDC
ギギギアアア
モモモーーー
タタターーー

MPMMPMMPM

i/h30,
i/h32

38.67 – – – – – – – – – 2.2HP
(1.6 kW)

2–90 5.2
（120/240 V、単
相）

320 VDC IP56 – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16

19.56 20 mm 120 mm 770 (87) – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 71 – – – – – – – – –

i/h23, h25 19.56 20 mm 120 mm 770 (87) – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 80 – – – – – – – – –

i/h26 18.75 30 mm 160 mm 2151
(243)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 90 – – – – – – – – –

HCHCHC

i/h30,
i/h32

24.88 35 mm 200 mm 3213
(363)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC
100

– – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16

19.56 20 mm 120 mm 770 (87) – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

i/h23, h25 19.56 20 mm 120 mm 770 (87) – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
140TC

– – – – – – – – –

HNHNHN

i/h30,
i/h32

24.88 35 mm 200 mm 3213
(363)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
180TC

– – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

59.83 20 mm 120 mm 885
(100)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 71 – – – – – – – – –

i/h26 44.4 30 mm 160 mm 2151
(243)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 80 – – – – – – – – –

MCMCMC

ギギギアアア
ボボボッッッククク
ススス

70
3A3976T



技
術
デ
ー
タ

SoloTechSoloTechSoloTechペペペリリリスススタタタルルルテテティィィッッックククポポポンンンプププ用用用電電電動動動モモモーーータタターーー
モモモーーー
タタターーー

構構構成成成コココーーー
ドドド

ポポポンンンプププサササ
イイイズズズ

変変変速速速比比比 ポポポンンンプププ
シシシャャャフフフ
トトト直直直径径径

ギギギアアアモモモーーー
タタターーーフフフララランンン
ジジジ直直直径径径

最最最大大大トトト
ルルルククク (((イイイ
ンンンチチチ、、、---
ポポポンンンドドド
(N•m))(N•m))(N•m))

電電電源源源 出出出力力力速速速度度度
(RPM)(RPM)(RPM)

最最最高高高アアアンンンペペペアアア負負負
荷荷荷

電電電圧圧圧ととと周周周波波波数数数 IPIPIP 定定定
格格格

IEIEIE定定定格格格極極極 取取取りりり付付付
けけけフフフラララ
ンンンジジジ

一一一定定定トトト
ルルルククク

505050 HzHzHz
でででののの
通通通常常常ススス
ピピピーーードドド

606060 HzHzHz
でででののの
通通通常常常ススス
ピピピーーードドド

i/h30,
i/h32

44.4 35 mm 200 mm 2982
(337)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 80 – – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

59.83 20 mm 120 mm 885
(100)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

i/h26 44.4 30 mm 160 mm 2151
(243)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
140TC

– – – – – – – – –

MNMNMN

i/h30,
i/h32

44.4 35 mm 200 mm 2982
(337)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
140TC

– – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

128.7 20 mm 120 mm 938
(106)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 71 – – – – – – – – –

i/h26 158.12 30 mm 160 mm 3275
(370)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 71 – – – – – – – – –

LCLCLC

i/h30,
i/h32

158.12 35 mm 200 mm 3275
(370)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – IEC 71 – – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

128.7 20 mm 120 mm 938
(106)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

i/h26 158.12 30 mm 160 mm 3275
(370)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

LNLNLN

i/h30,
i/h32

158.12 35 mm 200 mm 3275
(370)

– – – – – – – – – – – – – – – – – – – – – NEMA
56 C

– – – – – – – – –

i/h6, i/h10,
i/h16

– – – – – – – – – – – – 0.5 HP
(0.37 kW)

– – – 1.84/1.06
(240 V/415 V)

240/415 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE1 4 極 IEC 71 5:1 1500 1800

i/h23, h25 – – – – – – – – – – – – 1.0 HP
(0.75 kW)

– – – 3.46/2.00
(240 V/415 V)

240/415 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE1 4 極 IEC 80 10:1 1500 1800

i/h26 – – – – – – – – – – – – 2.0 HP
(1.5 kW)

– – – 5.89/3.40
(240 V/415 V)

240/415 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE1 4 極 IEC 90 10:1 1500 1800

ACACAC
モモモーーー
タタターーー、、、
ATEXATEXATEX

– – –

i/h30,
i/h32

– – – – – – – – – – – – 3.0 HP
(2.2 kW)

– – – 8.66/5.00
(240 V/415 V)

240/415 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE1 4 極 IEC
100

10:1 1500 1800

i/h6, i/h10,
i/h16,
i/h23, h25

– – – – – – – – – – – – 0.5 HP
(0.37 kW)

– – – 1.94/0.97
(230 V/460 V)

230/460 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE1 4 極 NEMA
56 C

5:1 1500 1800

i/h26 – – – – – – – – – – – – 1.0 HP
(0.75 kW)

– – – 3.88/1.94
(230 V/460 V)

230/460 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE3 4 極 NEMA
143TC

10:1 1500 1800

ACACAC
モモモーーー
タタターーー、、、
防防防爆爆爆性性性

– – –

i/h30,
i/h32

– – – – – – – – – – – – 3.0 HP
(2.2 kW)

– – – 8.60/4.30
(230 V/460 V)

230/460 V, 3-相,
50/60 Hz

IP55 IE3 4 極 NEMA
182TC

10:1 1500 1800

– – – 入手不可能。
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California Proposition 65

オオオプププシシショョョンンンのののリリリーーークククセセセンンンサササーーー
接点定格：
状態 通常開
電圧 最大 200 VAC/VDC
電流 1.25 A DC またはピーク AC
電源 最大10 W
周囲温度 –5°C ～ 80°C (23°F ～ 176°F)

Ex 定格:
分類 UL/EN/IEC 60079-11、条項 5.7 に従った「簡単な装置」

クラス I、区域 1、グループ A、B、C、D T4
–5°C ≤ Ta ≤ 80°C

IIIIII 111 GGG
Ex ia IIC T4 Ga
–5°C ≤ Ta ≤ 80°C

パラメーター Ui = 24 V
Ii = 280 mA
Pi = 1.0 W
Ci = 2.8 pF
Li = 0.8 µH

最最最高高高液液液体体体温温温度度度
注注注意意意

温度限界は、機械的応力のみに基づいています。特定の化学物質は、液体温度範囲を制限します。最も
制限された浸水構成部品の温度範囲内に保ってください。お使いのポンプの構成部品に対し高温すぎ
る、あるいは低温すぎる液体温度で操作すると、機器に損傷を与える可能性があります。

ホホホーーーススス
華華華氏氏氏
（（（最最最大大大）））

摂摂摂氏氏氏
（（（最最最大大大）））

天然ゴム 160°F 71°C

CSM 250°F 121°C

EPDM 220°F 104°C

ニトリル (NBR) および食品機器用ニト
リル

250°F 121°C

CaliforniaCaliforniaCalifornia PropositionPropositionProposition 656565
カカカリリリフフフォォォルルルニニニアアア州州州居居居住住住者者者

警警警告告告::: 発がんおよび生殖への悪影響 — www.P65warnings.ca.gov.
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GracoGracoGraco社社社標標標準準準保保保証証証
Graco は、直接お買い上げ頂けたお客様のご使用に対し、販売日時から、本ドキュメントに記載され
た、Graco が製造し、かつ Graco の社名を付したすべての装置の材質および仕上がりに欠陥がないこ
とを保証します。Graco により公表された特殊的、拡張的または制限的保証を除き、販売日時から起算
して 12 ヶ月間、Graco により欠陥があると判断された装置の部品を修理、交換致します。この保証は
装置がGracoが明記した推奨に従って設置、操作、保守された場合にのみ適用します。
誤った設置、誤用、摩擦、腐食、不十分または不適切な保守、怠慢、事故、改ざん、または Graco 製
でない構成部品の代用が原因で発生した一般的な消耗、あるいは誤動作、損傷、摩耗については、本
保証の範囲外であり、Graco は一切責任を負わないものとします。また、Graco の装置と Graco に
よって提供されていない構成、付属品、装置、または材料の不適合、あるいは Graco によって提供さ
れていない構成、付属品、装置、または材料の不適切な設計、製造、取り付け、操作または保守が原
因で発生した誤動作、損傷、または摩耗については、Graco は一切責任を負わないものとします。
本保証は、Graco 認定販売代理店に、主張された欠陥を検証するために、欠陥があると主張された装置
が支払済みで返却された時点で、条件が適用されます。主張された欠陥が確認された場合、Graco はす
べての欠陥部品を無料で修理または交換します。装置は、輸送料前払いで、直接お買い上げ頂けたお客
様に返却されます。装置の検査により材質または仕上がりの欠陥が明らかにならなかった場合は、修理
は妥当な料金で行われます。料金には部品、労働、および輸送の費用が含まれる可能性があります。
THISTHISTHIS WARRANTYWARRANTYWARRANTY ISISIS EXCLUSIVE,EXCLUSIVE,EXCLUSIVE, ANDANDAND ISISIS INININ LIEULIEULIEU OFOFOF ANYANYANY OTHEROTHEROTHER WARRANTIES,WARRANTIES,WARRANTIES, EXPRESSEXPRESSEXPRESS OROROR
IMPLIED,IMPLIED,IMPLIED, INCLUDINGINCLUDINGINCLUDING BUTBUTBUT NOTNOTNOT LIMITEDLIMITEDLIMITED TOTOTO WARRANTYWARRANTYWARRANTY OFOFOF MERCHANTABILITYMERCHANTABILITYMERCHANTABILITY OROROR WARRANTYWARRANTYWARRANTY
OFOFOF FITNESSFITNESSFITNESS FORFORFOR AAA PARTICULARPARTICULARPARTICULAR PURPOSE.PURPOSE.PURPOSE.
保証契約不履行の場合のGraco社のあらゆる義務およびお客様の救済に関しては、上記規定の通りで
す。購入者は、他の補償 (利益の損失、売上の損失、人身傷害、または器物破損による偶発的または結
果的な損害、または他のいかなる偶発的または結果的な損失を含むがこれに限定されるものではない)
は得られないものであることに同意します。補償違反に関連するいかなる行為は、販売日時から起
算して 2 年以内に提起する必要があります。
GRACOGRACOGRACO MAKESMAKESMAKES NONONO WARRANTY,WARRANTY,WARRANTY, ANDANDAND DISCLAIMSDISCLAIMSDISCLAIMS ALLALLALL IMPLIEDIMPLIEDIMPLIED WARRANTIESWARRANTIESWARRANTIES OFOFOF
MERCHANTABILITYMERCHANTABILITYMERCHANTABILITY ANDANDAND FITNESSFITNESSFITNESS FORFORFOR AAA PARTICULARPARTICULARPARTICULAR PURPOSE,PURPOSE,PURPOSE, INININ CONNECTIONCONNECTIONCONNECTION WITHWITHWITH
ACCESSORIES,ACCESSORIES,ACCESSORIES, EQUIPMENT,EQUIPMENT,EQUIPMENT, MATERIALSMATERIALSMATERIALS OROROR COMPONENTSCOMPONENTSCOMPONENTS SOLDSOLDSOLD BUTBUTBUT NOTNOTNOT MANUFACTUREDMANUFACTUREDMANUFACTURED
BYBYBY GRACO.GRACO.GRACO.Gracoにより販売されているが当社製品でないアイテム(電気モータ、スイッチ、ホース
等)は、上記アイテムの製造元の保証に従います。Gracoは、これらの保証違反に関する何らかの主張
を行う際は、合理的な支援を購入者に提供いたします。
いかなる場合でも、Graco は Graco の提供する装置または備品、性能、または製品の使用またはその
他の販売される商品から生じる間接的、偶発的、特別、または結果的な損害について、契約違反、補
償違反、Graco の不注意、またはその他によるものを問わず、一切責任を負わないものとします。

GracoGracoGraco InformationInformationInformation
Graco 製品についての最新情報には、www.graco.com に移動してください。
特許の情報については、www.graco.com/patents を参照してください。

注注注文文文にににつつついいいてててははは、Graco 販売代理店にお問い合わせください。または、電話にて最寄りの販売代理店
をご確認ください。
電電電話話話:::612-623-6921 まままたたたははは無無無料料料通通通話話話：：：1-800-328-0211フフファァァッッックククススス:::612-378-3505

本文書に含まれる全ての文字および図、表等によるデータは、出版時に入手可能な最新の製品情報を反映しています。

Gracoはいかなる時でも通知なく変更を行う権利を有します。
取扱説明書原文の翻訳。This manual contains Japanese. MM 334859
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