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Adverténcias

Adverténcias

Seguem-se adverténcias relativamente a preparacao, utilizacéo, ligacao a terra, manutencao e reparagdo deste
equipamento. O ponto de exclamacéo alerta para uma adverténcia geral e os simbolos de perigo referem-se aos
riscos especificos dos procedimentos. Quando estes simbolos aparecerem ao longo deste manual ou nas etiquetas
informativas, tenha em conta estas Adverténcias. Os simbolos e adverténcias dos produtos referidos como perigosos
ndo abrangidos nesta seccdo podem aparecer ao longo deste manual, sempre que aplicaveis.

A PERIGO

PERIGO GRAVE DE CHOQUE ELETRICO

Este equipamento pode ser alimentado com mais de 240 V. O contacto com esta tensdo podera causar

morte ou ferimentos graves.

e Desligue no interruptor e da corrente elétrica antes de desligar quaisquer cabos e realizar reparagao
ao equipamento.

e O equipamento tem de ter ligacao a terra. Ligue apenas a fontes de alimentagdo com ligacéo a terra.

e Toda a cablagem elétrica deve ser efetuada por um eletricista qualificado e obedecer a todos os
cédigos e regulamentos locais.

PERIGO DE INJECAO ATRAVES DA PELE

O liquido a alta presséo proveniente do dispositivo dispensador, fugas nos tubos flexiveis ou componentes

danificados podera provocar lesdes na pele. As lesdes podem ter o aspeto de um simples corte, porém

constituem ferimentos graves capazes de conduzir a amputagao. Obtenha tratamento médico

imediatamente.

* Nao aponte o dispositivo dispensador a ninguém nem a nenhuma parte do corpo.

¢ Nao coloque as maos sobre o bico.

* Na&o tente interromper nem desviar fugas com a mao, o corpo, uma luva ou um pano.

e Siga o Procedimento de descompressao no manual do seu sistema ao parar de pulverizar e
antes de dar inicio aos procedimentos de limpeza, verificacdo ou assisténcia do equipamento.

* Aperte todas as ligaces relativas a liquidos antes de utilizar o equipamento.

* Verifique diariamente os tubos flexiveis e as ligagées. Substitua imediatamente as pegas gastas
ou danificadas.

XeHR>E B

PERIGO RESULTANTE DE PECAS EM MOVIMENTO

As pecas em movimento podem entalar, cortar ou amputar os dedos e outras partes do corpo.

¢ Mantenha-se afastado das pecas em movimento.

¢ Nao utilize o equipamento tendo removido as respetivas prote¢des e coberturas.

¢ O equipamento pode comecar a funcionar sem aviso. Antes de efetuar agcbes de verificagao,
@ deslocacao ou assisténcia no equipamento, siga o Procedimento de descompressao no
i manual do seu sistema e desligue todas as fontes de alimentagéo.
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Adverténcias

PERIGO DE INCENDIO E EXPLOSAO

Os vapores inflamaveis na zona de trabalho, tais como os provenientes de solventes e tintas, podem
inflamar-se ou explodir. O fluxo de tinta ou solventes pelo equipamento pode provocar faiscas de
eletricidade estatica. Para ajudar a evitar incéndios e explosoes:
e Utilize o equipamento apenas em areas bem ventiladas.
¢ Elimine todas as fontes de ignicao, como luzes piloto, cigarros, lampadas elétricas portateis e plasticos
de protecéo (potencial de faiscas estaticas).
¢ Ligue a massa todo o equipamento na area de trabalho. Consulte as instru¢cdes de Ligacao a terra no
manual do seu sistema
Nunca pulverize ou lave o solvente a alta presséao.
Mantenha a érea de trabalho sem detritos, incluindo solvente, panos e gasolina.
Nao ligue nem desligue cabos de alimentacao ou interruptores na presenca de vapores inflamaveis.
Utilize apenas tubos flexiveis com ligacéo a terra.
Segure a pistola firmemente apoiando-a na parede do balde em contacto com a terra, quando estiver
a descarregar para dentro do mesmo. N&o utilize revestimentos interiores do balde a menos que estes
sejam antiestaticos ou condutivos.
* Pare imediatamente a utilizagdo caso ocorram faiscas estaticas ou sinta um choque. Néao utilize
0 equipamento até identificar e corrigir o problema.
¢ tenha sempre um extintor operacional na area de trabalho.

MPa/bar/PSI

PERIGO DE MA UTILIZACAO DO EQUIPAMENTO

A utilizacdo incorreta pode resultar em morte ou ferimentos graves.

* Na&o opere a unidade quando estiver cansado ou se estiver sob a influéncia de drogas ou alcool.

¢ Nao exceda a pressdao maxima de trabalho ou o nivel de temperatura do componente do sistema com
a classificacao mais baixa. Consulte as Especificacdes Técnicas em todos os manuais do
equipamento.
Utilize liquidos e solventes compativeis com as pecas humidas do equipamento. Consulte as
Especificacoes Técnicas em todos os manuais do equipamento. Leia as adverténcias dos fabricantes
do liquido e do solvente. Para obter mais informacdes relativas ao material que utiliza, solicite as Fichas
de Dados de Segurancga (FDS) ao distribuidor ou ao revendedor.

¢ Desligue todos os equipamentos e siga o Procedimento de descompressao no manual do seu
sistema quando o equipamento nao estiver em uso.

e Verifique o equipamento diariamente. As pecas danificadas ou com desgaste devem ser imediatamente
substituidas apenas por pecas sobresselentes genuinas do fabricante.

¢ N&o altere nem modifique 0 equipamento. As alteragdes ou modificagdes podem anular as aprovagdes
das autoridades e originar perigos de seguranca.

e Certifique-se de que todos os equipamentos estéo classificados e aprovados para o ambiente onde os
vai utilizar.

e Utilize o equipamento exclusivamente para o fim a que se destina. Se precisar de informacgdes, contacte
0 seu distribuidor.

e Afaste os tubos flexiveis e os cabos de areas com trafego, arestas vivas, pegas moveis e superficies
quentes.

* N&o dé nés nem dobre os tubos flexiveis, nem os utilize para puxar o equipamento.

* Mantenha criancas e animais afastados da area de trabalho.

* Respeite todas as normas de seguranca aplicaveis.

PERIGO DE SALPICO

Liquidos toxicos ou quentes salpicados para os olhos ou pele poderdo provocar ferimentos graves.
Durante a descarga da base pode ocorrer salpico.

e Utilize a pressédo de ar minima ao rmeover o prato do tambor.
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Adverténcias

PERIGOS RESULTANTES DE PRODUTOS OU VAPORES TOXICOS

Os produtos ou vapores toxicos podem provocar lesdes graves ou morte se entrarem em contacto com

os olhos ou a pele, ou se forem inalados ou engolidos.

e Leiaas Folhas de Dados de Seguranca (FDS) para conhecer os perigos especificos dos produtos que
estd a utilizar.

* Armazene os produtos perigosos em recipientes aprovados e elimine-os em conformidade com as
diretrizes aplicaveis.

EQUIPAMENTO DE PROTECAO INDIVIDUAL

Utilize equipamento de protecdo adequado quando estiver na zona de trabalho de modo a ajudar a evitar

lesbes graves, incluindo lesdes nos olhos, perda de audigao, inalagéo de vapores toxicos e queimaduras.

Este equipamento de protecéo inclui, mas nao esta limitado a:

* Protecdo para os olhos e ouvidos.

e O fabricante do liquido e do solvente recomenda o uso de mascaras de respiracdo, roupa protetora
e luvas.
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Visor avangado (ADM)

Visor avancado (ADM)

O ADM apresenta informacao grafica e de texto
relacionada com as operagdes de configuragao.

Para evitar danificar os botdes, ndo prima os botdes
com objetos afiados, como canetas, cartoes de
plastico ou as unhas.

Indicadores e teclas do ADM

Causa

Solucao

lc

Indicador e tecla de
arranque/desativacao

Prima para ligar ou desligar o sistema.

El

R
Q
=
Q
«Q
[0}
3

Prima para parar todos os processos da bomba. Esta ndo é uma paragem de emergéncia
ou seguranca.

®

Teclas virtuais

Prima para selecionar um ecréa especifico ou operacao apresentada no visor diretamente
junto de cada tecla.

@

Teclas de navegacao

e Setas para a esquerda/direita: Use para se deslocar entre ecras.
e Setas Cima/Baixo: Use para se deslocar nos campos de um ecra, nos itens de um menu
descendente ou multiplos ecras de uma fungéo.

Teclado numérico

Use para introduzir valores.

Cancelar

Use para cancelar um campo de introducéo de dados.

Prima para aceder ou sair do modo de Configuragéo.

Configuracao
- Prima para escolher um campo a atualizar, para efetuar uma selecdo, para guardar uma
< selecdo ou valor, para entrar num ecra ou para confirmar um evento.
Enter
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Identificacao de componentes do ADM

Visor avangado (ADM)

Ref. |Descricao

CJ Suporte plano do painel (VESA 100)

CK Modelo e nimero de série

CL Porta USB e LED de estado

CM

Ligacéo de cabos CAN

CN LEDs de estado do médulo

CP Ligacéo do cabo de acessorios

CR

Tampa do acesso ao token

CS Tampa de acesso a bateria

Descricoes do estado dos LEDs do ADM

LED Condicoes Descricao
Estado do Verde constante Modo de funcionamento, sistema ligado
sistema Verde intermitente

Modo de configuracao, sistema ligado

Amarelo sélido

Modo de funcionamento, sistema desligado

Amarelo intermitente

Modo de configuracéo, sistema desligado

Estado do USB
(CL)

Verde intermitente

Gravacgdo de dados em curso

Amarelo sélido

A transferir informacao para USB

Verde e amarelo intermitente

ADM ocupado, USB nao pode transferir
informagdes neste modo

Estado do ADM
(CN)

Verde constante

Modulo com corrente

Amarelo intermitente

Comunicacao ativa

Vermelho em intermiténcia regular

Carregamento de software do token em curso

Vermelho em intermiténcia aleatéria ou sdlido

Ocorréncia de erro no médulo
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Visor avangado (ADM)

Detalhes do visor ADM

Ligar o visor

O seguinte ecra aparece quando o ADM é ativado.
Este é apresentado enquanto o ADM faz a inicializagcéo e

estabelece comunicag¢do com outros mddulos no sistema.

®

GRACO
Ch—-—_1

Barra de menu

A barra de menu aparece no topo de cada ecra (a seguinte
imagem é meramente exemplificativa).

12{21/15 14:19 4= | Troubleshooting Pump 1/|=

At Mo Active Errors

Data e hora

As informacgdes de data e hora sdo sempre apresentadas
num dos seguintes formatos. A hora é sempre apresentada
como um reldégio de 24 horas.

e DD/MM/AA HH:MM
e AA/MM/DD HH:MM
e MM/DD/AA HH:MM

Setas

As setas para a esquerda e para a direita sdo apenas
visiveis quando é permitida a navegac¢éo no ecra.

Menu de ecra

O menu de ecra indica o ecra atualmente ativo
realcando-o. Indica também os ecras associados
disponiveis deslocando para a esquerda e para a direita.

Modo de sistema

O modo de sistema atual é apresentado no canto inferior
esquerdo da barra de menu.

Estado

O estado atual do sistema ¢é apresentado no canto inferior
direito da barra de menu.

Alarme/Desvio

O erro atual do sistema é apresentado no centro da barra
de menu. Existem quatro possibilidades.

icone Funciao
Nenhum | N&o ocorreu qualquer informagao ou erro
icone
E Adverténcia
. Desvio
E Alarme

Teclas virtuais

Os icones junto das teclas virtuais indicam o modo ou
acao associados com cada tecla virtual. As teclas virtuais
que nao possuam um icone proximo, nao se encontram
ativas no ecra atual.

Para evitar danificar os botdes de toque suave, ndo
prima os botdes com objetos afiados, como canetas,
cartdoes de plastico ou as unhas.
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Navegar pelos ecras
Existem dois tipos de ecra:

Os Ecras de Funcionamento controlam as operagdes
e apresentam o estado e dados do sistema.

Os Ecras de Configuragéo controlam os parametros
do sistema e funcionalidades avancadas.

Prima E num ecra de Funcionamento para entrar nos
ecras de Configuracao. Se o sistema tiver um bloqueio
por palavra-passe, aparece o ecra de Palavra-passe.
Se o sistema nao estiver boqueado (a palavra-passe
predefinida é 0000), aparece o ecra de Configuragdo
da Bomba 1.

Prima ﬂ num ecra de Configuragéo para voltar ao
ecra de Funcionamento.

Prima a tecla virtual Enter para ativar a funcao
de edigdo em qualquer ecra.

. : A= : ~
Prima a tecla virtual Sair para sair do ecra.

Use as restantes teclas virtuais para selecionar
a respetiva fungcao adjacente.

3A6878A

Visor avangado (ADM)

Configurar a palavra-passe

Configure uma palavra-passe para permitir o acesso ao
ecra de Configuragéo (consulte Ecra de Configuracéao
Avancada 1 - Predefinicoes do ADM na pagina 23).
Introduza um numero de 0001 a 9999. Para retirar a
palavra-passe, introduza a palavra-passe atual quando
esta for solicitada e muda a palavra-passe para 0000
no ecra de Configuracado Avancada 1.

Passmord
I_ Mo Active Errors

011310 14:37
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Visor avangado (ADM)

icones do ADM

icone

Funcéao

Funcao

Alarme - ConsulteDetecéo e resolucao
de problemas na pagina 28, para mais
informacdes.

Erro Comunicacao

Desvio - ConsulteDetecéao e resolucao
de problemas na pagina 28, para mais
informacdes.

Sem problemas detetados com
pardmetro ou valor de definicdo

Adverténcia - Consulte Detecéo e
resolucéo de problemas na pagina 28,
para mais informacoes.

Parametro ou valor de definicao
em falta ou inesperado

Pressao ou modo de pressao

O sistema esta a processar o pedido
(animado)

Caudal ou modo de caudal

Alvo (presséo ou caudal)

Estado da bomba - Indica se existe

ou ndo um erro ativo nas bomba e

0 estado da bomba. Os trés pontos
acima do acionador representam niveis
aumentados de prontidao e atividade.
Da esquerda para a direita:

* Bomba ativada/Desativada (verde
se ativada, ambar se desativada)

* Bomba ativada, desligada ou imével

* Bomba ativada e comandada para
funcionamento, mas esta imével
(motor parou)

* Bomba ativada, comandada para
funcionamento, e esta em movimento

Posicao da bomba (animado).

O acoplamento da bomba sobe e desce
em tempo real e indica a posicéo
aproximada da bomba. A bomba
necessita de completar um curso
completo do émbolo em cada ciclo de
poténcia antes de a posicao ser valida.

Sensores de nivel do tambor nao estao
ativados

Sensor de nivel baixo do tambor ativado

2234 psi
220@

=
=

4454 cc/min

S000@

6880

Grafico de pressao-fluxo

Grafico dindmico que representa a
pressao, caudal, limite de pressao
e limite do caudal.

A linha vermelha representa o limite
ou ponto de regulacao da presséao.
A linha azul representa o limite ou
ponto de regulacdo do caudal.

Quando a tendéncia esta desativada,
um ponto em magenta representa
o caudal e a pressao atual.

Quando a tendéncia estéa ativada,

os dados do caudal e pressdo antigos
s&o mantidos no ecra e desvanecem
lentamente num periodo de

30 segundos.

Apenas sistema em tandem:

Sensor de tambor vazio ativado
1 jou] 2 : .
Indica qual a bomba que esta ativa.
- Apenas sistema em tandem:
Transdutores de pressao de entrada °U @& |Indicadores do sensor de tambor

(fundo) e saida (topo)

Bomba em mov. ascen. rapido

Filtro de liquido

10

vazio/nivel baixo. Se os sensores
de tambor vazio ou com nivel baixo
estiverem instalados, estes indicadores
aparecerao junto de cada bomba.
O circulo superior representa nivel
baixo do tambor e o circulo inferior
representa tambor vazio. Quando
verde, 0 sensor nao esta ativado
(nivel de fluido elevado). Quando
vermelho, o sensor esta ativado
(nivel de fluido baixo).

3A6878A




Visor avangado (ADM)

Teclas virtuais do ADM

icone Funcdo icone Funcio
icone de funcionamento da bomba 1 / penas sistema em tandem:
. 2 iva.
Verde: Ligar a bomba Ver ou alternar a bomba ativa
= Ativar ou desativar tendéncia no grafico

de pressao/caudal.

Verde invertido: Parar a bomba

Mover para o topo

Vermelho com borda (ativo): Indica que
a bomba n&o pode ser ligada devido a
um alarme.

Mover para cima

I . Mover para baixo
Vermelho sem borda (ndo ativo): Indica

que o sistema nao esta ligado e ndo é
possivel arrancar a bomba.

Mover para o fundo

Amarelo: Indica que a bomba tem
um alarme ativo devido a néo ter sido
escorvada. A bomba s6 pode ativada
a partir do modo de escorvagem.

Pesquisa

2

Solucionar erro selecionado

Oz} -<Ji Ofii=}l =i =} ~/}iC

= Alternancia de controlo Local / Remoto
E BT Ecra anterior
Bomba bloqueada em controlo remoto
% através da interface fieldbus. Continuar
Ativar ou desativar o modo de (limite de)
/ controlo de pressao
Calibrar

Ativar ou desativar o modo de (limite de)
: / :: controlo de caudal

Entrar ou sair do modo de
movimentacao manual da bomba.

Apenas sistemas de émbolo e tandem

Entrar ou sair do modo de escorvagem
da bomba. Um “1” ou “2” é apresentado
nos sistemas em tandem para indicar
qual das bombas sera escorvada.

Reiniciar contador de ciclos

Alternar entre permanente e reiniciavel

Lk &
Apenas sistemas de émbolo ou tandem
(se equipados com solenoide de fluido
opcional) Entrar ou sair do modo de edig&o para

@ / ﬁ um ecra especifico

Entrar ou sair do modo de recirculagao
do tambor.

Apenas sistemas de émbolo ou tandem
(se equipados com solenoide de fluido
opcional)

Entrar ou sair do modo de
despressurizagao.

3A6878A 11



Visor avangado (ADM)

Ecras de Execucao

Ecra Descricao
P Ecra Inicial 1 (se mais do que uma bomba montada
em sistemas de tipo @émbolo ou auxiliar)
_0 9 O estado de cada bomba é visivel em conjunto com a pressdo maxima admissivel,
N Y taxa de ciclos da bomba e tamanho do pistdo de bombagem da bomba.
g _-‘:ﬁ 1 | | Se houver diversas bombas instaladas, o ecra de configuragdo do sistema
%: ..l" tem de indicar o numero correto de bombas como “instaladas”.
1 1
(i 0 0
CPM 0o 00
c 230 143

Ecra Inicial 2 (se mais do que uma bomba montada
em sistemas de tipo @&mbolo ou auxiliar)
Sao apresentadas as pressOes e caudais atuais para cada bomba. As unidades

de presséo e caudal podem ser selecionadas no ecra de configuragéo
avancada 2.

s s
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Visor avangado (ADM)

Ecra

Descricao

éa :

06| [Horne | VRN Purni 2 [Everits

Mo Active Errors

2610

17 i
12[![!@
290 cc
0 psi
0.0 CPM

3 eom
Occfrnin
1500G

Ecra de funcionamento da bomba 1 (auxiliar)

Ecra inicial para um sistema de bomba simples. A op¢éo de sistema auxiliar pode ser
selecionada no ecra de configuragéo do sistema.

O ecra “Bomba X” é apresentado para cada bomba instalada.

Quando esta tecla virtual é apresentada, a bomba pode ser controlada

localmente através do visor. Quando esta tecla virtual é apresentada, a bomba
é controlada através de protocolos fieldbus ou E/S discreta.

Informacdes apresentadas:

Um grafico dinamico de desempenho real e alvo para caudal a presséo de saida
da bomba. O caudal e presséao alvo sao representados por linhas azul e vermelha,
respetivamente. O caudal e a presséao reais sao indicados pelo ponto magenta.

Os pontos serdo constantemente atualizados durante os estados de funcionamento,

paragem, ativagdo, desativagao, etc. icone de tendéncia . Quando néo ativo,
é apresentada apenas a pressao atual e o caudal alvo em conjunto com o ponto
de funcionamento atual. Quando ativo, é possivel ver a bomba que esteve em
funcionamento.

No topo do eixo vertical é apresentada a pressao maxima alcangavel com a bomba
selecionada. A pressdo minima é de zero.

A pressao de saida alvo é apresentada junto do icone de alvo no eixo vertical.
Limitada a valores inferiores a pressao méaxima alcangavel. A pressdo é apresentada
em psi, bar ou MPa. Selecione op¢des no ecra de configuracéo avangada 2.

A pressao de saida real é apresentada abaixo do icone de pressao e pode ser
apresentada nas mesmas unidades descritas na pressao alvo.

No final do eixo horizontal é apresentado o caudal maximo alcangavel com a bomba
selecionada. O caudal minimo é de zero.

O caudal de saida alvo é apresentado junto do icone de alvo no eixo horizontal.
Limitado a valores inferiores ao caudal maximo alcancavel. O caudal pode ser
apresentado em cc, gal(EUA), gal(GB), oz(EUA), 0z(GB), litros ou ciclos por minuto
ou segundo. Estas op¢des podem ser selecionadas no ecra de configuragcao
avancgada 2.

O caudal de saida real é apresentado abaixo do icone de caudal e pode ser
apresentado nas mesmas unidades descritas no caudal alvo. Todos os caudais sao
calculados conforme o tamanho especifico de bomba e presumem uma eficiéncia
de volume de 100%.

O tamanho da bomba é apresentado sob a presséo alvo em cc.

A pressao de entrada é apresentada sob o tamanho da bomba nas mesmas unidades
que a pressao de saida. A pressao so é apresentada se o sensor de pressao de entrada
estiver instalado (caso contrario, é apresentada como 0).

A taxa de ciclos é apresentada sob a pressao de entrada em CPM (ciclos por minuto).

icone de funcionamento da bomba | . Consulte Teclas virtuais do ADM na
pagina 11 quanto a uma descri¢cdo deste icone.

Posicéo aproximada da haste do acionador/bomba: O acoplador da bomba sobe e
desce no ecra em conformidade com a subida e descida do acoplador no sistema
fisico com base na posi¢cao da haste do acionador. Esta pode ser usada para determinar
se a bomba estd em movimento ou estacionaria.

O estado da bomba/acionador é apresentado acima do icone animado da
bomba/acionador e é apresentado com trés pontos. Os trés pontos representam
niveis aumentados de prontiddo/atividade da esquerda para a direita. Consulte
a secgao de icones quanto a descri¢do dos indicadores luminosos de estado.

Um alarme, desvio ou sinal acustico de adverténcia sera apresentado acima do
acionador se houver um evento ativo. Consulte a sec¢éo Icones.

3A6878A
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Visor avangado (ADM)

Descricao
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Ecra de Funcionamento da Bomba 1 no modo de Edicao
(Auxiliar)

Este ecra é usado para definir a pressao e caudais desejados e para
ativar/desativar a bomba.

A pressao e caudal alvo sao definidos através das caixas numéricas. Use as
teclas de seta para navegar entre os valores alvo de pressao e de caudal.
Os modos de Pressao e/ou Caudal sao selecionados através das teclas virtuais

na extremidade direita do ecra. No modo de pressao |.§ , serd mantido o
caudal maximo para um determinado valor de pressdo. No modo de caudal

-
— , serd mantida a pressé@o maxima para um determinado valor de caudal.
No modo de pressao e de caudal (ambas as teclas virtuais selecionadas), a
pressao e o caudal podem ser definidas conforme desejado.

NOTA: A restricdo do sistema de fluido a jusante determina os niveis alcangéveis
de presséao e caudal.

Neste exemplo, a bomba esta nos modos de pressao e de caudal com alvos
de 1200 psi e 1500 cc/min.

=y

-
1502 cofrnin
1500

§3580

Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Auxiliar) - Bomba
ligada

Quando o icone de funcionamento da bomba aparece a verde invertida e
estéa selecionado, a bomba é comandada a funcionar e ndo existem erros ativos.
Prima a tecla virtual superior do lado direito para desligar a bomba.

Tendéncia ativada.
O ponto magenta aprece de forma continua no ecrd mas desvanece com o tempo.

O acoplamento entre o acionador e as hastes da bomba sobe e desce na
animacao para representar a posic¢ao fisica do acoplamento.

14
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Visor avangado (ADM)

Descricao

& .
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Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Embolo)

Consulte a seccao Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Auxiliar) quanto a
informacdes disponiveis neste ecra previamente descritas. A op¢éo de sistema
de émbolo pode ser selecionada no ecra de configuragéo do sistema.

A tecla virtual no lado direito pode ser premida para entrar ou sair do
modo de despressurizagao. Esta opg¢éo esta disponivel apenas quando existe
um solenoide de fluido instalado. Selecionar o botdo no estado apresentado
permite entrar no modo de despressurizagao.

A tecla virtual E no lado direito pode ser premida para entrar ou sair do modo
de recirculagéo do tambor. Esta opg¢éo esta disponivel apenas quando existe um
solenoide de fluido instalado. Selecionar o botao no estado apresentado permite
entrar no modo de recirculacao.

o
A tecla virtual no lado direito pode ser premida para entrar ou sair do modo
de escorvagem. Selecionar o botao no estado apresentado permite entrar no modo
de escorvagem.

Quando existem sensores de nivel do fluido instalados, a animagéo do tambor

. alerta-o quando o tambor esta vazio ou com nivel baixo. O restante volume
no tambor, apresentado a direita do tambor, é uma quantidade estimada e podera
nao estar correta. Esta € uma estimativa aproximada que pode ser usada para
prever a necessidade de mudanca dos tambores. Consulte a sec¢éo de icones
quanto a descrigao da animagéo do tambor.

13 12407

2610

&3
o
& [200]@
i 290 cc
i 0 psi
0.0 CPM

151.3 Liters

I Haorne

Purnp 2

I_ Mo Active Errors

= G

-
Dce/min

1500|&

Ecra de Funcionamento da Bomba 1 no modo de Edigcao
(Embolo)
Este ecra é semelhante ao Ecra de Funcionamento da Bomba 1 no modo

de Edicao (Auxiliar) exceto pelo icone de tambor descrito na secgao Ecra de
Funcionamento da Bomba 1 (Embolo).

o 20
‘&fﬂ @

456 psi

Hy 1200

j 290 cc
O psi

1.9 CPM
1510 Liters

I Horme

I_ Mo Active Errors

1527 cofriin
1500G

Purnp 2 | EBvents I:

Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Embolo) — Bomba
ligada
Este ecra é semelhante ao Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Auxiliar) -

Bomba ligada, exceto pelo icone de tambor descrito na secgao Ecra de
Funcionamento da Bomba 1 (Embolo).

Os modos de despressurizagao, recirculac@o e escorvagem estéo inativos
guando a bomba esta ligada.

3A6878A
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Visor avangado (ADM)

Ecra

Descricao
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Ecra de Funcionamento em Tandem

Consulte a seccdo Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Embolo) na
pagina 15 quanto a informacgéo disponivel neste ecra anteriormente descrita.
A opcéo de sistema em tandem pode ser selecionada no ecra de configuragao
do sistema.

Para que o sistema em tandem funcione adequadamente, tem de haver
duas bombas operacionais instaladas.

A tecla virtual % do lado esquerdo é usada para alternar a bomba “ativa”
(crossover). Antes do funcionamento, a bomba 1 ou 2 tem de estar indicada
como bomba ativa. A caixa verde em voltar das designagdes da bomba 1 ou 2
indica a bomba ativa. O grafico de presséo e caudal da bomba ativa aparece
na metade inferior do ecra.

Para cada bomba s&o indicados o tamanho do pistao de bombagem, os ciclos
por minuto e o volume restante estimado.

Os icones de alarmes, desvios e sinais serdo apresentados junto da bomba
que gerou o erro. Consulte Icones do ADM na pagina 10 quanto a descri¢ao.

Poderao aparecer indicadores luminosos junto de cada bomba para descrever
o estado dos sensores de tambor vazio ou de nivel baixo. Consulte a secgéao
relativa aos sensores de tambor vazio/nivel baixo na tabela icones para obter
mais informacgdes. Neste exemplo, a Bomba 1 tem a op¢éo de sensor de tambor
vazio e de nivel baixo selecionada no ecra de configuragdo 6 da Bomba 1, mas
estes nao estéo ativos (tambor com nivel alto). A Bomba 2 ndo tem esta opgéo
selecionada no ecra de configuracao 6 da Bomba 2.

NOTA: Para que esta fungao esteja ativa, é necessario ter sensores de tambor
vazio e de nivel baixo instalados. Esta opgéao pode ser selecionada se 0s sensores
nao estiverem instalados mas nao funcionara corretamente.

Os valos maximos permitidos de pressao e de caudal ndo sao apresentados
no gréafico dindmico de caudal e de pressdo. O sistema continuara a limitar os
valores limite introduzidos de pressao e caudal ao respetivo maximo.

Se houver um filtro de fluido instalado e a opg¢éao estiver selecionada no ecra

de configuracao do sistema, o icone do filtro de fluido, Q?O aparece junto do
grafico de caudal e pressao, conforme apresentado. A presséo do fluido antes e
depois do filtro é apresentada acima do icone. A leitura mais elevada de pressao
do conetor 6 de cada acionador é presumida como sendo a montante do filtro e a
leitura mais baixa de pressao € presumida como estando a jusante. A diferenca
entre as duas € apresentada abaixo do icone e s6 é valida quando ambas as
zonas estdo acionadas. Consulte Ecra de Configuracéo do Sistema -
Sistemas em Tandem, pagina 23, quanto a definir os limites superior e inferior
de pressao do filtro que irdo gerar uma adverténcia.

E possivel entrar nos modos de despressurizacio, recirculagéo e escorvagem

1
para a Bomba 1 ou 2. Prima a tecla virtual A para alternar entre estas opcoes
de Bomba 1 ou 2.

Nao é possivel concluir um crossover enquanto a escorvagem estiver ativa numa
das bombas. S6 uma bomba podera estar no modo de escorvagem de cada vez.

NOTA: A escorvagem da bomba pode ser iniciada e controlada através do visor
mesmo quando o sistema esta a ser controlado por automacao.
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Visor avangado (ADM)

Ecra

Descricao
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Ecra de Funcionamento em Tandem em modo de Edicao

Consulte a secgéo Ecra de Funcionamento da Bomba 1 em modo de Edi¢ao
(Embolo) quanto a informagdes disponiveis neste ecra previamente descritas.

A principal diferenca em relagédo ao ecra de émbolo é que a tecla virtual %
pode ser premida para fazer o crossover entre bombas. Neste ecra podem ser
definidos os valores alvo de presséo e caudal de cada bomba. Os valores
introduzidos serdo limitados aos maximos atingiveis.

Se instalado e selecionado no ecra de configuracao do sistema, o filtro de liquido
é apresentado no lado direito do gréafico de pressao e caudal.

ﬁ 43455
1200 |
E 1487 cefrnin -
150068 -+

Ecra de funcionamento em tandem - Bomba ligada

Consulte Ecra de Funcionamento da Bomba 1 (Embolo) na pagina 15 quanto
a informagdes disponiveis neste ecra.

Premir a tecla virtual . executa o crossover entre bombas.

O sistema faz o crossover automaticamente durante o funcionamento se a bomba
ativa produzir um alarme. Ocorrerd um erro de crossover se nao for possivel
ativar a bomba inativa devido a um alarme proprio.

Os modos de despressurizagao e de recirculagdo nao estao disponiveis quando
a bomba esta ativa, mas a bomba nao ativa pode ser escorvada enquanto a
bomba ativa esta em funcionamento.

Se instalado e selecionado no ecra de configuragao do sistema, o filtro de liquido
é apresentado no lado direito do grafico de pressao e caudal.

Evenits

Date Tirne Code  Description

O208/19 1205 EBUX-Y Download to USE Cornplete
0200819 1204 EALX-Y Download to USE In Process
O2/08/19 1202 EBUX-Y Download to USE Corngplete
02/08/19 1202 ELOX-R  Power On

0200819 1202 EMOX-R Power Off

O208/19 1150 EBLUX-Y Download to USE Cornplete
0200319 1150 EAL-Y Download to LSE In Process
O2/07/19 1053 EBLUX-Y Download to USE Cormglete
020071139 1055 EALX-Y Download to USE In Process
02/07119 1054 ELOX-RE - Power On

Ecra de registo de eventos

Este ecra apresenta a data, hora e cddigo do evento, e uma descri¢ao de todos
os eventos ocorridos no sistema. Sdo 20 paginas com 10 eventos cada uma. Sao
apresentados os 200 eventos mais recentes.

Consulte a pagina Erros de resolucéao de avarias 29, quanto a instrucdes de
visualizagado das descricdes de codigos de eventos.

Todos os eventos indicados neste ecra podem ser transferidos numa pen USB.
Para fazer a transferéncia dos registos, consulte Procedimento de transferéncia
na pagina 36.

Errors

Date Tirne Code  Description

02/06/19 1300 CBDZ-A Cornm, Error-P2
02/06/19 1300 CBD1-A Cornm, Error-P1
02/04/19 1546 CBDZ-A Cornm, Error-P2
02/04/19 1502 CBDZ-A Cornm, Error-P2
02/04/19 1449 CBDZ-A Cornm, Error-P2
02/04/19 14:35 CBDZ-A Cornm, Error-P2
02/04/19 1412 CBDZ-A Cornm, Error-P2
02/04/19 1337 CBDZ-A Cornm, Error-P2
D2/01419 1120 WMGD-4A Gateway Error Detected
02/01/19 1120 CCG1-A Fieldbus Cormm. Error-P1

Ecra de registo de erros

Este ecra apresenta a data, hora e cédigo do erro, e uma descricdo de todos
os erros ocorridos no sistema. Sao apresentados os 200 erros mais recentes.

Consulte a pagina Erros de resolucao de avarias 29, quanto a instrugdes de
visualizagé@o das descri¢cdes de cddigos de eventos.

Todos os erros indicados neste ecrda podem ser transferidos numa pen USB.
Para fazer a transferéncia dos registos, consulte Procedimento de transferéncia
na pagina 36.
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Visor avangado (ADM)

Ecra

Descricao

5 12:09 ¢ ][ Errors | IR eaeg | Horne |[=]

02 Cornrn, Error-P2
CEOL Cornm, Error-P1
GO Gateway Error Detected
ﬁ CCGEL Feldbus Cornen, Error-PL
F101 Low Flow Rate-P1
WSO USE Configuration Error

L2C1  Drurn Low-P1
L1C1  Drurn Ernpty-P1

l', L2C2  Drurn Low-P2
* F30D1 High Flow Bate-P1

Ecra de resolucao de avarias

Este ecra apresenta os ultimos dez erros ocorridos no sistema. Use as teclas de

seta para cima e para baixo para selecionar um erro e prima para visualizar

o codigo QR do erro selecionado. Prima .\ para aceder ao ecra do cédigo QR

de um cddigo de erro que nao aparecga neste ecra.

Consulte Diagnosticar cédigos de erro na pagina 30 para mais informagdes

sobre codigos de avaria.

I_ Mo Active Errors
Error Code: Cornrn, Error-P2
CRDZ

’ |‘ help.gracocom

Ecra de resolucao de avarias - Codigos QR

Para visualizar online rapidamente um determinado cédigo de erro, digitalize
o coédigo QR com o seu smartphone. Alternativamente, para visualizar a ajuda

online, pesquise o cédigo de erro em:help.graco.com/e-flo-sp-system/

Consulte Diagnosticar cédigos de erro na pagina 30 para uma lista de erros

e ideias para resolugéo de avarias.
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Ecras de Configuracao

Visor avangado (ADM)

Ecra Descricao
= Ecra de Configuracao 1 da Bomba — Definicoes da bomba
NOTA: Existe um marcador para cada bomba instalada no sistema.
| Error Type Os seguintes erro podem ser configurados e aplicados consoante o modo no

Efz}x- [20]% qual a unidade esta a funcionar. Os erros serdo emitidos se o limite for excedido
3«2

'ﬁ' - durante aproximadamente 5 segundos. Prima a tecla virtual para entrar no

P VallFne - modo de Edicao antes de mudar de ecra.

Calibrate Pressure efs::a
s [ Ops 17 psi Modo de Pressao : O tipo de erro especificado (alarme [desativagao],
- [ Olpsi 0 psi desvio [aviso] ou nenhum) sera emitido se a presséao se situar fora da gama

de tolerancia +/- do ponto de regulagdo de pressao durante aproximadamente

5 segundos. Por exemplo: Com uma tolerancia de 5%, a pressao deve situar-se
entre 95 - 105% da pressao alvo. Se a pressao se situar fora desta gama durante
5 segundos ou mais, pode ocorrer um erro.

-
Modo de Caudal -": O tipo de erro especificado (alarme [desativagéo], desvio
[aviso] ou nenhum) sera emitido se o caudal se situar fora da gama de toleréncia
+/- do ponto de regulagdo do caudal durante aproximadamente 5 segundos. Por
exemplo: Com uma tolerancia de 10%, o caudal deve situar-se entre 90 - 110%
do caudal alvo.

As tolerancias situam-se numa gama de 0 - 99% (0 desativa o erro). A tolerancia
é predefinida para 0% e “Nenhum”.

Sensibilidade de mergulho da bomba tﬁ] : O tipo de erro especificado
(alarme [desativagao], desvio [aviso] ou nenhum) sera emitido se for detetado
mergulho da bomba. O valor de sensibilidade situa-se entre 0 — 99, sendo 99
extremamente sensivel ao mergulho da bomba. No caso de ser gerado um
numero invulgar de erros de mergulho da bomba, reduza o valor de sensibilidade
de mergulho da bomba.

Volume da bomba: Introduza o volume do pistdo de bombagem em cc.

©

—+

Desvios do transdutor de pressao %“' : Permite a reinicializagdo dos
transdutores de entrada (fundo) e de saida (topo). No modo de edi¢éo, a

tecla virtual LI aparece e reinicializa automaticamente apenas as leituras

+/- 145 psi (10 bar, 0.1 MPa). Consulte o passo 5 de Ecra de Configuracao 1 da
Bomba na pagina 25 para mais informagdes sobre como definir os desvios do
transdutor de presséo.

Purnp 2

/ Maintenance & Pump Position
Lirnit Cytles

Driver 3000 2000 .%:_‘ g
I
Purnip[ 3000 2000 %

i

._;-IE Platen[ 3] 2

R - S5

Ecra de Configuracao 2 da Bomba — Manutencao e
posicao da bomba

Este ecra apresenta o nimero de ciclos e limite de manutengéo para o acionador
e a bomba. Um evento de adverténcia notifica o utilizador/robot que é necessario
efetuar manutengé@o quando o numero de ciclos exceder o limite. Tal pode ser
usado para avaliar a duragéo do 6leo ou rolamentos.

Para sistemas de émbolo e tandem, é apresentado o nimero de mudangas
de tambor e limite. Um evento de adverténcia notifica o utilizador/robot que é
necessario mudar os vedantes da base quando o nimero de ciclos exceder
o limite.

Definir o limite para zero desativa o lembrete especifico de manutencao.

3A6878A
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Visor avangado (ADM)

Descricao

Ecra
Adhvanced Furnp 2
I_ Mo Active Errars
Maintenance & Pumnp Position
Lirrit: Cyrles
Driver | ETE 2000 '%::ﬂ
I
Purmp [ 3000 2000 %
|
Flaten 4] 2

Ecra de Configuracao 2 da Bomba — Modo de Edicao

Premir a tecla virtual junto do icone de recivilizagao do contador de ciclos

correspondente reinicia a contagem de ciclos do acionador, bomba
e/ou base. Reinicie o contador apds ser concluida a manutengao.

Purnp 2

Maintenance & Purmg Position

Lirmit: Cyiles

Drriver =000 2000 '%:-‘ﬂ
|
w

-4

1

Puirmp 2000 2000

C?'IH Platen 2

[e]e]=]=

[=]

Ecra de Configuracao 2 da Bomba - Modo de Movimento
manual da bomba

As teclas virtuais do lado direito movimentam a haste do acionador. E utilizada
uma forga “média” e uma velocidade relativamente lenta, semelhante a usada

a . . . I::?ILT
durante a sequéncia de calibragem. Premir a tecla virtual entra no modo
de movimento manual da bomba.

Premir e soltar a tecla virtual .i desloca a haste do acionador para o topo.

Premir longamente a tecla virtual n desloca a haste do acionador para cima.
A haste do acionador desloca-se para cima enquanto a tecla for premida.

Premir longamente a tecla virtual u desloca a haste do acionador para baixo.
A haste do acionador desloca-se para baixo enquanto a tecla for premida.

Premir e soltar a tecla virtual desloca a haste do acionador para o fundo.

NOTA: As teclas virtuais do lado direito estao disponiveis apenas se o acionador
estiver calibrado e se nao estiver ja em uso.

Purnp 2

Drriver Calibration 4

Calibration Status

Total Cycles: EEEZ
Driver Cycles ws, Oriver Thrist
]
E“ﬂ a 4425
2950
1475
0

O% 20% 40% 60 % B0 % 100 %

[+

CEEE - DE0

Ecra de Configuracao 3 da Bomba — Calibragem do
acionador e histograma de utilizacao

Este ecra apresenta o estado de calibragem do acionador e o histograma de
utilizag&o do acionador.

Um indica que o acionador esta calibrado e pronto a funcionar. Um x
indica que o acionador necessita de ser calibrado antes da utilizagdo. Consulte
Ecra de Configuracao 3 da Bomba — Calibragem do acionador na pagina 21
quanto a instru¢des de calibragem do acionador.

O histograma apresenta os ciclos do acionador em diversos intervalos de poténcia
de saida como percentagem da poténcia maxima. Isto indica a forca com que

o acionador foi acionado durante a sua vida util. Os ciclos em intervalos mais
proximos dos 100% no eixo horizontal denotam ciclos que ocorreram quando

a poténcia de saida do acionador era elevada.

lu 6|
Premir a tecla virtual . alterna entre um histograma com apresentacéo dos
ciclos de vida util total e dos ciclos desde a ultima reinicializagdo. Em modo de
—

edicao, premir a tecla virtual EEE

no lado direito reinicializa o histograma.
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Visor avangado (ADM)

Ecra Descricao

Ecra de Configuracao 3 da Bomba — Calibragem do
acionador

Purnp 2

Driver Calibration
No modo de edi¢ao, premir a tecla virtual

The driver rod must be decoupled from the calibragem do acionador.

lower and able to cycle freely, Procead?
Premir a tecla virtual . inicia a calibragem do acionador. Consulte

as instrugdes de calibragem no manual do acionador.

apresenta o ecra de

Ecra de Configuracao 4 da Bomba - Diagnéstico

O ecra de diagndstico apresenta os valores dos parametros chave

[*] que podem ser Uteis em questbes de resolugcéo de avarias.
Pararmeter Walue Units I:_ B _ L
Pressure Setpaint 0 % = | Ponto de regulacao de pressao: Percentagem de poténcia alvo do
Pressure Feedback ] % I'_' acionador.
Motor Temperature 30 26 ~ . )
IGBT Ternperature 31 o F Feedback de pressao:Percentagem de poténcia real do acionador.
Bius Wolt 328 Y & .
HREREAERS IT Temperatura do motor: Indica a temperatura do motor. Se este valor
I'_ for demasiado elevado, gera um alarme e desativa a bomba.
1
o Temperatura IGBT: Esta € a temperatura no interior do alojamento do
acionador na placa de comando. Se este valor for demasiado elevado,
gera um alarme e desativa a bomba.
Tensao do bus: Esta é a tensdo CC do bus do acionador.
= Ecra de Configuracao 5 da Bomba - Entradas/Saidas
de automacao
Robot Dutputs c . Este ecra apresenta as entradas/saidas de automacao.
Pressure Contral; Enable Systern: ()
Flow Contral: & Purnp Enabled: © A seccgéo de saidas robot apresenta os comandos que podem ser
Pressure Target: O PLC Contral, & . , L ~ .
Flow Rate Target: 0 Clear Error: © |5 enviados pelo robot. O icone " significa que o robot nao enviou
Rohot Inputs esse comando especifico. O icone ™ significa que o robot enviou
Purnpp Status 437 Flow Rate: 0 esse comando especifico.
Inlet Pressure: 0 . ~
Outlet Pressure: 12 A seccéo de entradas robot apresenta os valores que estédo a
Data Cornrnanct O ser enviados da bomba para o robot. Estes podem ser usados
Data Value: U na resolucéo de avarias para identificar o que o robot esta a ver.
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Ecra

Descricao

Purnp 1

Dirurn Settings

=z

Mot Primed Event:
Prirme Tirmer: [1]rminutes
Laow Sensar:
Ernpty Sensar:
Srmart Ernpty: D
Fluid Solenoid;
Drum Yalume: Liters

Ecra de Configuracao 6 da Bomba — Definicdes do
tambor

Apenas sistemas de émbolo e tandem.
Para alterar as definicdes tem de estar no modo de edigéo.

Evento de nao escorvagem: O tipo de erro especificado (alarme
[desativagao], desvio [aviso] ou nenhum) é acionado quando um tambor
é substituido e a bomba nao foi ainda escorvada. Se o alarme for
selecionado, a bomba tem de ser escorvada apds a substituicdo do
tambor antes de voltar ao funcionamento normal.

Temporizador de escorvagem: Introduza o tempo de escorvagem
da bomba: Entre 1 e 9 minutos.

Sensor de nivel baixo: Ativa/desativa o desvio de nivel baixo do tambor.
O sensor de nivel baixo do tambor tem de estar instalado para que esta
funcao seja valida.

Sensor de vazio: Ativa/desativa o alarme de tambor vazio. O sensor de
tambor vazio tem de estar instalado para que esta fungéo seja valida.

Alarme inteligente de vazio: Ativa/desativa o alarme “inteligente” de
tambor vazio. Inclui multiplos eventos para determinar se o tambor esta
vazio para minimizar o desperdicio material. O sensor de tambor vazio
tem de estar instalado para que esta funcao seja vélida. A sensibilidade
de mergulho da bomba é vital para a fungdo de Alarme inteligente de
vazio. Se for detetado um tambor vazio de forma precoce, reduza a
sensibilidade de mergulho da bomba. Se for detetado um tambor vazio
de forma tardia, aumente a sensibilidade de mergulho da bomba.

Solenoide de produto: Ativa/Desativa fungdes adicionais que requerem
um solenoide de produto. O solenoide de produto tem de estar instalado
para que esta funcdo seja valida.

Volume do tambor: Introduza o volume médio de material disponivel em
tambores. Desta forma é fornecida uma estimativa de quanto material
resta nos tambores com base no tamanho do pistdo de bombagem e
taxa de ciclos (estimativa apresentada no ecra de funcionamento).

[ 1o

Systern: [Rarm

Autornation: [Fieldbus

Purnp
¢ [nstalled [=]

Serial Nurnber
|FFFFFFFF
[a0001

- [Installed [+

1
2

3 [rinstalled  v]
4 [rinstalled ]
5
B

s |Uninstalled
s Uninstalled

Ecra de configuracao do sistema — Sistemas de émbolo
e auxiliar

Sistema: Selecione o tipo de sistema (auxiliar, émbolo ou tandem) a
configurar. Mudar o tipo de sistema reinicia todas as bombas do sistema.

Automacao: Selecione a forma como a bomba sera controlada (através
do fieldbus ou E/S discretas).

E possivel configurar até 6 bombas diferentes e selecionar a respetiva
zona de integragéo. O numero de série de cada bomba corresponder ao
numero de série impresso na etiqueta de ID do acionador. Por defeito,
as bombas serdo configuradas por ordem alfanumérica ascendente com
base no numero de série. Como cépia de segurangca do nimero de série
do acionador, sera apresento em seu lugar o numero de série da placa
de comando. Os numeros de série das placas de comando sao também
apresentadas nos ecras de estado do software.
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Descricao

Systern: [Tandem

Serial Murnber

FEEEEEE I~
[ ]

Purmp
1 [rmstalled -

2 [Installed [+]

Fluid Filter: X

@ilp a <[ 100]psi
A = 500]psi

Ecra de Configuracao do Sistema — Sistemas em
Tandem

Sistema: Selecione o tipo de sistema (auxiliar, Embolo ou tandem) a
configurar.

Tem de configurar duas bombas diferentes e selecionar a respetiva zona
de integrac@o. O numero de série de cada bomba corresponder ao nimero
de série impresso na etiqueta de ID do acionador. Por defeito, as bombas
serao configuradas por ordem alfanumérica ascendente com base no
numero de série. Como cépia de seguranga do numero de série do
acionador, sera apresento em seu lugar o nimero de série da placa de
comando. Os numeros de série das placas de comando sao também
apresentadas nos ecras de estado do software.

Filtro do produto: Ativa/Desativa fungdes adicionais que requerem um
filtro de produto. Para funcionar adequadamente, o filtro de produto tem
de estar instalado. Defina os limites que acionam a geracao de eventos
de adverténcia de pressao alta e baixa do filtro. Definir limites a 0 desativa
0s eventos de adverténcia de pressao alta e baixa do filtro.

| Purmp 1 IT

rars

language:English ~ [+]
Date Forrmat:
Date: [02]/[08]+[13]
Tirme: [12]:[13]
Screen Saver: minutes
Pasaward:
Display Control Password:

RN

Ecra de Configuracao Avancada 1 - Predefinicoes do ADM

Conforme necessario, defina o idioma, formato da data, hora, tempo de
poupanca do ecra e palavra-passe no modo de edicao.

Ative a op¢ao “Palavra-passe de controlo do visor” durante a ativagcao
de uma palavra-passe para evitar a mudanca para o0 modo de comando
local/do visor sem primeiro introduzir uma palavra-passe.

Definir a palavra-passe como “0000” desativa a funcéo de palavra-passe.

Pressure Lnits:
Rate:

Flow Rate:
Drurn Volurne:

Ecra de Configuracao Avancada 2 - Definicoes da
unidade

Para alterar as definicdes de unidade tem de estar no modo de edicéo.
Unidades de pressao: Escolha entre psi, bar e MPa.
Unidades de fluxo: Escolha entre fluxo de x/min e x/seg.

Unidades de caudal: Escolha entre cc, gal(EUA), gal(GB), oz(EUA),
0z(GB), litros, ciclos.

Unidades de volume do tambor: Escolha entre cc, gal(EUA), gal(GB),
0z(EUA), 0z(GB), litros, ciclos.

3A6878A
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Ecra Descricao

Ecra de Configuracao Avancada 3 - Definicoes de
registo em USB

Para alterar as definicdes de registo em USB tem de estar no modo de

edicao.

Disakile USE DownloadsUploacs: [
Disakle USE Log Errors [

Daownload Depth Last Days
Date Range Prompt Enable; D

Desativar Transferéncias/Carregamentos para USB: Ativa/desativa
a opcao para desativar as transferéncias/carregamentos automaticos
para USB aquando da insergéo de uma pen USB.

Desativar erros de registos em USB: Ativa/desativa a opgéo de
desativar o aparecimento no ADM dos erros de registo em USB.

o
F
1
o

Profundidade de transferéncia: Introduza o nimero de dias incluidos
nas transferéncias do registo de dados em USB. Os dados em USB
sao substituidos quando os registos ficam cheios.

Ativar solicitacdo de periodo de data: Ativa/desativa a opgéo de
solicitagdo de um periodo de tempo para a transferéncia de dados
quando a transferéncia em USB ¢€ ativada e a unidade USB é inserida.

Ecra de Configuracao Avancada 4 - Software

Este ecra pode ser usado para ver a versao do software utilizado no
sistema. Este ecra é também utilizado para atualizar o software do
sistema com uma pen USB com o software mais recente e um token
preto da Graco.

Consulte o manual de Programacéo do Sistema de Token do ADM
Graco quanto a uma descricao detalhada deste ecra.

Software Part #: 17X033  J
Software Versdon: 005001 %

- ]
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Definicoes do acionador
e da bomba

N\ /A

Para evitar ferimentos fisicos causados por fluido sob
pressao, como penetragao cutanea ou derramamento
de fluido, certifique-se de que todos os componentes
presentes no seu sistema estdo em conformidade
com a pressao maxima possivel do sistema. Todos
os componentes tém de ter uma classificacdo em
conformidade com a pressao maxima mesmo que

a bomba seja operada abaixo da pressdo maxima.

AVISO

Para evitar danificar os botbes de toque suave, ndo
prima os botées com objetos afiados, como canetas,
cartdes de plastico ou as unhas.

AVISO

Para evitar danificar os componentes do sistema,
todos os componentes devem ter uma classificacao
em conformidade com a pressao maxima possivel
do sistema.

O ecra de configuragcdo do ADM proporciona definicdes
que ajuda, a garantir o funcionamento seguro e
manutencéo do sistema. Estas fun¢cdes podem ser
executadas quando o ADM estd em modo de Sistema
desligado ou de Sistema ativo. As definicdes presentes
nos ecras de configuracdo da bomba sdo especificos

a cada bomba e devem ser ativados para cada bomba
individualmente.

1. Fornece poténcia ao sistema para ativacdo do ADM.

2. No ecra inicial de Funcionamento, prima a tecla
de configuracao/bloqueio do ADM para aceder aos
ecras de configuragdo. Se necessario, use as setas
para a direita e para a esquerda no teclado direcional
para navegar para a Bomba 1 na barra de menu.

Ecra de Configuracao 1 da Bomba
Selecione a tecla virtual junto do icone para ativar

as funcobes no ecra.

Use o teclado direcional para se deslocar entre as
selecdes, o teclado numérico para introduzir valores
e a tecla Enter para abrir menus descendentes e
confirmar selecdes.

As definicdes disponiveis neste ecra podem ser definidas
para cada bomba instalada no sistema.
1. Navegue até a caixa de percentagem do modo de

pressao &‘S} através das teclas de setas. Esta

3A6878A
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percentagem define o nivel ao qual é gerado um
alarme de pressao alta ou baixa ou desvio. Por
exemplo, definir este valor a 10% significa que
ocorrera um alarme de pressao alta ou baixa ou
desvio se a pressao subir ou descer 10% em relacéo
a pressao alvo definida no ecra de funcionamento.
Introduza a percentagem desejada e prima a tecla
Enter (definir a percentagem para 0% desativa o
evento). Defina o tipo de erro para alarme, desvio

o0 nenhum (desativa o evento). Use a seta para a
direita para aceder a caixa de tipo de erro. Prima a
tecla Enter para visualizar os tipos de erro disponiveis,
selecione o tipo desejado através das teclas de seta
e prima a tecla Enter uma vez quando o tipo correto
de erro estiver realcado.

NOTA: O alarme envia uma mensagem de erro e
desativa o sistema. O desvio envia uma mensagem
de aviso mas o sistema continua a operar.

Se selecionar Alarme ou Desvio, é enviada uma
mensagem de erro quando a pressao se situar

fora da gama de toleréncia designada durante
cinco segundos ou mais.

Use as teclas de seta para realgar a caixa de

—
percentagem do modo de caudal - A
percentagem define o nivel ao qual é gerado um
alarme de caudal elevado ou baixo ou desvio.
Introduza a percentagem desejada e selecione
o tipo de erro seguindo as mesmas instrugoes
mencionadas no passo 1.

Use a tecla de seta para realcar a caixa de

sensibilidade de mergulho da bomba ? Este
valor dita a sensibilidade da bomba para detetar um
erro de mergulho da bomba. Aumente ou reduza
este valor conforme desejado e selecione o tipo de
erro seguindo as mesmas instru¢gdes mencionadas
no Passo 1. A predefinicao deve adequar-se a maior
parte das aplicacgoes.

Verifique se o voluma da bomba esta correto.
Se necessario, introduza o tamanho correto da
bomba em cc.

Os transdutores de pressao sao calibrados na fabrica,
mas podera ser necessario fazer nova calibragem
apos utilizagao prolongada. O desvio do transdutor
de saida esta indicado acima do desvio do transdutor
de entrada. ldealmente, os transdutores de pressao
devem ser removidos, limpos de qualquer material e
ar durante a calibragem. Qualquer pressao residual
podera prejudicar a calibragem.

Premir a tecla virtual EiC# automaticamente define
os desvios para o negativo do valor lido pelos
transdutores de presséo.

Os desvios podem também ser configurados
manualmente selecionando “+” ou “-” nas caixas
descendentes do Desvio e depois introduzindo a
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classificacdo de pressao de desvio apropriada. Tal
pode ser usado para ajustar o transdutor de pressao
para um valor diferente de zero. Por exemplo, se se
souber que a pressao de saida é de 1000 psi, mas
o transdutor I1&é 1010 psi. O desvio pode ser definido
para -10 e a leitura sera ajustada para apresentar
1000 psi em vez de 1010 psi.

Ecra de Configuracao 2 da Bomba

1.

Use as teclas de seta e Enter para configurar

o limite de manutencéo do acionador para um
numero pretendido de ciclos. A bomba produz uma
adverténcia para concluir a manutencdo agendada
quando o acionador ultrapassa este numero de

ciclos. Lembre-se de premir a tecla virtual
para reiniciar o contador de ciclos apds a
manutencéo.

Repita o primeiro passo para os limites de
manutencéo da base e da bomba conforme
desejado.

Ecra de Configuracao 3 da Bomba

/!\ v

Se o icone x aparecer junto do estado de
calibragem, o acionador tera de ser calibrado.

No modo de edicdo, prima a tecla virtual

Consulte as instrugdes de calibragem no manual

do acionador. Premir . inicia a calibragem.

Ecra de Configuracao 6 da Bomba
(apenas sistemas de émbolo e
tandem)

1.

26

Navegue para a caixa de sele¢cdo Evento Nao
Escorvada. Use a tecla Enter para selecionar o tipo
de erro desejado como alarme, desvio ou nenhum.
Isto determina o tipo de erro gerado apds a mudanga
de um tambor. Se for configurado o alarme, a bomba
deve ser escorvada antes de prosseguir com o
funcionamento normal.

Introduza o tempo de escorvagem desejado em
minutos na caixa de Contador de Escorvagem.

Se houver um sensor de nivel baixo do tambor
instalado, prima a tecla Enter sobre a caixa Sensor
de nivel baixo e marque a caixa com “X”. Um “X”
denota que o sensor esté instalado e que sera gerado
um desvio de nivel baixo quando o sensor é acionado.
Deixe a caixa em branco se nao for desejado um
desvio de nivel baixo.

Se houver um sensor de tambor vazio instalado,
prima a tecla Enter sobre a caixa Sensor de tambor
vazio e marque a caixa com “X”. Um “X” denota que
0 sensor esta instalado e que sera gerado um alarme
de tambor vazio quando o sensor é acionado. Deixe
a caixa em branco se nao for desejado um alarme de
tambor vazio.

Se houver um sensor de tambor vazio instalado, a
funcéo Alarme inteligente de vazio pode ser ativada.
Este alarme é gerado a partir de multiplos indicadores
que permitem determinar melhor quando o tambor
esta vazio e reduzir o desperdicio material que se
incorre ao mudar o tambor demasiado cedo. Se
pretendido, use a tecla Enter para colocar um “X”
na caixa de Alarme inteligente de vazio.

NOTA: Consulte Ecra de Configuracao 6 da
Bomba — Definicdes do tambor na pagina 22
quanto a comentarios sobre a sensibilidade de
mergulho da bomba.

Se houver um solenoide de produto instalado, use a
tecla Enter para colocar um “X” na caixa do solenoide
de produto. NOTA: A pressao alvo sera limitada a
um maximo de 5000 psi (34.4 MPa, 344 bar) se esta
definicao for ativada.

Introduza o volume médio de material contido nos
tambores na caixa de volume do tambor através do
teclado e da tecla Enter. Tal disponibiliza n ecra de
funcionamento uma estimativa do volume restante
no tambor.

Ecra de Configuracao Avancada 1

1.

Defina o idioma, formato da data, data, hora e tempo
de poupanca do ecra conforme desejado.

Ative uma palavra-passe, se desejado. Se a opg¢ao
“Palavra-passe de controlo do visor” estiver ativa,
sera necessario introduzir uma palavra-passe no
ecra de funcionamento para mudar o controlo do
sistema de remoto para local. Tenha em atencéo que
optar pela palavra-passe 0000 significa que a fungéo
de palavra-passe esta desativada.

Ecra de Configuracao Avancada 2

Selecione as unidades desejadas para Pressao, Taxa,
Caudal e Volume do tambor.
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Ecra de Configuracao Avancada 3

1.

As transferéncias para USB iniciam automaticamente
quando é inserida uma pen USB. Para desativar esta
funcao, use a tecla Enter para colocar um “X” na caixa
Desativar transferéncias/carregamentos por USB.

Se nédo pretender que sejam gerados erros de registo
em USB no ADM, use a tecla Enter para colocar um
“X” na caixa Desativar erros de registo em USB.

Configure a profundidade de transferéncia desejada
através do teclado e a tecla Enter para introduzir o
numero desejado de dias. Isto especifica quantos
dias de dados de bombagem serdo mantidos nos
registos em USB. Quando o registo estiver cheio,

0 registo mais antigo sera substituido.

Para ativar o periodo da data dos dados a transferir
apos a insercao de uma pen USB, use a tecla Enter
para colocar um “X” na caixa Ativar solicitacdo de
gama de data.

Ecra de Configuracao do Sistema

1.

Use a tecla Enter para selecionar o tipo de sistema
desejado na caixa de Sistema, se necessario.

Ao usar E/S discreta externa para controlar a bomba,
mude a definicdo na caixa Automacéao para Discreto
utilizando a tecla Enter.

Verifique se as bombas estao instaladas no sistema
e que é indicado o nimero de série adequado.

3A6878A
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4. Ao utilizar um sistema em tandem e se houver um

filtro de produto instalado, use a tecla Enter para
colocar um “X” na caixa do Filtro do produto. Use o
teclado e a tecla Enter para introduzir as diferencas
de pressao alta e baixa do filtro nas quais sera gerado
uma adverténcia de pressao alta ou baixa do filtro.

NOTA: A pressao alvo sera limitada a um maximo
de 5000 psi (34.4 MPa, 344 bar) se esta definicao
for ativada.

Ligar o Acessoério da Torre de
lluminacao

1.

Encomende o acessorio da torre de iluminagao
255468 como um indicador de diagndstico do
sistema de alimentacao E-Flo SP.

2. Ligue o cabo da torre de iluminagéo a porta E/S
digital no ADM.
Sinal Descricao
Verde Sem erros
Amarelo Existe uma adverténcia

Amarelo intermitente | Existe um desvio

Vermelho fixo Existe um alarme.

NOTA: Consulte Detecao e resolucao de problemas,
pagina 28, quanto a defini¢des de erros.
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Detecao e resolucao de problemas

/LAW

PERIGO DE ATIVACAO DO SISTEMA REMOTO
Para evitar ferimentos devido a operacdo remota da
magquina, execute os passos que se seguem antes de
executar a resolugdo de avarias. Isto impede que os
comandos enviados do modulo do visor ou fieldbus
acionem a bomba/acionador.

1. Liberte a pressao da bomba ou émbolo a necessitar
de assisténcia. Execute o procedimento de
descompressao no seu manual do sistema.

2. Desligue a alimentag¢édo a bomba ou émbolo a
necessitar de assisténcia. Consulte o0 manual do
seu sistema para obter as instru¢gdes completas.

Resolucao de avarias e cédigos
de erro

Consulte a tabelaDiagnosticar codigos de erro na
pagina 30, ou aceda a help.graco.com/e-flo-sp-system/
quanto a causas e solugdes para cada codigo de erro.

Erros

Visualizar erros

Quando ocorre um erro, o ecra de informagao do erro
apresenta o cédigo de erro ativo e respetiva descricéo.

O cddigo de erro, sinal acustico de alarme e erros ativos
aparecem na barra de estado. Os cédigos de erro sao
guardados no registo de erros e apresentados nos ecras
Erros e Resolucdo de avarias no ADM.

28

igh Motor Ternper 1

Error Cocle; High Motor Terrperature-P1

T4m1

help.graco.com

Podem ocorrer trés tipos de erros. Os erros séo
indicados no visor assim como pela torre de iluminagéo.

Os alarmes séao indicados por |E] Esta condicédo indica
que um parametro critico para o processo alcangcou um
nivel que requer a paragem do sistema. O alarme tem
de ser abordado de imediato.

Os desvios sdo indicados por | Esta condigéo indica
gue um parametro critico para o processo alcangou um
nivel que requer atencédo, mas nao o suficiente para
parar o sistema.

As adverténcias sdo indicadas por |E."] Esta condicao
indica um parametro que nao é imediatamente critico
para o processo. A adverténcia necessita de atencao
para impedir o surgimento de questdes mais graves
no futuro.

Para diagnosticar um erro ativo, consulte Erros de
resolucao de avarias na pagina 29.
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Erros de resolucao de avarias

Para fazer o diagnostico de um erro:

1. Prima a tecla virtual junto de “Ajuda com este erro
para obter ajuda com o erro ativo.

Tam1-4: High Motor Ternperature-P1

Help Witk This Error—-

NOTA: Prima ou @ para voltar ao ecra

anteriormente visualizado.

2. O ecra de cddigo QR sera apresentado. Digitalize
0 codigo QR com o seu smartphone para o enviar
diretamente para a resolugéo de avarias online
referente ao cddigo de erro ativo. Pode também
aceder a help.graco.com/e-flo-sp-system/ para
ficar a conhecer causas e solugdes para cada
cédigo de erro.

Error Cocle:
TaM1

| |‘ help.graco.com
3. Se nao houver ligagao a internet disponivel, contacte
a Assisténcia Técnica da Graco.
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Diagnosticar cédigos de erro

Erro |Localizacao |Tipo Nome do erro| Descri¢cao do erro | Causa Solucao
A4D_ | Acionador Alarme High Motor A corrente do motor Avaria do codificador | Calibre o codificador. Se isto ndo
Current P_ excede o valor maximo resultar, substitua o codificador.
permitido Mergulho da bomba: | Esta situagéo pode ocorrer
Um desequilibrio quando a bomba fica sem mate-
de pressao entre o rial durante a pulverizagao a alta
curso ascendente presséao. Verifique se o material
descendente da estd a ser devidamente alimen-
bomba esta a fazer |tado para a bomba. A pressao do
com que a bomba tubo flexivel pode fluir de volta
tenha um movimento | para a bomba durante o curso
ascendente com velo- | descendente. Verifique se a val-
cidade excessiva. vula de verificagao esta instalada
e a funcionar corretamente.
O motor nao roda Verifique se o motor roda livre-
mente.
A4N_ | Unidade Alarme High Motor A corrente do motor | Avaria do codificador | Calibre o codificador. Se isto nao
Current P_ excede o valor maximo resultar, substitua o codificador.
permitido
Mergulho da bomba: | Esta situagéo pode ocorrer
Um desequilibrio quando a bomba fica sem mate-
de pressao entre o rial durante a pulverizagao a alta
curso ascendente presséao. Verifique se o material
descendente da esta a ser devidamente alimen-
bomba esta a fazer |tado para a bomba. A pressao do
com que a bomba tubo flexivel pode fluir de volta
tenha um movimento | para a bomba durante o curso
ascendente com velo-| descendente. Verifique se a val-
cidade excessiva. vula de verificagdo esté instalada
e a funcionar corretamente.
O motor ndo roda Verifique se o motor roda livre-
mente.
30 3A6878A




Detecao e resolucdo de problemas

Erro |Localizacdo |Tipo Nome do erro| Descricao do erro | Causa Solucao
CAC_ |ADM Alarme Communication | Perda de comunicagéo | Sem alimentacéo de | Volte a ligar ou substitua o cabo
Error P_ entre o ADM e a 24 VDC para o ADM | da CAN que liga o acionador e o
bomba Cabo da CAN cru- ADM. Se a ligagdo da CAN esti-
zado. ver em bom estado, verifique a
cablagem de alimentacao de
24 V no acionador. Desligue a
alimentagéo CA a bomba antes
de verificar a alimentacao.
O LED amarelo na placa de
conetores do acionador deve
estar intermitente.
Os cabos da CAN transportam
alimentagéo de 24 V CC e comu-
nicacdo entre os médulos.
Um conetor de cabo da CAN cru-
zado pode causar problemas
com comunicagao e/ou alimenta-
¢a0 aos modulos. Verifique com
atencdo a existéncia de ligagdes
CAN cruzadas no ADM e no
acionador. O LED amarelo na
placa de conetores do acionador
deve estar intermitente.
CBD_ | Acionador Alarme Communication | Perca de comunicagéo | Sem alimentagéo CA | Verifique se a bomba esta ligada
Error P_ entre a bomba e o para o acionador. confirmando que o interruptor de
ADM desativagéo esta na posicao ON.
O LED amarelo na placa de
conetores do acionador deve
estar intermitente.
Interruptor de desati- | Desligue a bomba da alimenta-
vacao CA avariado céo CA. Verifique a cablagem
do interruptor. Se a cablagem
estiver em bom estado, substitua
o interruptor de desativacao de
CA.
Placa de comando do | Substitua a tampa do sistema
acionador avariada eletrénico do acionador.
CCD_ | Acionador Alarme Duplica-te Multiplas bombas Duas ou mais bom- | Atualize as bombas relativas ao
Module P_ usam a mesma ID bas tém a mesma erro com a versao de software
de bomba ID de bomba mais recente disponivel em
help.graco.com.
CCG_ | Gateway Alarme Fieldbus Comm. | Sem comunicag¢éo O gateway de auto- | Reponha a comunicagéo.
Error P_ com fieldbus macao perdeu a
comunicagéo com o
controlador de auto-
magao
CCN_ | Unidade Alarme Control Board P_ | Perda de comunicagao | Falha na atualizagdo | Se as atualiza¢des do software

entre as placas de
calor e de frio do acio-
nador

do software

para as placas de calor e de frio
falharem antes de serem con-
cluidas, ndo podera comunicar.
Atualize o software para a ver-
sao mais recente em
help.graco.com.

Placa de frio desli-
gada da placa de
calor

Desligue a bomba da alimenta-
¢ao CA. Verifique se a placa de
frio esta bem apertada nos espa-
cadores acima da placa de calor.

Placa de comando do
acionador avariada

Substitua a tampa do sistema
eletrénico do acionador.
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Detecao e resolucao de problemas

Erro |Localizacdo |Tipo Nome do erro| Descricao do erro | Causa Solucao
DB1_ |Bomba Alarme Pump Not A bomba nao foi Substitua o tambor Apos a substituicao do tambor
DB2_ ou desvio |Primed P_ escorvada desde o vazio por um novo vazio, a bomba deve ser escor-
(seleciona- ultimo tambor vazio vada antes de ser colocada em
vel pelo funcionamento (se alarme sele-
utilizador) cionado). Aceda ao ecra de fun-
cionamento da bomba e prima
a tecla virtual inferior do lado
esquerdo para iniciar a sequén-
cia de escorvagem, e depois
prima a tecla virtual superior do
lado direito. Configure o tempo
de escorvagem nos ecras de
configuragdo. Se selecionar um
desvio, escorve a bomba se o
desejar ou apague o desvio e
retorno ao normal funcionamento
da bomba.
DD3_ |Bomba Alarme Pump Diving P_ | Mergulho da bomba Impedimento do fluxo | Certifique-se de que a valvula de
DD4_ ou desvio detetado para a entrada da admissao estd aberta ou verifi-
(seleciona- bomba que o sistema de insuflagao de
vel pelo entrada quanto a obstrugdes
utilizador)
DKC_ | Bomba Alarme Crossover Error | Erro de crossover no | A segunda bomba Apague o erro na segunda
P_ sistema em tandem estd em estado de bomba.
erro quando ocorre
0 crossover
EAUX | ADM Advertén- | Download to Esta atualmente a ser | Transferéncia para Nao é necessaria qualquer
cia USB In Process | transferida informagao | USB iniciada medida. Resolugao automatica
para USB
EBUX | ADM Advertén- | Download to A transferéncia para | Todas as informa- Nao é necessaria qualquer
cia USB Complete | USB foi concluida ¢Oes solicitadas medida. Resolugao automatica
foram transferidas
para USB
ECOX |ADM Apenas Setup Values Foi alterada uma defi- | Foi alterada uma defi- | Nao é necessaria qualquer agao,
registo Changed nicao no ecra de confi- | nicdo nos ecras de se as alteracgdes tiverem sido
guracéo configuragédo intencionais
ELOX |ADM Apenas Power On O ADM foi ativado O ADM foi ativado Nao é necessaria qualquer
registo medida.
EMOX | ADM Apenas Desligado O ADM foi desativado | O ADM foi desativado | Nao é necessaria qualquer
registo medida.
EVUX | ADM Advertén- | USB desativado | As transferéncias/car- | Foi tentada uma A adverténcia sera apagada
cia regamentos para USB | transferéncia/carre- | quando a pen USB é retirada.
estdo desativadas gamento para USB, | Ativar as transferéncias/carrega-
mas a atividade foi mentos USB no ecra de configu-
desativada no ecra racdo se desejado e voltar a
de configuragao introduzir a pen USB.
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Detecao e resolucdo de problemas

Erro |Localizacdo |Tipo Nome do erro| Descricao do erro | Causa Solucao

F1D_ |Bomba Alarme Low Flow Rate | Caudal medido infe- Alimentacéo do pro- | Aumente a pressao do produto

F2D_ oudesvio |P_ rior ao caudal preten- | dutodemasiado baixa | para alcangar o caudal desejado.

(seleciona- dido menos tolerancia | para se atingir o cau-
vel pelo dal pretendido
utilizador) Obstrug&o no sistema | Verifique o tubo e outros compo-
de alimentacao de nentes do sistema de alimenta-
produto ¢ao do produto quanto a
obstrugoes.
Sem alimentacdo do | Substitua o tambor e a bomba de
material escorvagem se necessario.
Tolerancia de caudal |Introduza a percentagem de tole-
incorreta rancia de caudal correta no ecra
de configuragao.

F3D_ |Bomba Alarme High Flow Rate | Caudal medido supe- | Tolerancia de caudal |Introduza a percentagem de tole-

F4D_ oudesvio |P_ rior ao caudal preten- |incorreta rancia de caudal correta no ecra

(seleciona- dido mais tolerancia de configuragao.
vel pelo
utilizador)

L1C_ |Bomba Alarme Drum Empty P_ | O tambor estad vazio | O tambor esté vazio |Substitua o tambor e a bomba de
e tem de ser substi- | escorvagem se necessario.
tuido
O sensor de nivel do | Verifique se o sensor de nivel
tambor esta desli- esté ligado. Substitua o sensor
gado no caso a ligagao estar em bom

estado.

L2C_ |Bomba Desvio Drum Empty P_ | O nivel do tambor & O nivel de produto no | Apague o desvio e volte a opera-

baixo tambor é baixo. Subs-| ¢do normal da bomba.
titua em breve
O sensor de nivel do | Verifique se o sensor de nivel
tambor esté desli- esta ligado. Substitua o sensor
gado no caso a ligagéao estar em bom
estado.
MMUX | ADM Advertén- | USB Log 90% Um ou mais registos | Os dados de registo | Transfira os dados ou desative
cia Full USB estao 90% de tarefas ou even- | os erros de USB.
cheios. tos nao foram transfe-
ridos recentemente
e os registos estao
quase cheios.
MAD_ | Bomba Advertén- | Maint. Due Manutengao dabomba | O nimero de ciclos | Execute a manutencgao dese-
cia Pump P_ necessaria da bomba desde a jada e reinicie os ciclos da
Ultima reinicializagdo |bomba no ecra de configuragéo.
ultrapassou o limite
definido de manuten-
céo
MBD_ | Bomba Advertén- | Maint. Due Manutengao do acio- | O numero de ciclos | Execute a manutencgao dese-
cia Driver P_ nador necessaria do acionador desde a | jada e reinicie os ciclos do acio-
ultima reinicializagdo | nador no ecréa de configuracgao.
ultrapassou o limite
definido de manuten-
céo

MLC_ |Bomba Advertén- | Rebuild Platen | Manuteng&o necessa- | O numero de tambo- | Remonte os vedantes da base

cia Seals P_ ria dos vedantes da res substituidos conforme desejado e reinicie

base

desde a Ultima reini-
cializagcéo de ciclos
ultrapassou o limite
definido de manuten-
céao

os ciclos da base no ecra de
configuracéo.
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Detecao e resolucao de problemas

Erro |Localizacdo |Tipo Nome do erro| Descricao do erro | Causa Solucao
MG2_ | Bomba Advertén- | Low Filter Foi detetada uma O filtro tem uma aber- | Substitua o filtro de produto.
cia Pressure P_ queda da pressao tura
baixa do filtro
MG3_ | Bomba Advertén- | High Filter Foi detetada uma Existe uma obstru- Limpe o coletor para reduzir
cia Pressure P_ queda da pressao alta | ¢ao no coletor a pressao
do filtro
P1C_ |Bomba Alarme Low Pressure P_| A pressao de saida Tolerancia de pres- | Introduza a percentagem de tole-
P2C_ ou desvio medida é inferior a sao incorreta rancia de pressao correta no
(seleciona- pressao de saida ecra de configuragéao.
ve.:.pe(ljo desclejafia menos Falha no transdutor | Verificar transdutor, substituir em
utilizador) a tolerancia de pressao caso de avaria
Caudal de material Aumentar o caudal de material
inexistente ou insufi-
ciente
P4C_ | Bomba Alarme High Pressure A presséo de saida Tolerancia de pres- | Introduza a percentagem de tole-
P3C_ ou desvio |P_ medida é superior séo incorreta rancia de pressao correta no
(seleciona- a pressao de saida ecra de configuragao.
ve.:.pe(ljo desejada mais a tole- I'£ona " transdutor | Verificar transdutor, substituir em
utilizador) rancia de pressao caso de avaria
Obstrugao no sistema | Verifique o tubo e outros compo-
de alimentagao de nentes do sistema de alimenta-
produto céo do produto quanto a
obstrucgdes.
P6D_ | Bomba Desvio Outlet Pressure | Transdutor de pres- O transdutor de pres- | Verifique se o transdutor de
Sensor P_ sao de saida nao sao de saida ndo esta | pressao de saida esta instalado
ligado ligado ou esta ava- e/ou ligado corretamente. Substi-
riado tua, caso seja necessario.
T2D1 |Unidade Desvio Motor Termistor de tempera- | O termistor de tempe-| Verifique se o termistor de tem-
Temperature tura do motor desli- ratura do motor ndo | peratura do motor esta instalado
Sensor P_ gado esta ligado ou esta e/ou ligado corretamente. Substi-
avariado tua, caso seja necessario.
T3D1 |Unidade Desvio Temperature C corrente fornecida | A temperatura da Certifique-se de que a tempera-
Cutback P_ ao motor esta a ser placa de comando no | tura ambiente € inferior a 120F
reduzida de modo a interior do acionador | (48C). Certifique-se de que os
baixar a temperatura | é demasiado elevada | ventiladores da caixa estao a
do acionador funcionar corretamente.
Ventilador da caixa | Verifiqgue se o ventilador esta a
nao funciona rodar. Caso contrario, desligue
a bomba da alimentacéo CA e
verifique a cablagem do ventila-
dor ou substitua o ventilador.
T4C1 | Unidade Alarme High Controls A temperatura da A temperatura da Certifique-se de que a tempera-

Temperature P_

placa de comando
é demasiado alta.

placa de comando no
interior do acionador
é demasiado elevada

tura ambiente ¢é inferior a 120F
(48C).

Ventilador da caixa
nao funciona

Verifique se o ventilador esta a
rodar. Caso contrario, desligue
a bomba da alimentagéo CA e
verifique a cablagem do ventila-
dor ou substitua o ventilador.
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Detecao e resolucdo de problemas

Erro |Localizacdo |Tipo Nome do erro| Descricao do erro | Causa Solucao
T4C1 | Unidade Alarme High Motor A temperatura do A temperatura do Certifique-se de que a tempera-
Temperature P_ | motor é demasiado motor no interior tura ambiente é inferior a 120F
alta. do acionador é dema-| (48C).
siado elevada
Ventilador da caixa Verifique se o ventilador estd a
nao funciona rodar. Caso contrario, desligue
a bomba da alimentagéo CA e
verifique a cablagem do ventila-
dor ou substitua o ventilador.

ViM_ |Unidade Alarme Low Voltage P_ | A tenséo do bus Avaria no transforma- | Verifique a tensao de saida do
esta abaixo do limite | dor transformador para verificar se
minimo aceitavel. esta dentro dos limites de admis-

sao aceitaveis.
Tens&o de linha Verifique a tenséo na linha
incorreta para verificar se é conforme
esperada (230V, 480V, etc.)

V4M_ | Unidade Alarme High Voltage P_ | A tens&o do bus Avaria no transforma- | Verifique a tensdo de saida do
esta acima do limite dor transformador para verificar se
maximo aceitavel. esta dentro dos limites de admis-

sao0 aceitaveis.
Tenséao de linha Verifique a tenséo na linha para
incorreta verificar se é conforme espe-
rada (230V, 480V, etc.)
WBD_ | Unidade Alarme Encoder Sensor hall ou codifi- | Codificador desli- Desligue a bomba da alimenta-
Hardware P_ cador desligado ou gado ou avariado ¢ao CA. Verifique se o cabo do
falha ao comutar o codificador esta ligado correta-
motor mente. Se sim, volte a calibrar o
codificador . Se isto ndo resultar,
substitua o codificador.

WMC_ | Unidade Alarme Control Board P_| Reinicializagao da Estado do software Cicle a poténcia para a bomba
placa de comando invélido para reiniciar o software do acio-
devido a uma excegao nador. Se tal ndo funcionar,
no software atualize o software para a versao

mais recente em
help.graco.com.

WMGO | Gateway Alarme Gateway Error | Foi detetado um erro | ---

Detected de gateway; inclui
qualquer erro nao
abrangido por um
erro mais especifico

WMN_ | Unidade Alarme Software Foi detetada uma dis- | As placas de calor e | Atualize o software da placa de

Mismatch P_ paridade do software |de frio tém versdes | comando do acionador com a
na placa de comando |de software diferen- | versdo mais recente a partir de
do motor tes help.graco.com.

WNGO | Gateway Alarme Gateway Map Mapa de gateway em | Mapa de gateway em | Instale mapa no gateway.

Error falta ou invalido falta ou invalido
WSC_ | Unidade Desvio Encoder Informacgao de calibra- | Codificador nao cali- | Execute a calibragem do codifi-
Calibration P_ gem do codificador brado anteriormente | cador através dos ecras de confi-
néo encontrada ou informacéo de guracdo do ADM.
calibragem apagada
WSUO | ADM Alarme USB Ficheiro de configura- | Ficheiro de configura- | Atualize o software para a ver-

Configuration
Error

¢ao USB nao detetado

¢ao USB néo carre-
gado ou foi apagado

sdo mais recente em
help.graco.com.
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Dados USB

Dados USB

Procedimento de transferéncia

NOTA: Se os ficheiros de registo ndo foram guardados
corretamente na pen USB (por exemplo, se houver
ficheiros de registo vazios ou em falta), guarde os
dados desejados fora da pen USB e reformate-a

antes de repetir o procedimento de transferéncia.

NOTA: Os ficheiros de configuracéo do sistema e ficheiros
de idioma personalizados podem ser modificados se

os ficheiros estiverem na pasta UPLOAD da pen USB.
Consulte Definicoes de configuracéo do sistema,
pagina 37, Ficheiro de idioma personalizado,

pagina 37, eProcedimento de carregamento na
pagina 38.

1. Insira a pen USB na porta USB.

2. A barra de menu e indicadores luminosos USB
indicam que o USB esta a transferir ficheiros.
Aguarde que a atividade USB termine.

3. Retire a pen USB da porta USB.

4. Volte a inserir a pen USB na porta USB do
computador.

5. Abre-se automaticamente a janela da pen USB.
Caso contrario, abra a pasta da pen USB no

Windows® Explorer.
6. Abra a pasta GRACO.

7. Abra a pasta do sistema. Ao transferir dados de
varios sistemas, havera mais do que uma pasta.
Cada pasta esta marcada com o nimero de série
correspondente do ADM.

NOTA: O numero de série encontra-se na parte
posterior do ADM.

8. Abra a pasta DOWNLOAD.
9. Abra a pasta DATAXxxx.

10. Abra a pasta DATAxxxx marcada com o numero
mais elevado. O numero mais elevado indica a
transferéncia de dados mais recente.

11. Abra o ficheiro de registo. Os ficheiros de registo

abrem por defeito no Microsoft® Excel desde que
o programa esteja instalado. No entanto, podem
também ser abertos em qualquer editor de texto

ou no Microsoft® Word.
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NOTA: Todos os registos em USB sao guardados
em formato Unicode (UFT-16). Se abrir o ficheiro
no Microsoft Word, selecione a codificagdo Unicode.

Registos USB

NOTA: O ADM pode escrever/ler em dispositivos de
armazenamento FAT (Tabela de alocagéo de ficheiros).
NTFS, usado por dispositivos de armazenamento de
32 GB ou superiores, nao é suportado.

Durante o funcionamento, o ADM guarda informacdes
relativas a desempenho e sistema na memdéria em forma
de ficheiros de registo. O ADM mantém seis ficheiros de
registo:

* Registo de eventos
* Registo da bomba X
* Registo de ciclos

Siga o Procedimento de transferéncia, pagina 36, para
recuperar ficheiros de registo.

De cada vez que é inserida uma pen USB na porta USB
do ADM, é criada uma nova pasta chamada DATAXXxxX.
O numero no final do nome da pasta aumenta de cada
vez que é inserida uma pen USB e é feita uma
transferéncia ou um carregamento de dados.

Registo de eventos

O nome do ficheiro de registo de eventos é 1-EVENT.CSV
e é guardado na pasta DATAXxxXx.

O registo de eventos mantém um registo dos ultimas
1000 eventos e erros. Cada registo de evento contém:

Cddigo da data do evento
Cddigo da hora do evento
Caddigo do evento

Tipo de evento

Descricédo do evento

Os cadigos de eventos incluem codigos de erro (alarmes,
desvios e adverténcias) e eventos apenas relativos a
registos.
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Registo da bomba X

O nome do ficheiro de registo da bomba é X-PUMPX.csv
e é guardado na pasta DATAxxxx. O primeiro X refere-se
ao numero de registo e 0 segundo X é o numero da
bomba.

Existe um registo de bomba para cada bomba instalada
no sistema. Cada registo contém sete dias de dados de
funcionamento.

O registo da bomba grava a presséo e pontos de operagéo
de caudal das bombas a intervalos de 15 segundos
enquanto as bombas estéo ativas. Seguem-se os
parametros gravados neste registo.

* Pressao alvo de saida (bar)

* Pressao real de saida (bar)

*  Pressao real de entrada (bar)
¢ Caudal alvo (cc/minuto)

¢ Caudal real (cc/minuto)

Registo de ciclos

O nome do ficheiro de registo de ciclos é 8-CYCLES.CSV
€ é guardado na pasta DATAXxxxx.

O registo de ciclos guarda informacgdes de ciclos da
bomba e acionador para cada bomba. Seguem-se
0s parametros gravados neste registo.

¢ ID da bomba

¢ Ciclos de vida util do controlador

¢ Ciclos de manutencao do controlador
¢ Ciclos de manutengdo da bomba

¢ Ciclos de manutengao do prato

¢ Ciclos do acionador em incrementos de 10% da poténcia
de saida maxima
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Dados USB

Definicoes de configuracao
do sistema

O nome do ficheiro de definicdes de configuracédo do
sistema é SETTINGS.TXT e esta guardado na pasta
DOWNLOAD.

Um ficheiro de defini¢des de configuracdo do sistema

efetua a transferéncia automaticamente de cada vez que
uma pen USB € inserida no ADM. Use este ficheiro para
fazer copia de seguranca das definigcdes do sistema para
futura recuperacéo ou para replicar as definices noutros
sistemas. Consulte Procedimento de carregamento na
pagina 38 quanto a instrugées de utilizagao deste ficheiro.

Ficheiro de idioma personalizado

O nome do ficheiro de idioma personalizado é
DISPTEXT.TXT e esta guardado na pasta DOWNLOAD.

Um ficheiro de idioma personalizado efetua a transferéncia
automaticamente de cada vez que uma pen USB é
inserida no ADM. Se desejar, pode usar este ficheiro
para criar um conjunto personalizado de sequéncias

de linguagem para apresentar no ADM.

O sistema é capaz de apresentar os seguintes carateres
Unicode. Para carateres fora deste conjunto, o sistema
apresenta um caracter Unicode de substituicao, o qual
aparece como um ponto de interrogacao branco no
interior de um diamante preto.

e U+0020 - U+007E (Latim basico)

e  U+00A1 - U+0OOFF (Suplemento Latim-1)
e U+0100 - U+017F (Latim Alargado-A)

e U+0386 - U+03CE (Grego)

*  U+0400 - U+045F (Cirilico)
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Dados USB

Criar sequéncias de idioma
personalizadas

O ficheiro de idioma personalizado é um ficheiro de texto
delimitado por tabulagao que contém duas colunas.

A primeira coluna é constituida por uma lista de
sequéncias no idioma selecionado durante a transferéncia.
A segunda coluna pode ser usada para entrar nas
sequéncia do idioma personalizadas. Se tiver sido
instalado um idioma personalizado anteriormente,

esta coluna contém as sequéncias personalizadas.
Caso contrario, esta coluna aparece em branco.

Modifique a segunda coluna do ficheiro de idioma
personalizado conforme necessario e siga o
Procedimento de carregamento na pagina 38
para instalar o ficheiro.

O formato do ficheiro de idioma oficial é critico. Devem
ser cumpridas as seguintes regras para que a instalagéo
progrida.

* Defina uma sequéncia personalizada para cada fila
da segunda coluna.

NOTA: Se for usado o ficheiro de idioma
personalizado, tem de definir uma sequéncia
personalizada para cada entrada no ficheiro
DISPTEXT.TXT. Os campos em branco da segunda
coluna serao apresentados em branco no ADM.

¢ O nome do ficheiro tem de ser DISPTEXT.TXT.

* O formato do ficheiro tem de ser um ficheiro de texto
delimitado por tabulacao utilizando representacéo de
carateres Unicode (UTF-16).

e O ficheiro tem de conter apenas duas colunas, com
colunas separadas por um carater de tabulagao
simples.

* Nao adicionar nem elimine filas do ficheiro.

¢ Na&o altere a ordem das filas.
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Procedimento de carregamento

Use este procedimento para instalar um ficheiro de
configuracao do sistema e/ou um ficheiro de idioma
personalizado.

Se necessario, siga o Procedimento de
transferéncia para gerar automaticamente
a estrutura adequada de pastas na pen USB.

2. Insira a pen USB na porta USB do computador.

3. Abre-se automaticamente a janela da pen USB.
Caso contrario, abra a pasta da pen USB no
Windows Explorer.

4. Abra a pasta GRACO.

5. Abra a pasta do sistema. Ao trabalhar com mais do
que um sistema, havera mais de uma pasta na pasta
GRACO. Cada pasta esta marcada com o numero
de série correspondente do ADM (o nimero de série
encontra-se na parte posterior do médulo).

6. Ao instalar o ficheiro de definicdes de configuracao
do sistema, coloque o ficheiro SETTINGS.TXT na
pasta UPLOAD.

7. Ao instalar o ficheiro de idioma personalizado,
coloque o ficheiro DISPTEXT.TXT na pasta
UPLOAD.

8. Retire a pen USB do computador.
9. Insira a pen USB ma porta USB do ADM.

10. A barra de menu e indicadores luminosos USB
indicam que o USB esta a transferir ficheiros.
Aguarde que a atividade USB termine.

11. Retire a pen USB da porta USB.

NOTA: Se tiver sido instalado o ficheiro de idioma
personalizado, pode selecionar o novo idioma a
partir do menu descendente Idioma, em Ecra de
Configuracao Avancada 1 na pagina 26.
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Communications Gateway Module (CGM)

Communications Gateway Module (CGM)

Detalhes da ligacao

Fieldbus

Ligue os cabos ao fieldbus em conformidade com os
padroes fieldbus.

PROFINET
MS
NS I;I Ligagao
TI11814A

A interface Ethernet opera a 100M bit, full duplex,
conforme requerido por PROFINET. A interface Ethernet
deteta automaticamente a polaridade e suporta crossover.

Estado do modulo (MS)
Estado Descricao Comentarios
Desligado N3o inicializado | Sem alimentagédo ou médulo

em estado “SETUP” ou
“NW_INIT”

Verde Funcionamento | Evento(s) de diagndstico(s)
normal presente(s)
Verde Inicializado, Usado por ferramentas e

intermitente

evento(s) de
diagndstico(s)

engenharia para identificar
nd na rede

presente(s)
Vermelho Erro de excegéo | Médulo em estado
“EXCEPTION”
Vermelho Erro de Identificacéo esperada
(1 flash) configuracéo difere da identificagao real
Vermelho Endereco IP Defina o endereco IP
(2 flashes) nao definido através do monitor do
sistema ou servidor DNS
Vermelho Nome da Defina 0 nome da estagéao
(3 flashes) estacédo nao através do monitor do
definido sistema
Vermelho Erro interno Reiniciar alimentacao do
(4 flashes) grave sistema; substituir médulo

Ligacao/atividade (Ligacao)

Estado da rede (NS)
Estado Descricao Comentarios
Desligado | Off-line * Sem alimentagéo
e Sem ligagdo com IO
programavel
Verde On-line, * Ligagdo com Programador
(RUN) IO estabelecida
*  Programador IO com estado
RUN
Verde On-line, ¢ Ligagdo com Programador
intermitente | (STOP) 10 estabelecida
*  Programador IO em estado
STOP
3A6878A

Estado Descricao
Desligado Sem ligagdo, nenhuma comunicagao presente
Verde Ligacao estabelecida, nenhuma comunicagéo
presente
Verde, Ligacao estabelecida, comunicacao presente

intermitente
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EtherNet/IP
MS
NS IE Ligagao
TIH1814A

A interface Ethernet opera a 100Mbit, full duplex,
conforme requerido por PROFINET. A interface Ethernet

deteta automaticamente a polaridade e suporta crossover.

Estado da rede (NS)
Estado Descricao
Desligado | Sem alimentagéo ou sem endereco IP
Verde On-line, uma ou mais ligagdes estabelecidas
(CIP classe 1 ou 3)
Verde On-line, sem ligagdes estabelecidas

intermitente

Vermelho

Endereco de IP duplicado, erro FATAL

Vermelho
intermitente

Uma ou mais ligagdes caducadas (CIP classe 1
ou 3)

Estado do modulo (MS)

Estado Descricao
Desligado |Sem alimentagao
Verde Controlado por um Scanner em estado Run
Verde Nao configurado, ou Scanner em estado Idle
intermitente
Vermelho | Erro grave

(estado EXCEPTION, erro FATAL, etc.)

Vermelho | Avaria recuperavel

intermitente

Ligacao/atividade (Ligacao)

intermitente

Estado Descricao
Desligado | Sem ligacdo, sem atividade
Verde Ligacdo estabelecida
Verde Atividade
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DeviceNet
NS MS
11 — TT_
i
1 2 3 45
TI11815A
DC
Estado da rede (NS)
Estado Descricao
Desligado N&o online / Sem alimentacéao
Verde On-line, uma ou mais ligagdes estabelecidas
Verde On-line, sem ligagdes estabelecidas
intermitente
(1 Hz)
Vermelho Falha critica de ligagao
Vermelho Uma ou mais ligagdes caducaram
intermitente
(1 Hz)
Vermelho/ Teste automatico
verde
alternado
Estado do moédulo (MS)
Estado Descricao
Desligado Sem alimentagéo ou nao inicializado
Verde Inicializado
Verde Configuracéo em falta ou incompleta,
intermitente dispositivo necessita de comissionamento
(1 Hz)
Vermelho Avaria irrecuperavel
Vermelho Avaria recuperavel
intermitente
(1 Hz)
Vermelho/ Teste automatico
verde
alternado
Conetor DeviceNet (DC)
Pino Sinal Descricao
1 V- Tensao de alimentacao de bus negativa
2 CAN_L Linha de bus fraca da CAN
3 SHIELD Cable shield
4 CAN_H Linha de bus elevada da CAN
5 V+ Tensao de alimentagéo de bus positiva
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PROFIBUS
ST
TI11816A
Modo de operacéao (OP)
Estado Descricao
Desligado N&o online / Sem alimentagéo
Verde On-line, troca de dados
Verde On-line, apagar

intermitente

Conetor PROFIBUS (DC)
Pino Sinal Descricao

1 - -

2 - -

3 B Line Positivo RxD/TxD, nivel RS485

4 RT Pedido para enviar

5 GND Bus | Massa (isolado)

6 Saidade |Poténcia de terminagéao +5V

bus +5V (isolado)

7 - -

8 A Line Negativo RxD/TxD, nivel RS485

9 - -

Comparti- | Cable Internamente ligado & massa

mento Shield de protegédo de Anybus através
de filtros de cabos isolados em
conformidade com o standard
PROFIBUS.

Vermelho Erro de parametrizagdo
intermitente

(1 flash)

Vermelho Erro de configuragcdo PROFIBUS
intermitente

(2 flashes)

Modo de estado (ST)

Estado Descricao
Desligado Sem alimentagdo ou n&o inicializado
Verde Inicializado
Verde Inicializado, evento(s) de diagndstico(s)
intermitente presente(s)

Vermelho Erro de excegéo
3A6878A
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Visao geral

O Communications Gateway Module (CGM) proporciona
uma ligacéo de controlo entre o sistema E-Flo SP e

um fieldbus selecionado. Tal disponibiliza os meios de
comunicacao de monitorizagao e controlo por sistemas
de automacéao externos.

NOTA: Os seguintes ficheiros de configuragédo da rede
do sistema estao disponiveis em help.graco.com.

e Ficheiro EDS: DeviceNet ou redes fieldbus
Ethernet/IP

e Ficheiro GSD: Redes fieldbus PROFIBUS

e GSDML: Redes fieldbus PROFINET

NOTA: Consulte 0 manual do sistema para instalacao
CGM.

Configuracao da ligacao E-Flo SP
e PLC

Certifique-se de que os parametros PLC estao
corretamente configurados, consulte a tabela do
Mapa Gateway.

NOTA: Se os parametros de ligagcdo PLC nao estiverem
corretamente configurados, a ligagcao entre o E-Flo SP

e 0 PLC nao sera feita. O mapa standard de gateway é
de 17X095, e suporta 6 bombas com um ADM e um CGM,
ou 1 sistema em tandem com crossover automatico.
Existe um mapa mais pequeno (17Z463) que é possivel
comprar em separado. Destina-se a hardware que
suporte apenas menos de 512 bits (64bytes). O mapa
mais pequeno 17Z463 suporta apenas 3 bombas com

1 ADM e 1 CGM, ou 1 sistema em tandem com crossover
automatico.

Mapa Gateway: Mapa Gateway:
17X095 para 6 Auxiliar/ 172463 para 3 Auxiliar/
6 Embolo/1 Tandem 3 Embolo/ 1 Tandem

Formato Data-SINT [Formato Data-SINT
de comun. de comun.
Formato 100 Formato 100
de entrada: de entrada:
Tamanho 84 Tamanho 42
de entrada: de entrada:
Formato 150 Formato 150
de saida: de saida:
Tamanho 38 Saida 20
de saida: Tamanho

do formato

de saida:

42

Dados internos disponiveis

A ndo ser que haja indicagdo em contrario, os bytes sdo
armazenados em formato little-endian (ordem de bytes
no formato: mais significativo... menos significativo).

NOTA: As Saidas de automagao podem ser verificadas
pelas Entradas de automacéo correspondentes para
verificar se o E-Flo SP recebeu os dados.
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Saida do PLC / para Graco E-Flo SP

Communications Gateway Module (CGM)

Sinal Tipo de dados| BIT BYTE | Designacao Compatibilidade
de mapa
SYS - Comando de permuta de dados Inteiro 0-15 0-1 1 6X,3X
P1 - Solicitagdo de ativagédo do sistema Booleano 0 ¥ 6X,3X
P1 - Bloqueio de comando do PLC Booleano 1 i 6X,3X
P1 - Ativacado de bomba Booleano 2 1 6X,3X
P1 - Ativar controlo de pressao Booleano 3 1 6X,3X
P1 - Ativar controlo de caudal Booleano 4 2 1 6X,3X
P1 - Confirmar/apagar erro Booleano 5 1 6X,3X
P1 - Solicitacao de escorvagem Booleano 6 <> 6X,3X
P1 - Solicitagao de recirculagao Booleano 7 T 6X,3X
P1 - Solicitagao de despressurizagao Booleano 0 1 6X,3X
P1 - Solicitacdo de crossover Booleano 1 3 1 6X,3X
P1 - {Reserved Bits} Booleano 2-7 6X,3X
P1 - Presséao alvo (xx.x bar) Inteiro 0-15 4-5 1 6X,3X
P1 - Caudal alvo (xxx cc/min) Inteiro 0-15 6-7 i 6X,3X
P2 (replicagéo de bytes 2-3 acima) Booleano 0-15 8-9 X 6X,3X
P2 - Pressao alvo (xx.x bar) Inteiro 0-15 10-11 . 6X,3X
P2 - Caudal alvo (xxx cc/min) Inteiro 0-15 12-13 . 6X,3X
P3 (replicacéo de bytes 2-3 acima) Booleano 0-15 14-15 X 6X,3X
P3 - Presséao alvo (xx.x bar) Inteiro 0-15 16-17 X 6X,3X
P3 - Caudal alvo (xxx cc/min) Inteiro 0-15 18-19 X 6X,3X
P4 (replicacéo de bytes 2-3 acima) Booleano 0-15 20-21 X 6X
P4 - Pressao alvo (xx.x bar) Inteiro 0-15 22-23 X 6X
P4 - Caudal alvo (xxx cc/min) Inteiro 0-15 24-25 X 6X
P5 (replicagéo de bytes 2-3 acima) Booleano 0-15 26-27 X 6X
P5 - Presséao alvo (xx.x bar) Inteiro 0-15 28-29 X 6X
P5 - Caudal alvo (xxx cc/min) Inteiro 0-15 30-31 X 6X
P6 (replicacéo de bytes 2-3 acima) Booleano 0-15 32-33 X 6X
P6 - Pressao alvo (xx.x bar) Inteiro 0-15 34-35 X 6X
P6 - Caudal alvo (xxx cc/min) Inteiro 0-15 36-37 X 6X
1 - Aplica-se a todo o sistema.
1 - Aplica-se a bomba ativa.
% - Aplica-se a bomba ativa se a bomba ativa for desativada, aplica-se & bomba inativa se a bomba ativa estiver ativada.
x - Néo aplicavel a sistemas em tandem.
e - Usado para escorvar sistemas em tandem.
3X - Mapa 172463 suporta 3 bombas e tandem.
6X - Mapa 17X095 suporta 6 bombas e tandem.

3A6878A

43



Communications Gateway Module (CGM)

Entrada para PLC/Out de Graco E-Flo SP

Sinal 'I;:godse BIT BYTE |Designhacao Con:jpea::;lrl,l:ade
P1 - Pulsacao Booleano 0 1 6X,3X
P1 - Bloqueio de comando do PLC ativo Booleano 1 t 6X,3X
P1 - Controlo de automacgéo preparado Booleano 2 T 6X,3X
SYS - Sistema ativado Booleano 3 T 6X,3X
P1 - Bomba a tentar movimento Booleano 4 0 t 6X,3X
P1 - Bomba em movimento Booleano 5 1 6X,3X
P1 - Nenhum alarme ativo Booleano 6 1 6X,3X
P1 - Nenhum desvio ativo Booleano 7 T 6X,3X
P1 - Nenhuma adverténcia ativa Booleano 0 T 6X,3X
P1 - Escorvagem ativa Booleano 1 t 6X,3X
P1 - Recirculacdo ativa Booleano 2 t 6X,3X
P1 - Despressurizagao ativa Booleano 3 ] 1 6X,3X
P1 - Nivel baixo no tambor Booleano 4 T 6X,3X
P1 - Tambor vazio Booleano 5 T 6X,3X
P1 - Nao escorvado Booleano 6 T 6X,3X
P1 - Bomba 1 ativa (apenas sistemas em tandem) | Booleano 7 t 6X,3X
P1 - Comando de permuta de dados ativo Booleano 0-15 2-3 1 6X,3X
P1 - Caudal real da bomba (xxx cc/min) Inteiro 0-15 4-5 T 6X,3X
P1 - Pressao de saida (xx.x bar) Inteiro 0-15 6-7 T 6X,3X
P1 - Presséo de entrzg(e-lx(c;:gressao de filtragem) Inteiro 0-15 8-9 ) oxox
P1 - Valor de permuta de dados Inteiro 0-31 10-13 1 6X,3X
P2 (replicagéo de bytes 0-1 acima) Booleano 0-15 14-15 o 6X,3X
P2 - Comando de permuta de dados ativo Booleano 0-15 16-17 0 6X,3X
P2 - Caudal real da bomba (xxx cc/min) Inteiro 0-15 18-19 O 6X,3X
P2 - Presséo de saida (xx.x bar) Inteiro 0-15 20-21 O 6X,3X
P2 - Presséao de entrz(d;a.lx(c;:rp))resséo de filtragem) Inteiro 0-15 99.23 , ox o
P2 - Valor de permuta de dados Inteiro 0-31 24-27 Y 6X,3X
P3 (replicacao de bytes 0-1 acima) Booleano 0-15 28-29 X 6X,3X
P3 - Comando de permuta de dados ativo Booleano 0-15 30-31 X 6X,3X
P3 - Caudal real da bomba (xxx cc/min) Inteiro 0-15 32-33 X 6X,3X
P3 - Presséo de saida (xx.x bar) Inteiro 0-15 34-35 X 6X,3X
P3 - Presséo de entrzaxc:(a.x(%:sresséo de filtragem) Inteiro 0-15 36-37 ) x5
P3 - Valor de permuta de dados Inteiro 0-31 38-41 X 6X,3X
P4 (replicacéo de bytes 0-1 acima) Booleano 0-15 42-43 X 6X
P4 - Comando de permuta de dados ativo Booleano 0-15 44-45 X 6X
P4 - Caudal real da bomba (xxx cc/min) Inteiro 0-15 46-47 X 6X
P4 - Pressao de saida (xx.x bar) Inteiro 0-15 48-49 X 6X
P4 - Presséao de entrz(dxa.\ X((;l; rp;resséo de filtragem) Inteiro 0-15 50-51 ) o
P4 - Valor de permuta de dados Inteiro 0-31 52-55 X 6X
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Sinal To:gg:: BIT | BYTE |Designagéo C”’L‘Zam'g:ade
P5 (replicagéo de bytes 0-1 acima) Booleano 0-15 56-57 X 6X
P5 - Comando de permuta de dados ativo Booleano 0-15 58-59 X 6X
P5 - Caudal real da bomba (xxx cc/min) Inteiro 0-15 60-61 X 6X
P5 - Presséo de saida (xx.x bar) Inteiro 0-15 62-63 X 6X
P5 - Presséo de entrz(o)l(a.lx((;l; rr;ressao de filtragem) Inteiro 0-15 64-65 ) o
P5 - Valor de permuta de dados Inteiro 0-31 66-69 X 6X
P6 (replicacao de bytes 0-1 acima) Booleano 0-15 70-71 X 6X
P6 - Comando de permuta de dados ativo Booleano 0-15 72-73 X 6X
P6 - Caudal real da bomba (xxx cc/min) Inteiro 0-15 74-75 X 6X
P6 - Pressao de saida (xx.x bar) Inteiro 0-15 76-77 X 6X
P6 - Presséao de entrzgi(((;t;rr;ressao de filtragem) Inteiro 0-15 78-79 ) o
P6 - Valor de permuta de dados Inteiro 0-31 80-83 X 6X
1 - Indica o estado apenas da bomba ativa.
1 - Indica o estado apenas da bomba inativa.
I - O estado das bombas é tido em consideragéao.
x - Néo aplicavel a sistemas em tandem.
3X - Mapa 172463 suporta 3 bombas e tandem.
6X - Mapa 17X095 suporta 6 bombas e tandem.
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Permuta de dados

NOTA: Consulte os diagramas de sincronizagao relativos
a sincronizagao dos sinais para utilizar a Permuta de
dados.

A permuta de dados é uma estrutura condensada que
€ usada para ler diversas variaveis num local de dados.

Se forem necessarios diversos, é necessario percorré-los.

A permuta de dados é um método de:

1. Configurar o “SYS — Comando de permuta de dados”
um inteiro de 16 bit (byte 0-1).

2. Ler-“P1—-Comando ativo de permuta de dados” um
inteiro de 16 bit (byte 2-3).

46

3. Ler-“P1 - Valor de permuta de dados” um inteiro
de 32 bit (byte 10-13).

Exemplo:

Como ler a taxa de ciclos na bomba 2 através da permuta
de dados.

1. Defina os bytes 0-1 para 9 (base 10).
2. Leia os bytes 16-7 para garantir que é 9 (base 10).

3. Leia os bytes 24-27 para obter a taxa de ciclos ativa
da bomba 2.
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Permuta de dados do E-Flo SP

Valor de comando

(base 10 decimal) Nome Unidades/Formato
0 Alarmes ativos Bitfield
1 Desvios ativos Bitfield
2 Adverténcias ativas Bitfield
3 Posicdo da bomba Percentagem de curso

(0 = fundo, 100 = topo)

4 Ciclos de vida util do controlador Ciclos
5 Ciclos reiniciaveis do acionador Ciclos
6 Ciclos reiniciaveis da bomba Ciclos
7 Ciclos reiniciaveis da base Ciclos
8 Volume restante do tambor cc’s
9 Velocidade do ciclo 1/10 CPM
10 Delta de filtro do produto 1/10 bar
11 Ciclos do acionador por poténcia, 0 - 9% (vida util) Ciclos
12 Ciclos do acionador por poténcia, 10 - 19% (vida util) Ciclos
13 Ciclos do acionador por poténcia, 20 - 29% (vida util) Ciclos
14 Ciclos do acionador por poténcia, 30 - 39% (vida util) Ciclos
15 Ciclos do acionador por poténcia, 40 - 49% (vida util) Ciclos
16 Ciclos do acionador por poténcia, 50 - 59% (vida util) Ciclos
17 Ciclos do acionador por poténcia, 60 - 69% (vida util) Ciclos
18 Ciclos do acionador por poténcia, 70 - 79% (vida util) Ciclos
19 Ciclos do acionador por poténcia, 80 - 89% (vida util) Ciclos
20 Ciclos do acionador por poténcia, 90 - 100% (vida util) Ciclos
21 Ciclos do acionador por poténcia, 0 - 9% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
22 Ciclos do acionador por poténcia, 10 - 19% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
23 Ciclos do acionador por poténcia, 20 - 29% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
24 Ciclos do acionador por poténcia, 30 - 39% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
25 Ciclos do acionador por poténcia, 40 - 49% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
26 Ciclos do acionador por poténcia, 50 - 59% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
27 Ciclos do acionador por poténcia, 60 - 69% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
28 Ciclos do acionador por poténcia, 70 - 79% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
29 Ciclos do acionador por poténcia, 80 - 89% (desde a ultima reinicializagao) Ciclos
30 Ciclos do acionador por poténcia, 90 - 100% (desde a Ultima reinicializagao) Ciclos
31 Objetivo de pressao 1/10 bar
32 Caudal alvo cc/min.

3A6878A
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Diagramas de sincronizacao

“Controlo de automagéo pronto” nos seguintes diagramas
representa o seguinte:

e Sistema ativo
¢ Nenhum alarme ativo
e ADM esta em “Modo Remoto”

Modo de pressao

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Controlador de automacao pronto J

PuIsagéo(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||
Bloqueio PLC ativo |

Bomba a tentar movimento I | I

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Bloqueio de comando do PLC |
*Ativar controlo de pressao |
*Pressao alvo (inteiro) |

*Ativar bomba I

*Podem ser todos ativados de uma s6 vez. Desativar uma ira parar a bomba.
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Modo de caudal

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Controlador de automagéao pronto _|

PuIsagéo(1Hz)| I I | | | | I I | | | | | I I | | | | I I I | | | | I
Bloqueio PLC ativo |
Bomba a tentar movimento I | |

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Bloqueio de comando do PLC |

*Ativar modo de caudal _l
*Caudal alvo (inteiro) |
*Ativar bomba —I I I

*Podem ser todos ativados de uma s6 vez. Desativar uma ira parar a bomba.

Pressao e Caudal combinado

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Controlador de automacao pronto _I

PuIsagéo(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||
Bloqueio PLC ativo _I

Bomba a tentar movimento I I I

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Bloqueio de comando do PLC _l
Ativar modo de caudal —l
Ativar controlo de presséo |
*Caudal alvo (inteiro) | | |
*Pressao alvo (inteiro) | I—I_
*Ativar bomba I_I |

*Podem ser todos ativados de uma s6 vez. Desativar uma ird parar a bomba
(tem de ter pressao e/ou caudal ativo para funcionar)
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Escorvagem

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Controlador de automagéo pronto _I

Pulsacgédo (1Hz)

Bloqueio PLC ativo _I
Bomba a tentar movimento I_I—I
. | | I (tempo limite)
Escorvagem ativa I

(

Saidas de automacéo (entradas E-Flo SP)

Bloqueio de comando do PLC |
*Tandem: Bomba inativa
+ Caudal alvo (inteiro) |
*Tandem: Presséo alvo de
bomba inativa (inteiro) I
*Embolo independente:
Bomba x caudal alvo (inteiro) |
T
*Embolo independente:
Bomba x pressao alvo (inteiro) —I
*Solicitagao de bomba I_I—I

*Podem ser todos ativados de uma sé vez.

RERNI

1 Ambos deverzo estar ativados.
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Recircular

Para utilizar a funcdo de recirculacio:

e Tem de ter um sistema de Embolo ou Auxiliar

¢ Okit de solenoide de produto tem de ser instalado
e ativado no ecra de configuragdo do ADM

*  ADM esta em “Modo Remoto”

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Controlador de automacao pronto J

PuIsagéo(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||
Bloqueio PLC ativo I

Bomba a tentar movimento |

Recirculagéo ativa |

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Blogueio de comando do PLC I

*Ativar modo de caudal |

*Ativar controlo de pressao |

*Caudal alvo (inteiro) I

*Pressao alvo (inteiro) I

*Solicitar recirculagdo |

Ativar bomba I
*Podem ser todos ativados de uma sé vez. Ativar a bomba tera de ser por ultimo.

3A6878A
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Despressurizacao

Para utilizar a fungdo de despressurizacao:

e Tem de ter um sistema de Embolo ou Auxiliar

* O kit de solenoide de produto tem de ser instalado
e ativado no ecra de configuragdo do ADM

e  ADM esta em “Modo Remoto”

* Solicitar crossover de bombas, Solicitar escorvagem
ou recirculacdo ndo podem estar ativos

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Controlador de automagéo pronto _|

Pulsagéo (1Hz) | | | | | I I I | | | | I I I | | | | | I I I | | | | I
Blogueio PLC ativo I
Despressurizagao ativa |

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Bloqueio de comando do PLC |

Solicitar despressurizagao I
Ativar bomba

(nenhum ponto de regulagédo —I

de pressao ou caudal
necessario)

Solicitagcao de ativacao do sistema

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Pulsagéo (1Hz) I | I I | I I | I I | I I | | I | | I | | I | | I | | I
Sistema ativo
(leitura de todas as bombas) —I

Controlador de automagéo pronto —I

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Solicitacao de ativacao do sistema I |
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Conf./apagar erro

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Permuta de dados - Alarmes | |
(inteiro)

PuIsagéo(1Hz)||||||||||||||III|||||||||||

Nenhum alarme ativo

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Confirmar/apagar erros | I

Crossover

Para utilizar a fungdo de crossover:

*  Tem de ter um sistema Auxiliar
* ADM esta em “Modo Remoto”

* Solicitar escorvagem, Solicitar recirculagao
e despressurizagdo nao podem estar ativos

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Nivel baixo Bomba 1 (exemplo) |

PuIsagéo(1Hz)||||||||||||||||IIIIII||||||

Bomba 1 ativa

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Solicitar crossover | I

Permuta de dados

Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

PuIsagéo(1Hz)||||||||||||||||IIIII|||IIII
Comando ativo de

permuta de dados —I
Valor de permuta de dados (5Hz) I

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Comando de permuta de dados

(inteiro) —I
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Reinicializacao
Entradas de automacao (saidas E-Flo SP)

Saidas de automacao (entradas E-Flo SP)

Solicitagao de ativacao do sistema | I

Bloqueio de comando do PLC |

Ativar controlo de pressdo |

Pressao alvo (inteiro) |

Ativar bomba |

Sistema ativo
(leitura de todas as bombas) |

Controlador de automagéo pronto |

Bloqueio PLC ativo |

Bomba a tentar movimento I

NOTA: A valvula permanecera no estado atual durante a desativagéao.
Uma mudanc¢a de estado a 1 Hz devera ser usada para detetar alimentacao.
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Configuracao

Ecras de gateway

Os ecras de gateway sao usados para configurar o
fieldbus. Estes ecrés sdo apresentados apenas se

houver um CGM corretamente instalado no seu sistema.

Consulte o manual do sistema quanto a instalacéo.

1. Com o sistema ligado e ativo, prima gJ para
aceder aos ecras de configuragao.

2. Prima a seta para a esquerda duas vezes para
navegar para o ecra Gateway principal.

Etherfet/IP IT

P Address: [192]168]000[001 1
DHCP:
Subnet Mask:
Gateway:
DN 1 :
DINS 2

3A6878A

Communications Gateway Module (CGM)

Ecras Fieldbus PROFIBUS

Estes ecras sdo apresentado apenas se houver um CGM
Fieldbus PROFIBUS.

Ecra 1

Este ecra permite ao utilizador definir o endere¢o do
dispositivo, data de instalagéo, etiqueta de localizacéo,
etiqueta de fung¢éo e descri¢éo.

PROFIBUS

Device Address: 1
Install Date: [2019-02-07 000

|
Location Tag: [CELL 1 |
Furiction Tag: [E-Flo 5P |

Diescription: [SUPPLY PUMP |

Ecra 2

Este ecra apresenta as informagdes de revisédo do
hardware, numero de série do sistema e de identificacao
do mapa de dados.

02/08/19 12:12][«]

ermn | =T Acvanced F

PROFIBLIS IT
Hardware Revision; 0001
Swstern Serial #: 06201227 )
Map IOy 00002
ki Marne: E-Flo SP

Map Revision: 001,001
Map Date: 114200158
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Communications Gateway Module (CGM)

Ecras Fieldbus PROFINET

Estes ecras sao apresentado apenas se houver um CGM
Fieldbus PROFINET.

Ecra 1

Este ecra permite ao utilizador definir o endereco de IP,
definicdes de DHCP, mascara de subnet, gateway e
informagéo de DNS.

02/06/19 12:12][«][ Sy

stern | IEEL 0| Advanced (=

PROFINET

IP Address:
DHCP:
Subinet Mask:
Gateway;

DS L
DS 2:

Ecra 2

Este ecra permite ao utilizador definir o nome da
estacdo, data de instalacao, etiqueta de localizacao,
etiqueta de fungéo e descrigao.

Acvanced (=

PROFIMNET

Station Marne; [E-Flo SP |
Istall Date; [2019-02-07 0200 |
Location Tag: [CELL 1 |
|

|

Function Tag: [E-Flo SP
Description: [SUPPLY PLMP
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Ecra 3

Este ecra apresenta as informagdes de revisdo do
hardware, numero de série do sistema e de identificacdo
do mapa de dados.

Hardware Revision; 0001
Systern Serial #: 06201222
Map 1D 00002
Map Marne: E-Flo SP
Map Revision: 001,001
bap Dates 11520015
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Communications Gateway Module (CGM)

Ecras EtherNet/IP Fieldbus Ecra Fieldbus DeviceNet

Estes ecras sao apresentado apenas se houver um CGM Este ecra é apresentado apenas se houver um CGM
EtherNet/IP Fieldbus. Fieldbus DeviceNet.

Ecra 1 Este ecra permite ao utilizados definir o endereco

do dispositivo e baud rate, assim como visualizar
as informacgdes de revisao do hardware, nimero de
série do sistema e identificacdo do mapa de dados.

Este ecra permite ao utilizador definir o endereco de IP,
definicbes de DHCP, mascara de subnet, gateway e
informacéo de DNS.

— : Cevicefet
7 Etherhat/P [+ @
Dievice Address: [ 0]
Baud Rate: [125]+]
P Adclress: 168]000[001 L Hardware Revision; 0001
DHCP: Systern Serial # 06201222
Subnet Mask: [233]255]255]000] 7 Mrj'p I EDF?DZSP
ap Marme: £-rlo
Gateway: [000[000[000[000] 2 Map Revisior: 001001
D5 1: [000[000[000[000] Map Date: 11/20/18
D5 2 [000[000[000[000]

Ecra 2

Este ecra apresenta as informagdes de reviséo
do hardware, numero de série do sistema e de
identificacdo do mapa de dados.

Map 10 00002
Map Marne: E-Flo SP
Map Revision: 001,001
Map Date; 11520018

Hardware Revision: 0001
Swstern Serial #: 06201222 il
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Communications Gateway Module (CGM)

Integracao E/S

analégico

Conector | Pino Entrada/Saida Descricao
Comunicacgbes e L
1 * |alimentacdo 24 Vdc Porta CAN GCA. Ligagdo ao ADM ou CGM
Comunicagdes e L
2 " |alimentacao 24 Vdc Porta CAN GCA. Ligagdo ao ADM ou CGM
Saida digital 24 Vdc: . < .
1 24V & ON - OV é OFF Alimentacao 24 V para sensores de nivel
2 Entrada digital 24 Vdc: Entrada do sensor de vazio Quando o sensor deteta um tambor vazio, o pino de entrada
3 ->4VéON-< 1V é OFF |estard OFF.
3 |Massa/ Retorno Massa / Retorno
4 Entrada digital 24 Vdc: Entrada do sensor de nivel baixo: Quando o sensor deteta um tambor com nivel baixo,
->4V é ON-< 1V é OFF |o pino de entrada estara OFF.
5 |[Nao utiizado  |-----
Sistema auxiliar e de émbolo sem solenoides de produto instalados:
Comando de pressao: A leitura analdgica é proporcional a pressao de saida alvo.
1 |Entrada anal6gica 0-10 V' | Uma leitura de OV define a presséo de saida como 0. Uma leitura de 10V define a
presséo de saida para o maximo determinado pelo volume do pistdo de bombagem.
Comando de caudal: A leitura analégica é proporcional ao caudal alvo. Uma leitura
2 |Entrada analogica 0-10 V | de OV define o caudal como 0. Uma leitura de 10V define o caudal para o0 maximo
determinado pelo volume do pistao de bombagem e o a taxa maxima de ciclos.
3 [Massa/ Retorno Massa / Retorno
4 4 |Alimentacgdo +5 Vdc Energia
5 Entrada digital 24 Vdc: Ativar sistema: Quando a entrada digital esta ON, o sistema est4 ativo, e quando
->4V é ON- <1V e OFF | aentrada digital esta OFF, o sistema esta inativo.
6 Entrada digital 24 Vdc: Ativar modo de pressdo: Quando a entrada digital estda ON, o modo de presséo
->4V é ON- <1V e OFF | est4 ativo, e quando a entrada digital estd OFF, o0 modo de press&o esta inativo.
7 Entrada digital 24 Vdc: Ativar modo de caudal: Quando a entrada digital estd ON, o modo de caudal esta ativo,
->4V é ON-< 1V e OFF | e quando a entrada digital esta OFF, o modo de caudal esta inativo.
8 Saida digital 24 Vdc: Detegao de avaria/pronto Quando a saida digital esta ON, a bomba esta pronta
-24V € ON -0V ¢é OFF para operar, e quando a saida digital esta OFF, a bomba esta em estado de erro.
Sistema auxiliar e de émbolo com solenoides de produto instalados:
4 1 |Nao utilizado  |-----
2 |Nao utiizado  |-----
3 |Massa/ Retorno Massa / Retorno
4 |Nao utiizado  |-----
5 |[Nao utiizado  |-----
6 |Nao utiizado  |-----
7 Saida digital 24 Vdc: Ativar solenoide: Quando a saida digital estd ON, o solenoide de produto esta ativo,
-24V é ON -0V ¢é OFF e quando a saida digital estd OFF, o solenoide de produto esta inativo.
8 |[Nao utiizado  |-----
5 . |Entrada de diferencial Porta do transdutor de presséo de saida
analégico
6 _ |Entrada de diferencial Porta do transdutor de presséo de entrada ou transdutores de presséo do filtro de

produto em sistemas tandem.

NOTA: Consulte Identificagcao do conetor na pagina 59.
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Communications Gateway Module (CGM)

Identificacao do conetor

Conector 1 Conector 2

Conector 3

Conector 5

j ,

e——1
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Garantia Standard da Graco

A Graco garante que todo o equipamento referenciado no presente documento, manufaturado pela Graco e ostentando o seu nome, esta isento
de defeitos de material e acabamento na data da venda para utilizagdo do comprador original. Com a excecéo de qualquer garantia especial,
prorrogada ou limitada publicada pela Graco, a Graco ira, durante um periodo de doze meses a contar da data de venda, reparar ou substituir
qualquer peca de equipamento que a Graco considere defeituosa. Esta garantia aplica-se apenas quando o equipamento for instalado, operado
e mantido em conformidade com as recomendacgdes escritas da Graco.

Esta garantia ndo cobre, e a Graco nao sera responsavel, pelo desgaste normal, nem por qualquer avaria, dano ou desgaste causados por uma
instalacao incorreta, utilizacdo indevida, desgaste por atrito, corroséo, manutenc¢ao inadequada ou indevida, negligéncia, acidente, alteracao ilegal
ou substituicdo por componentes de terceiros. A Graco também néo sera responsavel pelo mau funcionamento, danos ou desgaste causados
pela incompatibilidade do equipamento Graco com estruturas, acessorios, equipamento ou materiais ndo fornecidos pela Graco, nem pela concecéo,
manufatura, instalagéo, operagdo ou manutencao inadequadas das estruturas, acessorios, equipamento ou materiais ndo fornecidos pela Graco.

Esta garantia esta condicionada pela devolugdo previamente paga do equipamento alegadamente defeituoso a um distribuidor autorizado da Graco
para retencéo do alegado defeito. Se a reclamacao for validada, a Graco reparara ou substituira gratuitamente as pegas defeituosas. O equipamento
sera devolvido ao comprador original, sendo as despesas de transporte reembolsadas. Caso a inspe¢ao do equipamento nao confirme qualquer
defeito no material ou acabamento, a reparacado sera executada por um prego aceitavel, que pode incluir o custo das pecas, da mao-de-obra e do
transporte.

ESTA GARANTIA E EXCLUSIVA E SUBSTITUI QUAISQUER OUTRAS GARANTIAS, EXPRESSAS OU IMPLICITAS, INCLUINDO,
SEM LIMITAGAO, A GARANTIA DE QUE O PRODUTO SIRVA PARA O USO A QUE SE DESTINA OU GARANTIA DE ADEQUAGAO
A DETERMINADO FIM.

A obrigagao unica da Graco e a possibilidade de recurso do comprador pela quebra de qualquer garantia, deverao ser as supramencionadas.
O comprador concorda que nao ha qualquer outro recurso disponivel (incluindo, mas nao se limitando a, danos supervenientes ou indiretos
por perda de lucros, perda de vendas, leséo pessoal ou danos materiais, ou qualquer outra perda superveniente ou indireta). Qualquer agao
no sentido de invocar a garantia devera ser apresentada no prazo de dois (2) anos a partir da data de aquisigcao.

A GRACO NAO FORNECE QUALQUER GARANTIA E NEGA QUAISQUER GARANTIAS IMPLICITAS DE QUE O PRODUTO SIRVA PARA O
USO A QUE SE DESTINA, DE ADEQUACAO A DETERMINADO FIM RELATIVAMENTE A ACESSORIOS, EQUIPAMENTO, MATERIAIS OU
COMPONENTES COMERCIALIZADOS MAS NAO FABRICADOS PELA GRACO. Os artigos vendidos, mas nao fabricados pela Graco (como
motores elétricos, interruptores, tubos, etc.), estéo sujeitos a garantia, caso exista, do seu fabricante. A Graco prestara assisténcia aceitavel ao

comprador no caso de violagao de qualquer uma destas garantias.

A Graco nao sera responsabilizada, em nenhuma circunstancia, por prejuizos indiretos, acidentais, especiais ou consequentes, resultantes do
equipamento indicado fornecido pela Graco, nem pelo fornecimento, desempenho ou utilizagao de quaisquer produtos ou artigos incluidos, quer
devido a uma violagéo do contrato e da garantia, quer por negligéncia da Graco ou outros motivos.

Informacoes da Graco
Equipamento de aplicacao de vedantes e adesivos

Para obter as informacoes mais recentes sobre os produtos da Graco,
visite www.graco.com.

Para obter informacoes sobre patentes, consulte www.graco.com/patents.
PARA FAZER UMA ENCOMENDA, contacte o distribuidor Graco ou telefone para identificar o distribuidor
mais proximo.

Ao ligar dos EUA: 1-800-746-1334
Ao ligar do exterior dos EUA: 0-1-330-966-3000

Todos os dados escritos e visuais contidos neste documento refletem as mais recentes informagbes
sobre o produto disponiveis no momento da publicacéo.
A Graco reserva-se o direito de efetuar alteragbes a qualquer momento sem aviso prévio.
Tradugéao das instrugdes originais. This manual contains Portuguese. MM 3A6724
Sede da Graco: Minneapolis
Escritorios Internacionais: Bélgica, China, Japao, Coreia

GRACO INC. AND SUBSIDIARIES ¢ P.O. BOX 1441 « MINNEAPOLIS MN 55440-1441 « EUA
Copyright 2018, Graco Inc. Todos os locais de fabrico Graco estao registados para ISO 9001.

www.graco.com
Revisao A, Maio 2019
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