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Mastik ve yapistiricilara yénelik E-Flo SP elektrikli pompalarla kullanim igindir.
Sadece profesyonel kullanim igindir.

Patlayici ortamlarda veya tehlikeli yerlerde kullanilmak tizere onaylanmamistir.

Onemli Glivenlik Talimatlarn
Ekipmani kullanmadan dnce bu kilavuzdaki ve
tum ilgili kilavuzlardaki tim uyarilari ve
talimatlari okuyun. Tiim talimatlar saklayin.
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Uyarilar

Uyarilar

Asagidaki uyarilar bu ekipmanin kurulumu, kullanimi, topraklanmasi, bakimi ve onarimi igindir. Unlem isareti
semboli genel bir uyari anlamina gelirken, tehlike sembolleri prosediire 6zgui riskleri belirtir. Bu semboller bu
kilavuzun metin bélimlerinde veya uyari etiketlerinde goériindigiinde, buradaki uyarilara basvurun. Bu bolimde ele
alinmayan, riine 6zgu tehlike sembolleri ve uyarilar bu kilavuzun diger bolimlerinde yer aliyor olabilir.

A TEHLIKE

SIDDETLI ELEKTRIK GARPMASI TEHLIKESI

Bu ekipman 240 V'den daha fazla voltajla ¢alistirilabilir. Bu voltajla temas 6lim veya ciddi

yaralanmalara neden olabilir.

» Kablolari sdkmeden ve ekipmanin bakim iglemlerinden énce ana elektrik kaynagini kapatin ve
baglantilari sékin.

»  Bu makine topraklanmalidir. Yalnizca toprakli bir gli¢ kaynagina baglayin.

»  TUm elektrik kablo tesisati vasifli bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmali ve tim yerel
diizenlemelerle kurallara uygun olmalidir.

CILDE PUSKURME TEHLIKESI

Tabancadan, hortumdaki deliklerden veya delinmis parcalardan fiskiran sivi, deriyi keserek igine niifuz

eder. Bunlar sadece bir kesik olarak goériinebilir, ancak uzuvlarin kesilmesine yol agabilecek ciddi yara-

lanmalardir. Derhal cerrahi tedavi goriin.

» Tabancayi/valfi bir bagkasina ya da viicudun herhangi bir kismina dogrultmayin.

»  Elinizi akigkan puskirtme ucunun tzerine koymayin.

«  Sizintilan elinizle, viicudunuzla, eldivenle ya da bez pargalariyla durdurmaya ya da yoninua degistir-
meye c¢alismayin.

+  Puskurtme islemini bitirdiginizde ve ekipmanda temizlik, kontrol veya bakim yapmadan énce sistem
kilavuzunuzda yer alan Basing Tahliye Prosediirii’'ni uygulayin.

+  Ekipmani ¢alistirmadan 6nce tim sivi baglantilarini sikin.

*  Hortumlari ve kaplinleri her giin kontrol edin. Asinmis ya da hasarli pargalari derhal degistirin.
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HAREKETLI PARCA TEHLIKESI
Hareketli pargalar parmaklarinizin ve vicudunuzun diger pargalarinin sikismasina, kesilmesine veya
kopmasina neden olabilir.

>

» Hareketli pargalardan uzak durun.
« Makineyi, koruyucu siperleri ya da kapaklari sékilmis halde galigtirmayin.

womes @ |* Makine, herhangi bir uyari vermeden ¢alismaya baslayabilir. EKipmani kontrol etmeden, tagimadan
veya servisini yapmadan once sistem kilavuzunuzdaki Basing Tahliye Prosediirii'ni uygulayin ve
tum glc¢ kaynaklarini kapatin.
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Uyarilar
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YANGIN VE PATLAMA TEHLIKESI

Calisma alanindaki solvent ve boya buhari gibi yanici buharlar alev alabilir veya patlayabilir.
Ekipmandan gegen boya ya da solventler statik elektrik kivilcimi olugsmasina yol agabilir. Yangin ve
patlamalarin énliine ge¢gmek igin:

+ Ekipmani sadece iyi havalandiriimis alanlarda kullanin.

» Pilot alevleri, sigara, taginabilir elektrikli lambalar, yere serilen naylon tiri 6rtller (potansiyel statik
kivilcim) gibi ategsleme kaynaklarini ortadan kaldirin.

* Calisma alanindaki tim ekipmanlarin topraklamasini yapin. Sistem kilavuzunuzdaki Topraklama
talimatlarina bakin.

»  Solventi higbir zaman yiksek basingta piskirtmeyin veya dékmeyin.

* Calisma alanini solvent, pagavra ve benzin dahil her tir kirlilikten temizleyin.

» Ortamda yanici buharlar varsa gui¢ kablolarini prize takmayin/prizden ¢ikarmayin veya cihazi ya da
isiklari agmayin/kapatmayin.

»  Sadece topraklanmis hortumlar kullanin.

» Kovanin icine tetikleme yaparken tabancayi topraklanmis metal kovanin kenarinda sikica tutun.
Antistatik ya da iletken olmadiklar slirece kova kaplamalari kullanmayin.

+ Statik kivilcimlanma olusursa ya da bir sok hissederseniz kullanimi derhal durdurun. Sorunu
tanimlayana ve giderene kadar ekipmani kullanmayin.

» Calisma alaninda galisan bir yangin séndurict bulundurun.

MPa/bar/PSI

EKIPMANIN YANLIS KULLANILMA TEHLIKESI
Yanlis kullanim 6lime ya da ciddi yaralanmalara yol acabilir.

*  Yorgun oldugunuzda veya ila¢ ya da alkolliin etkisi altindayken Uniteyi kullanmayin.

+ En dlusiUk degerli sistem bileseninin maksimum ¢alisma basincini veya sicaklik degerini agsmayin.
Tim ekipman kilavuzlarinda bulunan Teknik Ozellikler boliimiine bakin.

+ Ekipmanin islanan pargalariyla uyumlu sivilar ve solventler kullanin. Tim ekipman kilavuzlarinda
bulunan Teknik Ozellikler bélimiine bakin. Sivi ve solvent dreticilerinin uyarilarini okuyun.
Malzemeniz hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin distribGtérden veya bayiden Guvenlik Bilgi
Formlarini (SDS'ler) isteyin.

+ Ekipman kullanimda degilken tim ekipmanlari kapatin ve sistem kilavuzunuzdaki Basing¢ Tahliye
Prosediirii’'ni uygulayin.

+ Ekipmani gunlik olarak kontrol edin. Asinmis veya hasarli pargalari sadece orijinal Ureticinin yedek
parcalarini kullanarak hemen onarin veya degistirin.

» Makine tzerinde degisiklik ya da modifikasyon yapmayin. Degisiklikler veya modifikasyonlar, kurum
onaylarini gegersiz kilabilir ve guivenlikle ilgili tehlikelere neden olabilir.

»  TUm makinenin, makineyi kullandiginiz ortam icin derecelendirildiginden ve onaylandigindan emin
olun.

» Ekipmani sadece tasarlandidi amag igin kullanin. Bilgi i¢in dagitimcinizi arayin.

» Hortumlari ve kablolari kalabalik yerlerin, keskin kenarlarin, hareketli parcalarin ve sicak ylzeylerin
uzagindan gegirin.

* Hortumlari bukmeyin veya asiri kivirmayin ya da ekipmani cekmek icin hortumlari kullanmayin.

*  Cocuklari ve hayvanlari ¢galisma alanindan uzak tutun.

»  Gegerli tim glivenlik diizenlemelerine uyun.

SIGRAMA TEHLIKESI

Sicak veya zehirli sivilar, goéze veya cilde sigramalari durumunda ciddi yaralanmaya yol agabilir. Hava
bosaltma sirasinda baski plakasindan sigrama olabilir.

+ Baski plakasini varilden ¢ikarirken minimum hava basinci kullanin.
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Uyarilar

ZEHIRLI SIVI YA DA BUHAR TEHLIKESI
Q Zehirli sivilar ya da buharlar, géze ya da cilde sigramalari, yutulmalari ya da solunmalari durumunda

ciddi yaralanmalara ya da élime yol agabilir.

+  Kullandiginiz sivinin kendine 6zgu tehlikelerini 6grenmek icin Guvenlik Bilgi Formlarini (SDS'leri) okuyun.
« Tehlikeli sivilari onayli haznelerde saklayin ve ilgili ydnergelere gore atin.

KiSISEL KORUYUCU EKIPMAN

Calisma sahasindayken gozlerin hasar gérmesi, isitme kaybi, zehirli dumanlarin solunmasi ve yaniklar

dahil olmak UGzere ciddi yaralanmalarin énlenmesine yardimci olmasi igin uygun koruyucu ekipman
takin. Bu ekipman, asagidakileri kapsar ancak bunlarla sinirli degildir:

»  Koruyucu gozlik ve isitme korumasi.
«  Sivi ve solvent Ureticileri tarafindan tavsiye edilen solunum cihazlari, koruyucu kiyafetler ve eldivenler.

3A6904A 5



Gelismig Goriintlileme Moduli (ADM)

Gelismis Goruntuleme Modulu (ADM)

ADM ekrani, ayar islemleriyle ilgili grafik ve metin
halindeki bilgileri gosterir.

DUgmelerin hasar gdérmesini dnlemek icin digmelere
kalem, plastik kart veya tirnak gibi keskin nesnelerle
basmayin.

ADM Tuslari ve Gostergeleri

Céziim

Z

Ac¢ma/Kapatma Tusu
ve Gostergesi

Sistemi baslatmak veya kapatmak igin basin.
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Tum pompa iglemlerini durdurmak i¢in basin. Bu bir glivenlik veya acil durum durdurmasi
degildir.

®

Yazilim Tusglar

Ekran Uzerinde dogrudan her bir tusun yaninda gérunttlenen belirli ekrani veya iglemi
segcmek igin basin.

@

Gezinme Tuslari

* Sol/Sag Oklari: Ekranlar arasinda gegcis yapmak igin kullanin.
*  Yukari/Asagi Oklari: Bir ekran tzerindeki alanlar, bir agilir meniideki 6geler veya bir
fonksiyon igindeki birden ¢ok ekran arasinda gegis yapmak igin kullanin.

Sayisal Tug Takimi

Deger girmek igin kullanin.

i<l
—
QL

Bir veri giris alanini iptal etmek i¢in kullanin.

Ayar moduna girmek veya bu moddan ¢ikmak i¢in basin.

Ayar
Glncellenecek bir alan se¢cmek, bir se¢im yapmak, bir secimi veya degeri kaydetmek, bir
ekrana girmek veya bir olayl onaylamak i¢in kullanin.
iris
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ADM Parca Tanimlamasi

Geligmis Gortintileme Moduli (ADM)

Ref. |Aciklama

CJ Diz Panel Montaji (VESA 100)

CK Model ve Seri Numarasi

CL USB Portlari ve Durum LED'leri

CM CAN Kablo Baglantisi

CN Modul Durum LED'leri

CP Aksesuar Kablo Baglantisi

CR Kart Erigsim Kapagi

CS Pil Erigsim Kapagi

ADM LED Durumu Aciklamalari

LED Durumlar Aciklama
Sistem Durumu Sabit Yesil Calisma Modu, Sistem Calisiyor
Yanip Sénen Yesil Kurulum Modu, Sistem Calisiyor
Sabit Sari Calistirma Modu, Sistem Kapali

Yanip Sénen Sari

Ayar Modu, Sistem Kapall

USB Durumu (CL)

Yanip Sénen Yesil

Veri kaydi devam ediyor

Sabit Sari USB'ye bilgi indiriliyor
Yanip Sénen Yesil ve Sari ADM mesgul, USB bu moddayken bilgi aktaramaz
ADM Durumu (CN) | Sabit Yesil Modile gli¢ uygulaniyor
Yanip Sénen Sari Etkin lletisim
Duzenli Yanip Sénen Kirmizi Jetondan yazilim yiuklemesi devam ediyor
Rastgele Yanip S6nen veya Sabit Kirmizi Modul hatasi mevcut
3A6904A 7



Gelismig Goriintlileme Moduli (ADM)

ADM Ekrani Ayrintilan

Acilig Ekrani

ADM acildiginda asagidaki ekran goértnur. ADM
baglatma islemini gergeklestirirken ve sistemdeki diger
modadllerle iletisim kurarken bu ekran agik kalir.

®

GRACO
Ch—-—_1

Menu Gubugu

Menu ¢ubugu, her ekranin Ust kisminda goéruntulenir
(asagidaki gorinti yalnizca bir 6rnektir).

12{21/15 14:19 4= | Troubleshooting Pump 1/|=

I_ Mo Active Errors

Tarih ve Saat

Tarih ve saat her zaman asagidaki bicimlerden birinde
goruntilenir. Saat her zaman 24 saatlik sisteme gore
g6rantulenir.

* GG/AA/YY SA: DD
* YY/AA/GG SA: DD
* AA/GG/YY SS: DD

Oklar

Sol ve sag oklar yalnizca ekranda gezinmeye izin
verildiginde gorunr.

Ekran Meniisii

Ekran menusu, vurgulanmis durumdaki gecerli olarak
etkin ekrani belirtir. Ayrica, sola ve saga kaydirma
yaparak ulasilabilecek iligkili ekranlari da belirtir.

Sistem Modu

Mevcut sistem modu, meni gubugunun sol altinda
gorantalenir.

Durum

Gegerli sistem durumu, menu gubugunun sag alt
kisminda goéruntulenir.

Alarm/Sapma

Gegerli sistem hatasi, meni gubugunun ortasinda
gOruntulenir. Dort olasilik mevcuttur.

Simge islev
Simge Yok |Bilgi yok veya hata olusmadi
E Tavsiye
Sapma
Alarm

Yazilim Tusglan

Yazilim tuglarinin yanindaki simgeler, her bir yazilim
tusuyla iligkili olan modu veya eylemi belirtir. Yaninda
simge bulunmayan yazilim tuslari, gecgerli ekranda etkin
degildir.

Yazilim tusu digmelerinin zarar gérmesini 6nlemek
icin, digmelere tikenmez kalem, plastik kart veya
tirnak gibi keskin nesnelerle basmayin.

3A6904A



Ekranlarda Gezinme
iki ekran kiimesi mevcuttur:

Calistirma ekranlari, igslemleri kontrol eder ve sistem
durumu ile verilerini géruntdler.

Ayar ekranlari sistem parametrelerini ve gelismis
Ozellikleri kontrol eder.

Ayar ekranlarina girmek i¢in herhangi bir Calistirma
ekraninda E digmesine basin. Sistemde parola kilidi
mevcutsa, Parola ekrani gorintilenir. Sistem Kkilitli

degilse (parola, 0000 olarak ayarlanmigsa) Pompa
1 Ayar Ekrani gorantilenir.

Calistirma ekranina dénmek i¢in herhangi bir Ayar

ekraninda E digmesine basin.

Herhangi bir ekranda dizenleme fonksiyonunu

etkinlestirmek igin Giris yazilim tusuna basin.

Herhangi bir ekrandan ¢gikmak igin Cikis yazilim tusuna

basin.

Yanlarindaki fonksiyonu segmek icin diger programlanabilir
tuslari kullanin.

3A6904A

Geligmis Gortintileme Moduli (ADM)

Parola Ayarlama

Ayar ekrani erigimine izin verecek bir parola ayarlayin
(bkz. Geligmig Ayar Ekrani 1 — Standart ADM
Ayarlari, sayfa 23). 0001 - 9999 arasinda herhangi bir
sayi girin. Parolayi kaldirmak i¢in istendiginde gecerli
parolayi girin ve Gelismis Ayar Ekrani 1’de parolayi
0000 olarak degistirin.

Passworc: [NINE]




Gelismig Goriintlileme Moduli (ADM)

ADM Simgeleri

islev

islev

Alarm - Daha fazla bilgi igin bkz. Sorun
Giderme, sayfa 28.

Sapma - Daha fazla bilgi igin bkz. Sorun
Giderme, sayfa 28.

iletisim Hatasi

Oneri - Daha fazla bilgi igin bkz. Sorun
Giderme, sayfa 28.

Parametre veya ayar degeriyle ilgili
higbir sorun bulunmadi

Basing veya Basing Modu

Eksik veya beklenmeyen parametre
veya ayar degeri

Akis Hizi veya Akis Modu

Hedef (basing ya da akisg)

Sistem talebi igliyor (hareketli)

Pompa durumu - Bu pompada aktif bir
hata bulunup bulunmadigini ve pompa
durumunu gdsterir. Tahrik motoru
Uzerindeki U¢ nokta, artan hazir olma ve
aktivite seviyelerini temsil eder. Soldan
saga:
*  Pompa etkin/devre digi (etkinse yesil,
devre diglysa sari)
*  Pompa etkin, kapali ve hareket etmiyor
*  Pompa etkin ve galisma komutu verilmis
ancak pompa hareket etmiyor (durmus)
*  Pompa etkin, galisma komutu verilmis
ve hareket ediyor

Pompa pozisyonu (hareketli). Pompa
kupléri gercek zamanh olarak yukari ve
asagl hareket eder ve pompanin
yaklagik pozisyonunu gdsterir.
Pozisyonun gecerli olmasi icin her gig¢
cevriminde pompanin tam bir asagi
stroku tamamlamasi gerekir.

Varil seviyesi sensdrleri etkinlestirimemis

Varil diisik sensori etkinlestiriimis

Varil bos sensorl etkinlestiriimis

2234 ps
206

=
4454 cc/min
01

=

6980

Basing-Akis Grafigi

Gergek basing, gercek akis hizi, basing
limiti ve akis hizi limitini temsil eden
dinamik grafik.

Kirmizi ¢izgi basing ayar noktasini veya
limitini temsil eder. Mavi ¢izgi akis hizi
ayar noktasini veya limitini temsil eder.

Grafik trendi 6zelligi devre digi
birakildiginda mevcut basing ve akis
hizi tek bir pembe nokta ile temsil edilir.

Grafik trendi 6zelligi etkinlestirildiginde
eski basing akis verileri ekranda tutulur
ve yaklasik 30 saniye icinde yavasca
soluklasir.

Girig (alt) ve Cikis (Ust) Basing
Transduserleri

Yalnizca tandem sistemde:

Pompa Atlama Yapiyor

Akiskan Filtresi

10

1]velZ : : § .
Hangi pompanin aktif oldugunu belirtir.
- Yalnizca tandem sistemde:
Ve ® | Varil dislk/bos sensori gostergeleri.

Varil disiik ve/veya bos sensorleri
kurulursa bu géstergeler her bir
pompanin yaninda géruntilenir. Ustteki
daire varil duslk, alttaki daire ise varil
bos sensoérinl temsil eder. Yesilse
sensor etkinlestiriimemis demektir
(akigkan seviyesi yiiksek). Kirmiziysa
sensor etkinlestiriimis demektir (akiskan
seviyesi dislk).

3A6904A




Geligmis Gortintileme Moduli (ADM)

ADM Yazilim Tuslari

Simge islev Simge islev
Pompa Calisma Simgesi Yalnizca Tandem sistemlerde
1 / Aktif -
. 2 if pompay! goruntileme ve agip
Yesil: Pompayi Calistir kapatma.

Basing / akis grafigindeki grafik trendi
Ozelligini etkinlegtirme veya devre digi
birakma.

Ters Yegil: Pompayi Durdur

Kenarli Kirmizi (etkin): Pompanin alarm Uste tagima

nedeniyle ¢alistinlamadigini gosterir.

Yukari tasima
Kenarsiz Kirmizi (etkin degil): Sistemin

. etkin olmadigini ve pompanin

calistirilamadigini gosterir. Asagi tagima
Sari: Pompanin doldurulmamasindan Alta tagima
kaynakl aktif bir alarmi oldugunu belirtir.
Pompa yalnizca dolum modu Uzerinden

Arama

etkinlestirilebilir.

Segilen hatayi giderme

Lokal / Uzaktan kumanda digmesi
i =

Pompa, sebeke araytizii Gzerinden - i
/E% uzaktan kumanda modunda kilitlenmistir. Onceki ekran

Basing kontrol (sinirlama) modunu

Oz} -<J| Olffi=Jl « | =} =

/ etkinlestirme veya devre disi birakma Devam
Akis kontrol (sinirlama) modunu .
: / : etkinlestirme veya devre disi birakma Kalibrasyon

Yalnizca Ram ve Tandem sistemler

Manuel pompa hareketi moduna girme
Pompa doldurma moduna girme veya bu ,;}.IU veya bu moddan ¢ikma.
moddan ¢ikma. Tandem sistemlerde, i

hangi pompanin doldurulacagini belirtme
amagli “1” veya “2” rakami bulunur.

Cevrim Sayacini Sifirlama

Yalnizca Ram ve Tandem sistemlerde

(istege bagli akiskan solenoidi mevcutsa) gecis yapma

Kullanim 6mri ve sifirlanabilir arasinda

Varil devridaim moduna girme veya bu

Belirli bir ekran igin dizenleme moduna

moddan moddan ¢ikma.
/ ﬁ girme veya bu moddan ¢ikma

Yalnizca Ram ve Tandem sistemlerde ﬂ

(istege bagl akigkan solenoidi mevcutsa)

Basingsizlandirma moduna girme veya
bu moddan gikma.

3A6904A 11



Gelismig Goriintlileme Moduli (ADM)

Calistirma Ekranlan

Ekran

Aciklama

Ana Ekran 1 (yardimci veya ram tipi sistemlerde birden
fazla pompa kuruluysa)
Her bir pompanin durumui; izin verilen maksimum basing, pompa devir hizi ve

pompa alt grup boyutu ile birlikte goriinir. Birden fazla pompa kurulursa sistem
ayar ekrani, dogru pompa sayisini “kurulu” olarak listelemelidir.

psi

[asi

Ana Ekran 2 (yardimci veya ram tipi sistemlerde birden
fazla pompa kuruluysa)

Her bir pompa icin gegerli basinglar ve akis hizlari gorinir. Basing ve akis hizi
birimleri, gelismis ayar ekrani 2'de segilebilir.

12
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Geligmis Gortintileme Moduli (ADM)

Ekran

Aciklama

5

%a .

Mo Active Errors

2510

17 s o SRR
1200 :
290 cc
0 i ;
0.0 CPM :: Faa0
Qccirmin
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Pompa 1 Caligtirma Ekrani (yardimci)

Tekli pompa sistemi igin ana ekran. Yardimci sistem opsiyonu, sistem ayar
ekraninda segilebilir.

Kurulu olan her pompa igin bir “Pompa X” ekrani mevcuttur.

Bu yazilim tusu goruntilendiginde, pompa ekran lzerinden lokal olarak

@
kumanda edilebilir. Bu yazilim tusu goruntilendiginde, pompa ayri G/C veya
sebeke protokolleri izerinden kumanda edilebilir.

Gorintllenen Bilgiler:

Pompa cikis basinci ve akis igin hedef ve gergek performansin dinamik grafigi.
Hedef basing ve akis, sirasiyla kirmizi ve mavi gizgilerle temsil edilir. Gergek ¢ikis
basinci ve akis, pembe noktayla goésterilir.

Noktalar; galisma, durma, aktif, aktif olmayan vb. durumlarda her zaman
guncellenir. Grafik trendi simgesi L . Etkinlestiriimediginde, mevcut calisma
noktasiyla birlikte yalnizca mevcut basing ve akis hedefleri gosterilir.
Etkinlestirildiginde, pompanin zaman iginde nerede galistigi gorilebilir.

Secilen pompayla ulasilabilecek maksimum basing dikey eksenin Ust kisminda
gosterilir. Minimum basing sifirdir.

Cikis Basinci hedefi, dikey eksendeki hedef simgesinin yaninda gosterilir.
Ulasilabilir maks. basing degerinin altindaki degerlerle sinirhdir. Basing psi, bar
veya MPa olarak gorintullenir. Geligmis ayar ekrani 2'de yer alan opsiyonlari segin.

Gergek ¢ikis basinci basing simgesinin altinda gosterilir ve hedef basing altinda
tanimli olan birimlerde goruntilenebilir.

Segcilen pompayla ulasilabilecek maksimum akis hizi yatay eksenin sonunda
gosterilir. Minimum akis sifirdir.

Cikis akis hizi hedefi, yatay eksendeki hedef simgesinin yaninda gosterilir.
Ulasilabilir maks. akis degerinin altindaki degerlerle sinirlidir. Akis hizi; dakikada ya
da saniyede cc, gal(US), gal(UK), oz(US), oz(UK), Litre veya devir sayisi olarak
gorintilenebilir. Bu opsiyonlar gelismis ayar ekrani 2'de segilebilir.

Gergek ¢ikis akis hizi, akis hizi simgesinin altinda gosterilir ve akis hizi hedefi
altinda tanimli olan birimlerde gorintulenebilir. Tim akis hizlari, belirtilen pompa
boyutuna ve %100 hacim verimlili§i varsayimina gore hesaplanir.

Pompa Boyutu, basing hedefinin altinda cc cinsinden gosterilir.

Giris basinci pompa boyutunun altinda, ¢ikis basinci ile ayni birimde gosterilir.
Basing yalnizca giris basing sensori kurulursa gorintilenir (aksi takdirde O olarak
goruntalenir).

Devir Hizi, CPM (devir/dakika) cinsinden giris basincinin altinda gosterilir.

Pompa calisma simgesi . Bu simgenin agiklamasi i¢in bkz. ADM Yazilim
Tuslari, sayfa 11.

Pompa / tahrik motoru gubugunun yaklasik pozisyonu: Ekrandaki pompa kupléri,
gercek pompa kuplorinin fiziksel sistemdeki hareketine gore, tahrik motoru
gubugunun pozisyonuna dayali olarak yukari ve asagi hareket eder. Bu hareket,
pompanin hareket halinde veya durmus olup olmadigini belirlemek icin kullanilabilir.

Pompa / tahrik motoru durumu, hareketli pompa / tahrik motoru simgesinin lGizerinde
gosterilir ve Gig nokta ile belirtilir. Ug nokta, soldan sada artan hazir olma / aktivite
seviyelerini temsil eder. Durum isiklarinin agiklamasi icin Simgeler bélimune bakin.

Alarm, sapma veya o6neri zili, bu tlr bir olayin aktif olmasi halinde tahrik motorunun
Uzerinde gosterilir. Simgeler bolimine bakin.

3A6904A
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Duzenleme Modunda Pompa 1 Calistirma Ekrani (Yardimci)

Bu ekran, istenen basing ve akis hizlarini ayarlamak ve pompayi
etkinlestirmek/devre digI birakmak igin kullanilr.

Basing ve akis hizi hedefleri sayisal girig kutulari kullanilarak ayarlanir. Basing
ve akis hizi hedefleri arasinda gecis yapmak icin ok tuslarini kullanin. Basing
ve/veya Akis modu, ekranin sag kenarindaki yazilim tuslari kullanilarak segilir.

Basin¢g modunda I , belirli bir basing igin maksimum akis hizi korunur. Akis

-
modunda L=* , belirli bir akig hizi igin maksimum basing korunur. Basing ve
akis modunda (her iki yazilim tusu da segilidir) basing ve akis istenilen sekilde
ayarlanabilir.

NOT: Asagi akis akiskan sisteminin sinirlamasi, ulasilabilir basing ve akis hizi
seviyelerini belirler.

Bu 6rnekte, pompa 1200 psi ve 1500 cc/dak hedef degerleriyle basing ve akis
kontrol modlarindadir.

2810

%a
504 s

E

1200@
290 cc
i} 0 psi :
6.0 CPM :: £9a0
1302 coirnin
1500¢E

Pompa 1 Calistirma Ekrani (Yardimci) — Pompa Agik

Pompa calisma simgesi ters yesil ve seciliyken pompaya calisma
komutu verilir ve aktif hata bulunmaz. Pompayi kapatmak igin sag st yazilim
tusuna basin.

Grafik trendi 6zelligi etkindir.
Pembe nokta slrekli olarak ekrana eklenir ancak zaman iginde soluklagir.

Tahrik motoru ve pompa gubuklarini birbirine baglayan kaplin animasyonda,
kaplinin fiziksel pozisyonunu temsil edecek sekilde yukari ve asagdi hareket eder.

14
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Geligmis Gortintileme Moduli (ADM)

Ekran Aciklama
Pompa 1 Caligstirma Ekrani (Ram)
Bu ekranda bulunan énceden agiklanmig bilgiler icin Pompa 1 Calistirma
_____________________________ Ekrani (Yardimci) bélimiine bakin. Ram sistem opsiyonu sistem ayar
. 26107 ekraninda segilebilir.
%n .
40 : i Basingsizlandirma moduna girmek veya bu moddan ¢ikmak igin sagdakl -
é_ 120,3% yazihm tuguna basilabilir. Bu opsiyon yalnizca akiskan solenoidi kuruluysa
ﬁi 590 o i E kullanilabilir. Digme gdsterilen durumda segildiginde basingsizlandirma
7 O : moduna girilir.
60 CPM :: gaa0 il
B isiaties Occ/rmin E
15006 Varil devridaim moduna girmek veya bu moddan ¢ikmak igin sagdaki

yazilim tuguna basilabilir. Bu opsiyon yalnizca akiskan solenoidi kuruluysa
kullanilabilir. Digme gosterilen durumda segildiginde devridaim moduna girilir.

Doldurma moduna girmek veya bu moddan ¢ikmak icin sagdaki yazilim
tusuna basilabilir. Digme gosterilen durumda segildiginde doldurma moduna girilir.

ilgili akiskan seviyesi sensorleri kuruluysa varil animasyonu . sizi, varil
seviyesi diisiik oldugunda veya varil bos oldugunda uyarir. Varilin saginda
gosterilen varilde kalan hacim, tahmini bir miktardir ve dogrulugu garanti
edilemez. Bu deger, varillerin ne zaman degistirilecegini belirleme amagli
kullanilabilecek kaba bir tahmindir. Varil animasyonunun ag¢iklamasi i¢in
Simgeler bolimiine bakin.

Duzenleme Modunda Pompa 1 Caligstirma Ekrani (Ram)

Bu ekran, Diizenleme Modunda Pompa 1 Galigtirma Ekrani (Yardimci)
ekranina benzerdir ancak bu ekrandan farkl olarak, Pompa 1 Calistirma

- B107 @ Ekrani (ram) bélimiinde agiklanan varil simgesini de igerir.

18 psi ----------------------
| |-
=

4 |1200|EF
290 cc
0 psi :
0.0 CPM :: 5960
- Ocefrnin
1313 Liters
. 1500|&

Pompa 1 Calistirma Ekrani (Ram) — Pompa Acik

115 12407 FH. e

Bu ekran, Pompa 1 Galistirma Ekrani (Yardimci) — Pompa Agik ekranina
benzerdir ancak bu ekrandan farkl olarak, Pompa 1 Calistirma Ekrani (ram)
béluminde aciklanan varil simgesini de igerir.

Pompa acgikken basingsizlandirma, devridaim ve doldurma modlari aktif
degildir.

15cM =+ o

-
: 1527 ccdrnin
. 1310 Liters 1500@ =
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Ekran

Aciklama

| : a2
290 ¢ |

1955 Liters

i 1A I
* 143 cc
L% kel 0O CPM

Dce/min

Sl
|
4

-
1500 -+

Tandem Calistirma Ekrani

Bu ekranda bulunan énceden agiklanmig bilgiler icin Pompa 1 Calistirma
Ekrani (Ram). sayfada yer alan 15 bolimiine bakin. Tandem sistem opsiyonu
sistem ayar ekraninda segilebilir.

Tandem sistemin uygun sekilde ¢alismasi igin iki pompa kurulu ve ¢aligir halde
olmalidir.

1
Soldaki A yazilim tusu hangi pompanin “aktif’ oldugunu segmek igin
kullanilir (gegis). Calistirmadan énce, 1 veya 2 pompasi aktif olarak listelenmis
olmalidir. 1 veya 2 pompa tanimlamalari etrafindaki yesil kutu aktif pompayi
belirtir. Aktif pompanin basing ve akis grafigi, ekranin alt yarisinda gosterilir.

Pompa alt grup boyutu, dakikada devir sayisi ve kalan tahmini varil hacmi her
bir pompa icin g0sterilir.

Alarmlar, sapmalar ve onerilere iligkin durum simgeleri, hatayi olusturan
pompanin yaninda gorintilenir. Agiklama igin bkz. ADM Simgeleri, sayfa 10.

Her pompanin yaninda, varil diisiik veya bos sensorlerinin durumunu
aciklamak Uzere gosterge 1siklari gorintilenebilir. Daha fazla bilgi igin
Simgeler tablosundaki varil diistik/bos sensorleri bélimine bakin. Bu érnekte,
Pompa 1 icin Pompa 1 ayar ekrani 6’da varil disuk ve bos sensdr opsiyonu
secilidir ancak aktif degildir (varil seviyesi yliksek). Pompa 2 igin Pompa 2 ayar
ekrani 6’da bu opsiyon segcili degildir.

NOT: Bu fonksiyonun diizgln islemesi igin varil diisiik ve bos sensdrleri kurulu
olmalidir. Bu opsiyon sensoérler kurulu olmadiginda da segilebilir ancak diizgiin
calismaz.

izin verilen maksimum basing ve akis hizlari, dinamik basing ve akis grafiginde
gOsterilmez. Sistem yine de, girilen basing ve akis hizi degerlerini maksimum
degerleriyle sinirlar.

Bir akiskan filtresi kurulursa ve sistem ayar ekranindaki opsiyon secilirse

akiskan filtresi simgesi, @ﬁl@ gOsterildigi gibi basing ve akis grafiginin yaninda
goruntllenir. Filtre dncesi ve sonrasindaki akiskan basinci simgenin Uzerinde
gosterilir. Herhangi bir tahrik motorunun 6 no. lu konektoriinden okunan daha
yuksek basing degerinin filtrenin yukari akisina, daha dusuk basing degerinin
ise asag! akisa ait oldugu varsayilir. ikisi arasindaki fark simgenin altinda
gésterilir ve yalnizca her iki bélgenin de acik olmasi kosuluyla gegerlidir. Oneri
olusturacak yuksek ve dusuk filtre basinci sinirlari ayarlama igin bkz. Sistem
Ayar Ekrani — Tandem Sistemler, sayfa 23.

Basingsizlandirma, devridaim ve doldurma modlarina Pompa 1 veya 2 igin
girilebilir. Pompa 1 veya 2 icin bu secenekler arasinda gecis yapmak lzere

. yazilim tuguna basin.

Herhangi bir pompada doldurma aktifken gegis tamamlanamaz. Bir defada
yalnizca bir pompa doldurma modunda olabilir.

NOT: Pompa doldurma iglemi, sistem otomasyon Uzerinden kumanda edilirken
bile ekran Uzerinden baslatilabilir ve kontrol edilebilir.

16
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Aciklama

18 psi

1200| G

Duzenleme Modunda Tandem Calistirma Ekrani

Bu ekranda bulunan énceden agiklanmig bilgiler icin Diizenleme Modunda
Pompa 1 Galistirma Ekrani (Ram) bélimiine bakin.

Ram ekranina gore asil farki, yazihm tugsuna basilarak pompalar
arasinda gegis yapilabilmesidir. Her bir pompa igin basing ve akis hedefleri bu
ekranda ayarlanabilir. Girilen degerler, ulagilabilir maksimum degerleriyle
sinirlanir.

Akiskan filtresi, kuruluysa ve sistem ayar ekraninda secilmigse basing ve akis
grafiginin saginda gosterilir.

145 o 5
15 latml 00CPH g
195.5 Liters

Tandem Calistirma Ekrani — Pompa Acik

Bu ekranda bulunan bilgiler icin bkz. Pompa 1 Caligstirma Ekrani (Ram),
sayfa 15.

. yazihm tusuna basildiginda pompalar arasinda gegis yapilr.

Aktif pompanin bir alarm olusturmasi durumunda sistem, galisir haldeyken
otomatik olarak gecis yapar. Aktif olmayan pompanin kendisine ait bir alarm
nedeniyle etkinlestiriiememesi durumunda bir gegis hatasi gergeklesir.

Pompa acgikken basingsizlandirma ve devridaim modlari kullanilamaz ancak

O2/08/19 1205 EBLx-Y Download to LSE Cormgplete
02/08/19 1204 EALX-Y Download to LSE I Process
0208119 1202 EBLx-Y Download to LSE Cormplete
02/08/19 1202 ELOX-R  Power On

0200819 1202 EMOX-R Power Off 1
O2/08/19 1150 EBLX-Y Download to LSE Cornglete
02/08/13 1150 EALX-Y Download to LSB I Process
0207119 1059 EBLx-Y Download to LSE Cormplete
02/07119 1059 EALX-Y Download to LISB I Process
02007119 1054 ELOX-R Power On

1‘5‘388’“” =3 aktif olmayan pompa, aktif pompa galisir haldeyken doldurulabilir.
Akiskan filtresi, kuruluysa ve sistem ayar ekraninda segilmigse basing ve akis
grafiginin saginda gosterilir.
— Olay Kayit Defteri Ekrani
Bu ekranda, sistem Uizerinde olusan tim olaylarin tarihi, saati, olay kodu ve
Date  Time Code Description aciklamasi gosterilir. Her birinde 10 olayin bulundugu 20 sayfa vardir. Son

200 olay gosterilir.

Olay kodu agiklamalarini gériintileme hakkinda talimatlar igin bkz. Hatalarn
Giderme, sayfa 29.

Bu ekranda listelenen tiim olaylar, bir USB flas bellege indirilebilir. Kayit
defterlerini indirmek igin bkz. Yiikleme Prosediirii, sayfa 36.

Errors

Date Time Code  Description
02/06/13 1300 CBDZ-4 Cormm, Error-P2
02/06/13 1300 CBD1-4A Cormm. Error-P1
02/04/13 1546 CBDZ-4 Cormm, Error-P2
02/04/139 1502 CBDZ-4 Cornm, Error-P2
02/04/139 14:49 CBDZ-4 Cormm, Error-P2 i
02/04/13 14:35 CBDZ-4A Cormm. Error-P2
02/04/139 14:42 CBDZ-4 Cornm, Error-P2
02/04/18 1357 CBDZ-4A Cormm, Error-P2
02/01419 1120 WMGO-A Gateway Error Detected
02/01/19 11:20 CCG1-A Fieldbus Cormm. Error-P1

Hata Kayit Defteri Ekrani

Bu ekranda sistem lizerinde olusan tim hatalarin tarihi, saati, hata kodu ve
aciklamasi gosterilir. Son 200 hata gosterilir.

Olay kodu agiklamalarini gériintileme hakkinda talimatlar icin bkz. Hatalan
Giderme, sayfa 29.

Bu ekranda listelenen tim hatalar, bir USB flas bellege indirilebilir. Kayit
defterlerini indirmek icin bkz. Yiikleme Prosediirii, sayfa 36.

3A6904A
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D2 Cornm. Error-P2

Cornrn. Error-P1
Gateway Error Detected
Fieldhwus Cornrn, Error-P1
Lowy Flow Rate-P1

USE Configuration Error
Drurn Low-P1

Druen Ermppty-P1

Drurn Low-P2

High Flow Rate-P1

Sorun Giderme Ekrani

Bu ekranda, sistem lizerinde olugan son on hata gorintilenir. Bir hatayi
secmek icin yukari ve asagi oklari kullanin ve segilen hataya yonelik QR

I"
kodunu goruntilemek igin digmesine basin. Bu ekranda listelenmeyen

bir hata koduna yénelik QR kodu ekranina erismek igin .\ digmesine basin.

Hata kodlar hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. Hata Kodlari ile Sorun
Giderme, sayfa 30.

Error Code:
CBDZ2

I

bielp.gracocom

Sorun Giderme Ekrani — QR Kodlan

Belirli bir hata koduna yoénelik ¢evrimici yardimi hizl bir sekilde goriintilemek
icin goérintilenen QR kodunu akilli telefonunuzla tarayin. Alternatif olarak,
cevrimicgi yardimi goriintilemek icin agagidaki adresi ziyaret ederek hata
kodunuzu arayin: help.graco.com/e-flo-sp-system/

Hatalarin ve sorun gidermeye dair fikirlerin bulundugu bir liste i¢in bkz. Hata
Kodlar ile Sorun Giderme, sayfa 30.

18
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Ayar Ekranlan

Geligmis Gortintileme Moduli (ADM)

Ekran Aciklama
i Pompa Ayar Ekrani 1 — Pompa Ayarlari
NOT: Sistemde kurulu her pompa igin birer pompa sekmesi bulunur.
. Error Type Asagidaki hatalar, Unitenin hangi modda ¢alistigina bagl olarak

éfS}u-% Mone ] yapilandirilabilir ve uygulanabilir. Hatalar, limitin yaklasik 5 saniye boyunca
= [ asllmasi durumunda tetiklenir. Ekranlari degistirmeden 6nce Diizenleme

T 1

i Vil . moduna girmek igin yazilim tuguna basin.

Calibrate Pressure ei}
%y [ Olps 17 pi Basing Modu : Basincin yaklasik 5 saniye boyunca ayar noktasi basing
I e | 0 psi +/- tolerans araliginin disinda olmasi durumunda belirtilen hata tipi (alarm

[kapatmal), sapma [uyari] veya hicbiri) tetiklenir. Ornegin: Basing, %5 tolerans
ile, hedef basincin %95 - 105'i dahilinde olmalidir. Basincin 5 saniye veya daha
uzun sire bu araligin disinda olmasi durumunda bir hata tetiklenebilir.

—
Akis Modu -+ Akis hizinin yaklasik 5 saniye boyunca ayar noktasi akis +/-
tolerans araliginin disinda olmasi durumunda belirtilen hata tipi (alarm
[kapatma), sapma [uyari] veya hicbiri) tetiklenir. Ornegin: Akis hizi, %10
tolerans ile, hedef akis hizinin %90 - 110’u dahilinde olmalidir.

Toleranslar %0 - 99 araligina sahiptir (0 oldugunda hata devre disi kalir).
Tolerans varsayilan %0 veya “Higbiri” degerine ayarlanir.

Pompa Atlama Hassasiyeti 'ﬁ]: Pompa atlamasi tespit edilirse belirtilen
hata tipi (alarm [kapatma], sapma [uyari] veya higbiri) tetiklenir. Hassasiyet
degeri 0 — 99 araliginda olup 99, pompa atlamasina asir1 hassasiyeti ifade
eder. Alisilmadik sayida pompa atlama hatasi olusturuluyorsa pompa atlama
hassasiyetini daha diisiik bir degere ayarlayin.

Pompa Hacmi: Pompa alt grup hacmini cc cinsinden girin.

©

—+

Basing Transdiiseri Ofsetleri %“' : Giris (alt) ve cikis (Ust) transduserlerinin

sifilanmasina olanak saglar. Diizenleme modunda, & yazilim tusu
goruntulenir ve otomatik olarak yalnizca +/- 145 psi (10 bar, 0,1 MPa) degerlerini
sifirlar. Basing transduseri ofsetlerini ayarlama hakkinda daha ayrintili bilgi igin
bkz. adim 5, Pompa Ayar Ekrani 1, sayfa 25.

/ Maintenance & Purnp Position
Lirnit Cytles

2000 '%::ﬂ
I
Purnp 3000 2000 %

1|

Diriver 3000

._;-IE Platen[ 3] 2

Purnp 2

CEEE S0

Pompa Ayar Ekrani 2 — Bakim ve Pompa Pozisyonu

Bu ekran devir sayisini ve tahrik motoru ile pompa i¢in bakim limitini gésterir. Devir
sayisi limiti agtiginda bir dneri olayi, kullaniciyi/robotu bakim zamaninin geldigine
dair bilgilendirir. Bu 6zellik yag veya disli Smrini izlemek igin kullanilabilir.

Ram ve tandem sistemler icin varil degisimlerinin sayisi ve limit gsterilir. Devir
sayisi limiti astiginda bir dneri olayi, kullaniciyi/robotu baski plakasi
contalarinin degistirilmesine dair bilgilendirir.

Limit sifira ayarlandidinda ilgili bakim animsaticisi devre digi kalir.

3A6904A
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Purnp 2

Maintenance & Pump Position

Lirrit; Cycles
Driver | ETE 2000 .%:_‘E_
I
Furmp[ 3000 2000 %1
L ]

Flaten[ 4] 2

Pompa Ayar Ekrani 2 — Duzenleme Modu

Karsilik gelen devir sifirlama sayaci simgesinin yanindaki yazihm
tusuna basildiginda, tahrik motoru, pompa ve/veya baski plakasi i¢in devir
sayaci sifirlanir. Sayaci bakim tamamlandiktan sonra sifirlayin.

Mainterance & Purnp Position

Lirnit: Cycles

Pump [ 3000

2000 %1

Diriver =000 2000 '%:jﬂ ﬁ
|
4°¢

oAl

Platen 2

O

Pompa Ayar Ekrani 2 — Manuel Pompa Hareketi Modu

Sagdaki yazilim tuslar tahrik motoru gubugunu hareket ettirir. Kalibrasyon
sekansinda kullanilana benzer “orta” derecede bir kuvvet ve gorece olarak

(3 E
yavas bir hiz kuIIan|I|r.. yazilim tusuna basildiginda manuel pompa
hareketi moduna girilir.

yazilim tuguna basilip birakildidinda tahrik motoru gubugdu Uste hareket eder.

yazilim tusuna basildijinda ve tus basili tutuldugunda tahrik motoru
yukari hareket eder. Digme basili tutuldugu siirece tahrik motoru gubugu
yukari hareket eder.

u yazilim tusuna basildiginda ve tus basili tutuldugunda tahrik motoru agagi
hareket eder. Digme basili tutuldugu surece tahrik motoru gubugu asagi hareket eder.

yazilim tuguna basilip birakildiginda tahrik motoru gubugu en alt kisma
hareket eder.

NOT: Sagdaki yazilim tuslari yalnizca, tahrik motoru kalibre edilmigse ve
halihazirda kullanimda degilse kullanilabilir.

%

Purng 1

Diriver Calibration A

Calibration Status

Total Cycles: EREZ

Driver Cycles vs, Driver Thrust 3
5900

4425
2930

1473
a0

0% 20% 40 % 60 % 80 % 100 %

Pompa Ayar Ekrani 3 — Tahrik Motoru Kalibrasyonu ve
Kullanim Histogrami

Bu ekran, tahrik motoru kalibrasyon durumunu ve tahrik motoru kullanim
histogramini gésterir.

, tahrik motorunun kalibre edildigini ve ¢alismaya hazir oldugunu

belirtir. x tahrik motorunun calistirlmadan énce kalibre edilmesi gerektigi
anlamina gelir. Tahrik motoru kalibrasyonu hakkinda talimatlar icin bkz. Pompa
Ayar Ekrani 3 — Tahrik Motoru Kalibrasyonu, sayfa 21.

Histogram, tahrik motoru devirlerini gesitli kutular igcinde, maksimum giiciin bir
yuzdesi olarak gosterir. Boylece tahrik motorunun, kullanim émri boyunca ne
kadar ¢ok calistinldigi gérsellestiriimis olur. Yatay eksenin %100 ucuna yakin
olan kutulardaki devirler, tahrik motorunun ¢ikis gucuniin yiksek oldugu
zamanlarda gergeklesen devirleri belirtir.

lu & |

. yazilim tugsuna basildiginda, toplam kullanim émru devirlerinin
gOruntllendigi bir histogram ile son sifilamadan itibaren gergeklesen devirlerin
gorintilendigi bir histogram arasinda gegcis yapilir. Dizenleme modundayken

sagdaki yazilim tusuna basildiginda histogram sifirlanir.
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Aciklama

Diriver Calibration

The driver rod must be decounled from the
lower and able to cycle freely, Proceed?

Pompa Ayar Ekrani 3 — Tahrik Motoru Kalibrasyonu

Dizenleme modundayken yazilim tusuna basildiinda tahrik
motoru kalibrasyon ekrani gortntilenir.

. yazilim tusuna basildiginda tahrik motoru kalibrasyonu baglar.

Kalibrasyon talimatlari i¢in tahrik motoru kilavuzunuza bakin.

el

o Active Errors

Pompa Ayar Ekrani 4 - Ariza Tespiti

Ariza tespit ekrani, sorun giderme konularinda yardimci olabilecek
temel parametrelerin degerlerini géruntdler.

Robot Outputs
Pressure Control;

Flow Contral: &
Pressure Target; O
Flow Rate Target: O
Robot Inputs
Purnp Status 457
Imlet Pressure: O
Outlet Pressure: 12
Data Cornmanck O
Diata Value: O

Enable Swstem:
Purnp Enabled: &
FLC Cantral;
Clear Error;

Flow Rate; 0

[+]
Parameter Yalue Units I:_ .

Pressure Setpaint 0 % I— Basing Ayar Noktasi: Tahrik motorunun hedef itme kuvveti yluzdesi.
Mpgte;iu;ir:f;:?fﬁe S.DD fé Basing Geri Bildirimi: Tahrik motorunun gercek itme kuvveti ylizdesi.
'Gag TE\;”Tterat“re 33218 5 |? Motor Sicakhgi: Bu deger motorun sicakhgidir. Bu deder ¢ok yiiksek

RS IT olursa bir alarm olusturur ve pompa kapatilir.
IT IGBT Sicakhgi: Bu deger, tahrik motoru gévdesi iginde kontrol
o kartindaki sicakliktir. Bu deger ¢ok yiiksek olursa bir alarm olusturur ve
pompa kapatilir.
Bara Voltaji: Bu deder, tahrik motoru barasinin DC voltajidir
= Pompa Ayar Ekrani 5 — Otomasyon Girigleri/Cikiglari

Bu ekran otomasyon giriglerini/gikiglarini gosterir.

Robot cikislari béliminde, robot tarafindan génderilebilen komutlar

gOsterilir. " simgesi, robotun ilgili komutu géndermedigi anlamina gelir.
simgesi, robotun komutu génderdigi anlamina gelir

Robot girigleri bdliuminde, pompadan robota génderiimekte olan degerler

gosterilir. Bu bolim, robotun neleri gérdigund tanimlamak igin sorun
giderme amaciyla kullanilabilir.

3A6904A
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Ekran

Aciklama

Purmp 1

Dirurn Settings

=z

Mot Primed Event:
Prime Tirner: [L]rminutes
Lowe Sersor:
Erngty Sensar:
Srmart Empty: |:|
Fluid Solennid:
Drurn Valurne: [ 200.0]Liters

Pompa Ayar Ekrani 6 — Varil Ayarlari
Yalnizca ram ve tandem sistemlerde.

Ayarlardan herhangi birini degistirmek icin dizenleme modunda
olmaniz gerekir.

Doldurulmadi Olayi: Bir varil degistirildiginde ve pompa heniiz
doldurulmadiginda belirtilen hata tipi (alarm [kapatmal, sapma [uyari]
veya hicbiri) tetiklenir. Alarm segilirse normal ¢alismaya donilebilmesi
icin varil degistirildikten sonra pompanin doldurulmasi gerekir.

Dolum Zamanlayici: Pompa doldurma suresini girin. 1 - 9 dakika
arasindadir.

Disiik Sensorii: Varil disik sapmasini etkinlestirir/devre disi birakir.
Dogru calismasi i¢in varil dusik seviye senséru kurulu olmalidir.

Bos Sensorii: Varil bos alarmini etkinlestirir/devre digi birakir. Dogru
calismasi igin varil bos sensdéru kurulu olmahdir.

Akilh Bos: “Akilli” varil bog alarmini etkinlestirir/devre disi birakir.
Malzeme israfini minimum dizeye indirme amaciyla varilin ne zaman
bosaldigini belirlemek igin birden fazla olayi dikkate alir. Dogru
calismasi igin varil bos senséru kurulu olmalidir. Pompa atlama
hassasiyeti, Akilli Bos fonksiyonu bakimindan kritik Gnem tasir. Bos bir
varil erken tespit edilirse pompa atlama hassasiyetini azaltin. Bos varil
saptama gecikirse pompa atlama hassasiyetini artirin.

Akiskan Solenoidi: Akiskan solenoidi gerektiren ek 6zellikleri
etkinlestirir/devre disi birakir. Dogru ¢alismasi igin akigkan solenoidi
kurulu olmahdir.

Varil Hacmi: Varillerde bulunan malzemenin ortalama hacmini girin.
Bdylece pompa alt grubu 6l¢lsi ve devir hizina dayali olarak,
varillerde ne kadar malzemenin kaldigi tahmin edilir (tahmin ¢alistirma
ekraninda gosterilir).

Systern: [Ram

Autornation: [Fieldbus

=z

— Serial humber
L Installed I S
2 [nstalled [=] [20001 [+]
3
&
3
B:

Sistem Ayar Ekrani — Yardimci ve Ram Sistemleri

Sistem: Yapilandirilacak sistem tipini (yardimci, ram veya tandem)
segcin. Sistem tipi degistirildiginde sistemdeki pompalarin timi
sifirlanir.

Otomasyon: Pompanin nasil kumanda edilecegini (sebeke veya ayri
G/C Uzerinden) segin.

6’ya kadar farkli pompayi yapilandirabilir ve bunlarin hangi bélgeye
g6re yapilandirildigini secebilirsiniz. Her pompanin seri numarasi,
tahrik motoru tanimlama etiketi Gzerine basili seri numarasi olarak
listelenir. Pompalar varsayilan olarak, seri numarasina gdre artan
alfanimerik sirada kendilerini yapilandirir. Tahrik motoru seri
numarasinin bir yedegi olarak, bunun yerine kontrol kartinin seri
numarasi géruntulenir. Ayrintili yazilim durumu ekranlarinda, kontrol
kartlarinin seri numaralari da gérintulenir.
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[+

Systern: [Tandem

Serial Murber
|FFFFFFFF
[A0001

1 [mstalled
2 [nstalled

[~]

[+] [+]

Fluid Filter:

e“il'@é < [ 100]psi

4 » [ 500]psi

Sistem Ayar Ekrani — Tandem Sistemler

Sistem: Yapilandirilacak sistem tipini (yardimci, ram veya tandem)
segin.

iki farkli pompay! yapilandirmaniz ve bunlarin hangi bélgeye gore
yapilandirildigini segcmeniz gerekir. Her pompanin seri numarasi, tahrik
motoru tanimlama etiketi Gzerine basili seri numarasi olarak listelenir.
Pompalar varsayilan olarak, seri numarasina gore artan alfanimerik
sirada kendilerini yapilandirir. Tahrik motoru seri numarasinin bir
yedegi olarak, bunun yerine kontrol kartinin seri numarasi géruntilenir.
Ayrintili yazilim durumu ekranlarinda, kontrol kartlarinin seri
numaralari da gérintulenir.

Akiskan Filtresi: Akiskan filtresi gerektiren ek 6zellikleri
etkinlestirir/devre disi birakir. Dogru ¢alisma igin akiskan filtresi kurulu
olmahdir. Disiik ve yiiksek filtre basinci 6neri olaylarinin olusturulacagi
sinirlari ayarlayin. Sinirlar 0 olarak ayarlandiinda disik ve yiiksek
filtre 6neri olaylari devre disi kalir.

Fieldbus

EEEl o L [=]

I_ Mo Active Errors

Language:
Date Forrmat:
Date: ."a'
Tirme: [12]:[13]
Screen Saver: [ 5] minutes
Pasaward:
Display Control Password:

RN

Gelismis Ayar Ekrani 1 — Standart ADM Ayarlan

Gerekirse diizenleme modunda dil, tarih formati, tarih, saat, ekran
koruyucu suresi ve parolay! ayarlayin.

Oncelikle bir parola girmeden lokal/ekran kontrol moduna gegisi
engellemek icin bir parola belirlenmis olarak “Kontrol Parolasini
Gorintile” segenegini etkinlestirin.

Parola “0000” olarak ayarlandiginda parola 6zelligi devre disi kalir.

Pressure Lnits:
Rate:

Flow Rate:
Drurn Volurme: [Liters ||

G D

Geligmis Ayar Ekrani 2 — Birim Ayarlari

Birim ayarlarinin degistirilebilmesi i¢in dizenleme modunda
olunmalidir.

Basing birimleri: psi, bar ve MPa arasindan sec¢im yapin.
Hiz birimleri: x/dak ve x/sn hiz birimleri arasinda segim yapin.

Akis Hizi birimleri: cc, gal(US), gal(UK), oz(US), oz(UK), litre, devir
birimleri arasinda se¢im yapin.

Varil Hacmi birimleri: cc, gal(US), gal(UK), oz(US), oz(UK), litre, devir
birimleri arasinda se¢im yapin.

3A6904A

23




Gelismig Goriintlileme Moduli (ADM)

Aciklama

o Active Errors

Disakile USE DownloacsUploacs: [

Disakile USE Log Errors [

Download Depth: Last Days
Date Range Prormpt Enabile; D

T Acvanced IETEEIES

GRS~ B0

Geligsmis Ayar Ekrani 3 — USB Kayit Defteri Ayarlari

USB kayit defteri ayarlarini degistirebilmeniz igin diizenleme modunda
olmaniz gerekir.

USB indirme/Yiiklemelerini Devre Disi Birak: USB siiriiciisi
takildiginda otomatik USB indirmeleri/yiiklemelerini devre disi birakma
secenegini etkinlestirir/devre disi birakir.

USB Giinliik Hatalarini Devre Disi Birak: USB kayit defteri
hatalarinin ADM’de gérinmesini devre disi birakma segenegini
etkinlestirir/devre disi birakir.

indirme Derinligi: USB veri kayit defteri indirmelerine dahil olan giin
sayisini girin. Kayit defterleri doldugunda USB verilerinin Gzerine
yazilir.

Tarih Aralig: istemi Etkinlestirme: USB indirme etkinlestirildiginde ve
USB suricusu takildiginda verilerin indirilmesi igin bir zaman dilimi
istenmesi segenegini etkinlestirir/devre disi birakir.

Software Part #: 1740393/
Software Version: 006001 %'

Gelismis Ayar Ekrani 4 — Yazilim

Bu ekran, sistemde kullanilan yazilim sGrimant gortntilemek igin
kullanilabilir. Bu ekran ayrica, USB siiriicisi kullanarak sistem yazilimini
en son yazilim ve Graco siyah kart ile glincellemek icin de kullanilir.

Bu ekranin ayrintili bir agiklamasi icin Graco ADM Kart Sistem ici
Programlama kilavuzuna bakin.
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Pompa ve Tahrik Motoru
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/N A\ A\

Basingl sividan (cilde nifuz etme gibi) veya sivi
sigramasindan kaynakl yaralanmalari énlemek igin
sisteminizdeki tim bilesenlerin, sistemin ulagabilecegi
maksimum basinca uygun degerlerde oldugundan
emin olun. Pompa maksimum basincin altinda
calistirilsa bile tim bilesenler maksimum basinca
uygun degerlerde olmahdir.

DIKKAT

Digmelerin hasar gérmesini dnlemek igin diigmelere kalem,
plastik kart veya tirnak gibi keskin nesnelerle basmayin.

DIKKAT

Sistemdeki bilesenlerin hasar gérmesini dnlemek icin
tum bilesenler, sistemin ulagsabilecedi maksimum
basinca uygun degerlerde olmasi gerekir.

ADM ayar ekrani, sistemin diizgiin galismasina ve
korunmasina yardimci olan ayarlari saglar. Bu iglevler, ADM
Aktif veya Sistem KAPALI modundayken gergeklestirilebilir.
Pompa ayar ekranlarindaki ayarlar her bir pompaya 6zeldir
ve her bir pompa icgin ayr ayri etkinlestiriimelidir.

1. ADM'’yi agmak icin sisteme gug¢ saglayin.

2. Caligstirma Ana ekranindayken ayar ekranlarina
erismek icin ADM kilit/ayar dugmesine basin. Gerekirse
Pompa 1’e gitmek lizere meni gubugundaki yonli tus
takimina gitmek igin sol ve sag ok tuslarini kullanin.

Pompa Ayar Ekrani 1
Ekrandaki islevleri etkinlestirmek icin simgesinin

yanindaki yazilim tusunu segin.

Segimler arasinda gegis yapmak icin yonli tus takimini,
deger girmek icin sayisal tus takimini ve agilir mendleri
aglip segimleri onaylamak igin giris tusunu kullanin.

Bu ekrandaki ayarlar, sistemde kurulu her bir pompa igin
ayarlanabilir.

—_

Ok tuslarini kullanarak basing modu é} yuzde
kutusuna gidin. Bu ylzde, yiuksek veya dusuk basing
alarmi veya sapmasinin olusturulacagi seviyeyi
belirler. Ornegin bu degerin %10’a ayarlanmasi,

3A6904A
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basincin galistirma ekraninda ayarlanan hedef
basincin %10 lzerine gikmasi veya altina diismesi
durumunda bir yuksek veya dustk basing alarmi
veya sapmasinin gerceklesecegi anlamina gelir.
istenen ylizdeyi girin ve giris tusuna basin (yiizde
%0 olarak ayarlanirsa olay devre digi kalir). Hata
tipini alarm, sapma veya higbiri (olayi devre disi
birakir) olarak ayarlayin. Hata tipi kutusuna erismek
icin sag ok tusunu kullanin. Mevcut hata tiplerini
goruntilemek icin giris tuguna basin, ok tuglarini
kullanarak istediginiz tipi secin ve dogru tip
vurgulandidinda giris tuguna basin.

NOT: Alarm bir hata mesaji gonderir ve sistemi
kapatir. Sapma bir uyari mesaji génderir ancak
sistem calismaya devam eder. Alarm veya Sapma
secilirse basing, bes saniye veya daha uzun sure
boyunca belirlenen tolerans araliginin diginda
kaldiginda bir hata mesaji génderilir.

—
Akis modu == yuzde kutusunu vurgulamak i¢in ok

tuslarini kullanin. Yizde, ylksek veya disuk akis
alarmi veya sapmasinin olusturulacagi seviyeyi
belirler. istediginiz ylizdeyi girin ve Adim 1’de bahsi
gecen talimatlari izleyerek hata tipini segin.

Pompa atlama tﬁl hassasiyeti kutusunu
vurgulamak igin ok tugsunu kullanin. Bu deger,
pompanin pompa atlama hatasi saptamaya iliskin
hassasiyetini belirler. Bu degeri istediginiz sekilde
artirin veya azaltin ve Adim 1’de bahsi gegen
talimatlari izleyerek hata tipini secin. Varsayilan ayar
birgok uygulama i¢in uygun olmalidir.

Pompa hacminin dogru oldugunu teyit edin.
Gerekirse cc cinsinden dogru pompa boyutunu girin.

Basing transduserleri fabrikada kalibre edilir ancak
uzun sdureli kullanim sonunda kalibrasyon gerekli
olabilir. Cikis transduser ofseti, giris transduser
ofsetinin Uzerinde listelenir. Basing transdiserleri
kalibrasyon yapilacagi zaman ideal olarak,
¢ikariimali, her tarli malzemeden arindiriimis ve
havada olmalidir. Rezidiel basing kalibrasyonu
olumsuz etkileyebilir.

yazilim tusuna basildiginda ofsetler, basing
transduserleri tarafindan okunmakta olan degerin
negatifine otomatik olarak ayarlanir.

Ofsetler, Ofset acgilir kutularindan “+” veya “-” segilip
uygun ofset basing degeri girilerek manuel olarak
da ayarlanabilir. Bu iglem, basing transduserini sifir
diginda bir degere ayarlamak igin kullanilabilir.
Ornegin, ¢ikig basincinin 1000 psi oldugu biliniyor
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ancak transduser 1010 psi degerini okuyorsa.
Ofset -10 degerine ayarlandiginda okunan deger,
1010 psi yerine 1000 psi degerini gosterecek
sekilde ayarlanir.

Pompa Ayar Ekrani 2

1.

Tahrik motoru bakim limitini istenen devir sayisina
ayarlamak icin ok ve giris tuslarini kullanin. Tahrik
motoru bu devir sayisini astiginda pompa,
planlanan bakimin tamamlanmasina yonelik bir
oneri olusturur. Bakim tamamlandiktan sonra devir

12345
sayisini sifirlamak igin |
basmayi unutmayin.

yazilim tusuna

Birinci adimi pompa ve baski plakasi bakim limitleri
icin dilediginiz gibi tekrarlayin.

Pompa Ayar Ekrani 3

/!\ v

Kalibrasyon durumunun yaninda x simgesi
gérunuyorsa tahrik motoru kalibre edilmelidir.

Dizenleme modundayken

Kalibrasyon talimatlari i¢in tahrik motoru

kilavuzunuza bakin. . digmesine basildiginda

kalibrasyon baglar.

Pompa Ayar Ekrani 6 (Yalnizca
Ram ve Tandem Sistemler)

1.

26

Doldurulmadi Olayi segim kutusuna gidin. istenen
hata tipini alarm, sapma veya higbiri olarak
ayarlamak igin giris tusuna basin. Bu islem, bir varil
degisiminden sonra olusturulan hata tipini belirler.
Alarm olarak ayarlanirsa pompa, normal ¢galismaya
devam edilmeden 6nce doldurulmahdir.

Dolum Zamanlayici kutusuna istediginiz dolum
suresini dakika cinsinden girin.

yazilim tusuna basin.

Dusuk varil seviyesi sensoru kuruluysa kutuya “X”
isaretini girmek igin Disik Sensoéri kutusunun
Uzerindeki giris tusuna basin. “X”, sensdérun kurulu
oldugunu ve sensor tetiklendiginde bir dusuk seviye
sapmasinin olusturulacagini belirtir. Higbir dusuk
seviye sapmasi istemiyorsaniz kutuyu bos birakin.

Bos varil sensori kuruluysa kutuya “X” isaretini
girmek igin Bos Senso6ri kutusunun Gzerindeki giris
tusuna basin. “X”, sensoériin kurulu oldugunu ve
sensor tetiklendiginde bir bos alarminin
olusturulacagini belirtir. Higbir bos alarmi
istemiyorsaniz kutuyu bos birakin.

Bos bir varil sensoru kuruluysa Akilli Bog 6zelligi
etkinlestirilebilir. Bu alarm, varilin ne zaman bos
oldugunu daha iyi belirlemek ve varili ok erken
degistirerek bosa harcanan malzemeyi azaltmak
igin birgok géstergeden olusturulur. isterseniz Akilli
Bos kutusuna “X” isareti girmek i¢in giris tusunu
kullanin. NOT: Pompa atlama hassasiyeti hakkinda
aciklamalar igin bkz. Pompa Ayar Ekrani 6 — Varil
Ayarlari, sayfa 22.

Akiskan solenoidi kuruluysa Akiskan Solenoidi
kutusuna “X” isareti girmek igin giris tusunu kullanin.
NOT: Bu ayar etkinlestirilirse hedef basing maksimum
5000 psi (34,4 MPa, 344 bar) ile sinirlandirilir.

Tus takimi ve giris digmesini kullanarak Varil Hacmi
kutusuna, varillerde bulunan malzemenin ortalama
hacmini girin. Boylece ¢alistirma ekraninda, kalan
varil hacminin bir tahmini sunulur.

Geligsmis Ayar Ekrani 1

1.

Dil, Tarih Formati, Tarih, Saat ve Ekran Koruyucu
zamanini istediginiz sekilde ayarlayin.

isterseniz bir parolay etkinlestirin. Kontrol
Parolasini Goruntile etkinlestiriimisse ¢alistirma
ekraninda sistemin uzaktan veya lokal kontrolu
arasinda gegis yapmak igin bir parola gerekir.
0000 parolasi, parola islevinin devre disi oldugu
anlamina gelir.

Geligsmis Ayar Ekrani 2

Basing, Hiz, Akis Hizi ve Varil Hacmi igin istenen
birimleri segin
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Geligsmis Ayar Ekrani 3

1.

USB sirucusu takildiginda USB indirmeleri
otomatik olarak baglar. Bu 6zelligi devre digi
birakmak icin USB indirmelerini/Yiiklemelerini
Devre Digi Birak kutusuna bir “X” isareti girmek
Uzere giris tusunu kullanin.

ADM (zerinde USB kayit defteri hatalarinin
olusturulmasini istemiyorsaniz USB Kayit Defteri
Hatalarini Devre Disi Birak kutusuna “X” isareti
girmek igin giris tusunu kullanin.

Tus takimi ve giris tusunu kullanarak istenen
indirme derinligini ayarlayin ve istenen glin sayisini
girin. Bu deger, USB kay1t defterlerinde kag glinliik
pompa verisinin tutulacagini belirler. Kayit defterleri
doldugunda en eski kaydin lGzerine yazilir.

USB surucusu takildiginda belirli bir tarih
arahigindaki verilerin indirilmesini etkinlestirmek igin
Tarih Araligi istemi Etkinlestirme kutusuna “X”
isareti girmek igin giris tusunu kullanin

Sistem Ayarlar Ekrani

1.

Gerekirse Sistem kutusunda istenen sistem tipini
segmek igin giris tusunu kullanin.

Pompayi1 kumanda etmek icin harici ayri G/C
kullaniyorsaniz Otomasyon kutusundaki ayari, Girig
tusunu kullanarak Ayri segenegine degistirin.

3A6904A
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3. Sistemdeki pompalarin kurulu oldugunu ve uygun

seri numarasinin listelendigini dogrulayin.

Tandem sistem kullaniyorsaniz ve akigkan filtresi
kuruluysa Akiskan Filtresi kutusuna “X” isareti
girmek icin giris tusunu kullanin. Yiksek veya dusuk
filtre basinci énerisinin olusturulacagi istenen
yuksek ve dusuk filtre basing farklarini girmek igin
tus takimini ve giris tusunu kullanin.

NOT: Bu ayar etkinlestirilirse hedef basing
maksimum 5000 psi (34,4 MPa, 344 bar) ile
sinirlandirihr.

Isik Kulesi Aksesuarini Baglama

1.

E-Flo SP sistemi igin ariza tespit gdstergesi olarak
255468 Isik Kulesi Aksesuari siparis edin.

Isik kulesinden gelen kabloyu ADM Uzerindeki dijital
G/C portuna baglayin.

Sinyal Aciklama

Yesil

Hata yok

Sari Bir bildirim var

Yanip sénen sari

Bir sapma var

Kirmizi renkte
surekli yaniyor

Bir alarm var.

NOT: Hata tanimlari igin bkz. Sorun Giderme, sayfa 28.
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Sorun Giderme

Sorun Giderme

MPa/bar/PSI

SISTEMi UZAKTAN ETKINLESTIRME TEHLIKESI

Makinenin uzaktan galistirimasindan kaynakl
yaralanmayi énlemek igin sorun giderme isleminden
once asagidaki adimlari uygulayin. Boylece harekete
gecen tahrik motoru/pompanin sebeke veya ekran
modulinden gdnderilen komutlar engellenir.

1. Servis gerektiren pompa veya ram’in basincini
giderin. Sistem kilavuzunuzdaki Basing Tahliye
Proseduri’nl gergeklestirin.

2. Servis gerektiren pompa veya ram’in gliciini kesin.
Eksiksiz talimatlar i¢in sistem kilavuzunuza bakin.

Hata Kodlari ve Sorun Giderme

Her hata kodunun nedenleri ve ¢éztimleri icin Hata
Kodlari ile Sorun Giderme sayfasindaki 30 tablosuna
bakin veya help.graco.com/e-flo-sp-system/ adresini
ziyaret edin.

Hata

Hatalarn Goriintiileme

Bir hata olustugunda, hata bilgileri ekraninda etkin hata
kodu ve agiklamasi géruntulenir.

Hata kodu, alarm zili ve etkin hatalar, durum gubugunda
kaydirilir. Hata kodlari, hata kayit defterinde depolanir
ve ADM uzerindeki Hata ve Sorun Giderme
ekranlarinda géruntulenir.
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Error Code;
Tam1

hielp.graco.com

Olusabilecek Ug tip hata mevcuttur. Hatalar, ekranda ve
1sIk kulesinde (istege bagli) gosterilir.

AIarmIar|E] ile belirtilir. Bu durum, islem agisindan
kritik olan bir parametrenin, sistemin durmasini
gerektiren bir seviyeye ulastigini belirtir. Alarm hemen
dizeltilmelidir.

Sapmalar| ile belirtilir. Bu durum, iglem agisindan
kritik olan bir parametrenin, ilgilenilmesini gerektiren,
ancak o anda sistemin durdurulmasi igin yeterli olmayan
bir seviyeye ulastigini belirtir.

Oneriler |E.'] ile belirtilir. Bu durum, islem agisindan
acilen kritik olmayan bir parametreyi belirtir. ileride daha
ciddi sorunlarin olusmasini 6nlemek icin dneriyle
ilgilenilmesi gerekir.

Etkin hata icin ariza tespiti gerceklestirmek tGzere bkz.
Hatalar Giderme, sayfa 29.
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Hatalar1 Giderme
Hatayi gidermek igin:

1. Etkin hatayla ilgili yardim igin "Bu Hatayla ilgili

Yardim" ifadesinin yanindaki yazilim tusuna basin.

TaM1-A: High Motar Termperature-P1

Help Witk This Error--

NOT: Gorintiilenen bir 6nceki ekrana dénmek igin

veya @ digmesine basin.

3A6904A

Sorun Giderme

2. QR kodu ekrani géruntilenir. Dogrudan etkin hata
koduna ydénelik ¢cevrimici sorun giderme olanagina
yonlendiriimek igin QR kodunu akilli telefonunuzla
tarayin. Her bir hata kodunun nedenleri ve
¢6zumleri igin help.graco.com/e-flo-sp-system/
adresine de gidebilirsiniz.

Error Code:
Takd1

| |‘ helpgraco.com
3. Internet baglantisi yoksa Graco Teknik Destek
birimini arayin.
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Sorun Giderme

Hata Kodlari ile Sorun Giderme

Hata

degderi asiyor

Anza | Konum |Tip Hata Adi Aciklamasi Neden Cozim
A4D_ | Tahrik Alarm Yuksek Motor | Motor akimi izin | Kodlayici arizasi Kodlayiciyi kalibre edin. Sorun bu
Motoru Akimi P_ verilen maksimum sekilde giderilemezse
degeri agiyor kodlayicilari degistirin.
Pompa Atlama Pompanin atlamasi pompanin
Yapiyor: Pompanin alt | yliiksek basingta puskirtme
ve Ust stroklar yaparken malzemenin bitmesi
arasindaki basing sirasinda meydana gelebilir.
dengesizligi asin hizla | Malzemenin pompaya diizgiin
birlikte pompanin sekilde beslendigini kontrol edin.
atlamasina yol agiyor. | Hortumdan gelen basing alt
stroktayken pompaya geri
akabilir. Cekvalfin bulundugunu
ve diizglin galistigini kontrol edin.
Motor dénemiyor Motor milinin serbestge
doéndugind kontrol edin.
A4N_ | Tahrik Alarm Yuksek Motor | Motor akimi izin | Kodlayici arizasi Kodlayiciyi kalibre edin. Sorun bu
Motoru Akimi P_ verilen maksimum sekilde giderilemezse

kodlayicilari degistirin.

Pompa Atlama
Yapiyor: Pompanin alt
ve Ust stroklar
arasindaki basing
dengesizligi asir hizla
birlikte pompanin
atlamasina yol agiyor.

Pompanin atlamasi pompanin
yuksek basingta puskirtme
yaparken malzemenin bitmesi
sirasinda meydana gelebilir.
Malzemenin pompaya diizgiin
sekilde beslendigini kontrol edin.
Hortumdan gelen basing alt
stroktayken pompaya geri
akabilir. Cekvalfin bulundugunu
ve diizgln galistigini kontrol edin.

Motor dénemiyor

Motor milinin serbestce
dondigind kontrol edin.
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Sorun Giderme

; Hata v
Anza | Konum |Tip Hata Adi Aciklamasi Neden Coziim
CAC_ | ADM Alarm iletisim Hatas! | ADM ve pompa ADM’ye 24 VDC gii¢ | Tahrik motoru ve ADM'yi
P_ arasinda iletisim | beslemesi yok baglayan CAN kablosunu
yok Capraz bagli CAN yeniden baglayin veya degistirin.
kablosu. CAN baglantisi iyiyse tahrik
motorundaki 24 V gu¢ kaynagdi
kablolarini kontrol edin. Giig
kaynagini kontrol etmeden énce
pompaya giden AC glcini
kesin. Tahrik motoru konektér
kartindaki sari LED yanip
sénuyor olmalidir.
CAN kablolari 24 V DC gug tasir
ve moduller arasindaki iletigimi
sadlar.
Capraz bagli CAN kablosu
konektoru iletisim ve/veya
modiillere giden gug ile ilgili
sorunlara neden olabilir. ADM ve
tahrik motorundaki
capraz bagh CAN baglantilarini
dikkatlice kontrol edin. Tahrik
motoru konektdr kartindaki sari
LED yanip séntyor olmalidir.
CBD_ | Tahrik Alarm iletisim Hatasi P_| Pompa ve ADM Tahrik motoruna AC | Ayirma salterinin ACIK konumda
Motoru arasindaki iletigsim | glict gitmiyor. oldugunu dogrulayarak
yok pompanin agik oldugunu teyit
edin. Tahrik motoru konektor
kartindaki sari LED yanip
sonulyor olmalidir.
AC ayirma salteri Pompanin AC glctni kesin.
bozuk Saltere giden kablolari kontrol
edin. Kablolar iyi durumdaysa AC
ayirma salterini degistirin.
Arizali tahrik motoru | Tahrik motoru elektronik
kontrol kart aksaminin kapagini degistirin.
CCD_ | Tahrik Alarm Cift Modll P_ | Ayni pompa iki veya daha fazla Hatanin gortldigi pompalart,
Motoru tanimlama pompa ayni pompa help.graco.com adresinde
numarasini tanimlama bulunan en son yazilim ile
kullanan birden numarasina sahip glincelleyin.
fazla pompa
CCG_ | Ag gecidi | Alarm Sebeke Sebeke ile iletisim | Otomasyon ag gegidi | iletisimi yeniden saglayin.
iletisimiHata P_ | yok ile otomasyon
kumandasi arasinda
iletisim yok
3A6904A 31




Sorun Giderme

Hata

Ariza | Konum | Tip Hata Adi Aciklamasi Neden Coziim
CCN_ | Tahrik Alarm Kontrol Karti P__| Tahrik motoru Yazilim gincelleme Sicak veya soguk tahrik motoru
Motoru sicak ve soguk hatasi kartlarinda yapilan yazilim
kartlari arasinda glncellemeleri tamamlanmadan
iletisim yok basarisiz olursa bu kartlar
arasinda iletisim saglanamaz.
help.graco.com adresinde
bulunan en son surimle yazilimi
glncelleyin.
Soguk kartin sicak Pompanin AC giicunu kesin.
kart ile baglantisi Soguk kartin, sicak kart Gzerindeki
kesildi ara pargalara guivenli bir sekilde
sabitlendigini dogrulayin.
Arizall tahrik motoru | Tahrik motoru elektronik
kontrol karti aksaminin kapagini degistirin.
DB1_ | Pompa Alarm veya | Pompa Pompa son bos Bos bir varili yenisiyle | Bos bir varil degistirildikten sonra,
DB2_ Sapma Doldurulmadi varilden bu yana | degistirme calismaya dénmeden 6nce
(kullanici P_ doldurulmadi pompanin doldurulmasi gerekir
tarafindan (alarm segiliyse). Pompa galistirma
segilebilir) ekranina gidin, doldurma
sekansini baglatmak icin sag alt
yazilim tusuna basin ve ardindan
sag Ust yazilim tusuna basin. Ayar
ekranlarinda doldurma suresini
ayarlayin. Sapma segiliyse
isterseniz pompayi doldurun veya
sapmay! giderin ve normal pompa
¢alismasina doénun.
DD3_ | Pompa Alarm veya | Pompa Atlama | Pompa atlamasi | Pompa girigine akis Girig valfinin agik oldugunu
DD4_ Sapma Yapiyor P_ tespit edildi kisith kontrol edin veya giris besleme
(kullanici sistemini tikaniklik bakimindan
tarafindan kontrol edin
secilebilir)
DKC_ | Pompa Alarm Gegis Hatasi P_| Tandem sistemde | Gegis gergeklestiginde | Ikinci pompadaki hatayi giderin.
gecis hatasi ikinci pompa hata
durumuna gegiyor
EAUX | ADM Tavsiye USB'ye indirme | Bilgi su anda USB'’ye indirme Bir igslem yapilmasina gerek
Devam Ediyor | USB'ye indiriliyor | baslatildi yoktur. Kendi kendini temizleme
EBUX | ADM Tavsiye USB'ye indirme | USB’ye indirme Talep edilen tim Bir igslem yapilmasina gerek
Tamamlandi tamamlanmistir bilgilerin USB’ye yoktur. Kendi kendini temizleme
indirilmesi
tamamlanmistir
ECOX | ADM Sadece Ayar Degerleri | Ayar ekranindaki | Ayar ekranlarindaki bir | Degisiklikler istenildigi gibi ise bir
Kayit Degistirildi bir ayar degistirildi | ayar degistirildi islem yapilmasina gerek yoktur.
ELOX | ADM Sadece Glg Agik ADM giici ADM guicu agiimigtir | Bir islem yapilmasina gerek
Kayit acimistir yoktur.
EMOX | ADM Sadece Gli¢ Kapali ADM glicu ADM giicu Bir islem yapilmasina gerek
Kayit kapatiimistir kapatiimistir yoktur.
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Sorun Giderme

Hata

Anza | Konum |Tip Hata Adi Aciklamasi Neden Coziim
EVUX | ADM Tavsiye USB Devre Digi| USB USB indirme/ylikleme | USB sirlcusi ¢ikarildiginda
indirme/ytkleme | islemi denenmis dneri silinir. Isterseniz ayar
islemleri devre ancak USB aktivitesi | ekraninda USB indirme/yiikleme
disi birakilmistir | ayar ekraninda devre | islemlerini etkinlestirin ve USB
disi birakilmistir surtcisinu yeniden takin.
F1D_ | Pompa Alarm veya | Dusuk Akis Olgllen akis hizi | Istenilen akis hizinin | istenen hiza ulasmak igin sivi
F2D Sapma Hizi P_ istenilen akis hizi | elde etmek igin sivi basincini artirin.
(kullanici eksi toleranstan beslemesi ¢ok disik
tarafindan daha az Sivi besleme Hortumu ve sivi besleme
segcilebilir) sisteminde tikanma | sistemindeki diger bilesenleri
tikanma bakimindan kontrol edin.
Malzeme beslemesi isterseniz varili degistirin ve
yok pompayi doldurun.
Yanlis akis toleransi | Ayar ekraninda dogru akis
tolerans yuzdesini girin.

F3D_ | Pompa Alarm veya | Yuksek Akis Olgiilen akis hizi | Yanlis akis toleransi | Ayar ekraninda dogru akis

F4D Sapma Hizi P_ istenilen akis hiz tolerans yuzdesini girin.

(kullanici arti toleranstan
tarafindan daha fazladir
segcilebilir)

L1C_ | Pompa Alarm Varil Bos P_ Varil bogtur Varil bostur ve isterseniz varili degistirin ve
degistiriimesi pompay! doldurun.
gerekmektedir
Varil seviyesi Seviye sensoriinun bagh
sensorunin baglantisi | oldugunu dogrulayin. Baglanti
kesilmigtir iyiyse sensori degistirin.

L2C_ | Pompa Sapma Varil Bog P_ Varil seviyesi Varildeki sivi seviyesi | Sapmayi giderin ve normal

disik distktir. Yakin pompa g¢alismasina donan.
zamanda degistirmeyi
degerlendirin
Varil seviyesi Seviye sensoriinin bagh
sensorinun baglantisi | oldugunu dogrulayin. Baglanti
kesilmigtir iyiyse sensorlu degistirin.

MMUX| ADM Tavsiye USB Kayit Bir veya daha is veya olay kayit Verileri indirin veya USB

Defteri %90 fazla USB kayit defterindeki veriler yakin | hatalarini devre digi birakin.
Dolu defteri %90 zamanda indirilmemistir
doludur. ve kayit defterleri
neredeyse doludur.
MAD_ | Pompa Tavsiye Bakim. Zamani | Pompa icin bakim | Son sifiramadan istenen bakimi gergeklestirin ve
Pompa P_ zamani geldi itibaren gerceklesen | ayar ekraninda pompa devirlerini
pompa devirlerinin sifirlayin.
sayisl, ayarlanan
bakim limitini agmigtir
MBD_ | Pompa Tavsiye Bakim. Tahrik | Tahrik motoru igin | Son sifiramadan istenen bakimi gergeklestirin ve
Motoru Bakim | bakim zamani itibaren gerceklesen | ayar ekraninda tahrik motoru
Zamani P_ geldi tahrik motoru devirlerini sifirlayin.
devirlerinin sayisi,
ayarlanan bakim
limitini agmistir
MLC_ | Pompa Tavsiye Baski Plakasi Baski plakasi Son devir isterseniz baski plakasi
Contalarini contalari igin sifirlamasindan contalarini yenileyin ve baski
Yenile P_ bakim zamani itibaren degistirilen plakasi devirlerini ayar ekraninda
gelmistir varillerin sayisi, sifirlayin.
ayarlanan bakim
limitini agsmigtir

3A6904A
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Sorun Giderme

Hata

Ariza | Konum | Tip Hata Adi Aciklamasi Neden Coziim
MG2_ | Pompa Tavsiye Dusuk Filtre DusUk filtre basing | Filtre icinde bir acgiklik | Akiskan filtresini degistirin.
Basinci P_ dususl tespit bulunuyor
edildi
MG3_ | Pompa Tavsiye Yiksek Filtre Yiksek filtre Manifoldda bir Basinci distrmek igin
Basinci P_ basing distsu tikanikhk var manifolddaki tikanikligr giderin.
tespit edildi
P1C_ | Pompa Alarm veya | Diisiik Basing P_| Olgiilen cikis Yanlis basing Ayar ekraninda dogru basing
P2C_ Sapma basinci istenilen | toleransi toleransi yiizdesini girin.
(kullanici ¢ikis basinci eksi — -
tarafindan toleranstan daha Arlzallubas'lng: Transduseri kvc'Jnt.r'oI edin;
secilebilir) azdir transduseri arizaliysa degistirin
Malzeme akisi yok ya | Malzeme akigini artirin
da yetersiz
P4C_ | Pompa Alarm veya | Yiiksek Basing | Olgiilen ¢ikis Yanlis basing Ayar ekraninda dogru basing
P3C_ Sapma P_ basinci istenilen | toleransi toleransi yiizdesini girin.
(kullanici ¢ikis basinci arti — -
tarafindan toleranstan daha Arlzallubas.lng Transduseri kvgnt.r.ol edin;
secilebilir) fazladir transduseri arizaliysa degistirin
Sivi besleme Hortumu ve sivi besleme
sisteminde tikanma sistemindeki diger bilesenleri
tikanma bakimindan kontrol edin.
P6D_ | Pompa Sapma Cikis Basing Cikis basinci Cikis basinci Cikis basinci transdiiserinin
Sensori P_ transdiseri bagl | transdiseri bagli degil | dogru sekilde kuruldugunu
degil veya arizali ve/veya baglandigini dogrulayin.
Gerekliyse degistirin.
T2D1 | Tahrik Sapma Motor Sicaklik | Motor sicaklik Motor sicakhk Motor sicaklk termistérunin
Motoru Sensoru P_ termistorinun termistort bagh degil | dogru sekilde kuruldugunu
baglantisi kesildi | veya arizali ve/veya baglandigini dogrulayin.
Gerekliyse degistirin.
T3D1 | Tahrik Sapma Sicaklik Disusu | Motora beslenen | Tahrik motoru igindeki | Ortam sicakhginin 120 °F (48 °C)
Motoru P_ akim, tahrik kontrol karti sicaklidi | altinda oldugundan emin olun.
motoru sicakhgini | cok yiksek Muhafaza fanlarinin diizglin
dusurmek icin calistigindan emin olun.
azaltiliyor
Mahfaza fani Fanin dondugini dogrulayin.
calismiyor D6nmuyorsa pompanin AC
gucini kesin ve fan kablolarini
kontrol edin veya fani degistirin.
T4C1 | Tahrik Alarm Yiksek Kontrol | Kontrol kartinin Tahrik motoru igindeki | Ortam sicakhidinin 120 °F (48 °C)
Motoru Sicakhgi P_ sicakhgi ¢cok kontrol karti sicakhidi | altinda oldugundan emin olun.
yuksek cok yuksek

Mahfaza fani
calismiyor

Fanin dondugini dogrulayin.
D6nmuyorsa pompanin AC
glclind kesin ve fan kablolarini
kontrol edin veya fani degistirin.

34

3A6904A




Sorun Giderme

Hata

Anza | Konum |Tip Hata Adi Aciklamasi Neden Coziim
T4C1 | Tahrik Alarm Yiksek Motor | Motorun sicaklii | Tahrik motoru igindeki | Ortam sicakliginin 120 °F (48 °C)
Motoru Sicakhgi P_ cok yuksek motor sicakhgi ¢cok altinda oldugundan emin olun.
yuksek

Mahfaza fani Fanin dénduguni dogrulayin.

calismiyor Donmiyorsa pompanin AC
gliclini kesin ve fan kablolarini
kontrol edin veya fani degistirin.

VIM_ | Tahrik Alarm Dislk Voltaj P_| Saglanan bara Transformator arizali | Kabul edilebilir giris limitleri
Motoru voltaji, kabul dahilinde oldugunu dogrulamak
edilebilir minimum icin transformatorin cikis
limitin altinda voltajini kontrol edin.

Yanlis hat voltaj Beklendigi degerde oldugunu
dogrulamak i¢in hat voltajini
kontrol edin (230 V, 480 V vb.)

V4M_ | Tahrik Alarm Yiksek Voltaj | Saglanan bara Transformatoér arizali | Kabul edilebilir girig limitleri
Motoru P_ voltaji, kabul dahilinde oldugunu dogrulamak
edilebilirmaksimum icin transformatorin cikis
limitin Gzerinde voltajini kontrol edin.

Yanlig hat voltaji Beklendigi degerde oldugunu
dogrulamak igin hat voltajini
kontrol edin (230 V, 480 V vb.)

WBD__ | Tahrik Alarm Kodlayici Kodlayici veya Kodlayici bagh degil | Pompanin AC guctni kesin.
Motoru Donanimi P_ hall sensériniin | veya arizal Kodlayici kablosunun diizgiin
baglantisi kesildi sekilde baglandigini dogrulayin.
veya motor Diizgiin baglanmigsa kodlayicliyi
akiminin yéninu yeniden kalibre edin. Sorun bu
degistiremedi sekilde giderilemezse kodlayiciyi
degistirin.
WMC_| Tahrik Alarm Kontrol Karti P_| Kontrol karti, Gegersiz yazilim Tahrik motoru yazilmini
Motoru yazilimdaki bir durumu sifirlamak igin pompaya glc¢
istisnadan oturi cevrimi yaptirin. Bu islem sorunu
sifirlandi gidermezse help.graco.com
adresinde bulunan en son
strimle yazilimi giincelleyin.
WMGO| Ag gegidi | Alarm Ag Gegidi Ag gecidi hatas1 | - -
Hatasi Tespit tespit edildi; daha
Edildi spesifik bir hata
kapsaminda
olmayan her tiirl
hatay! icerir
WMN_| Tahrik Alarm Yazihm Motor kontrol Sicak kart ve soguk help.graco.com adresinde
Motoru Uyusmazhg! P_ | kartinda yazihm | kart farkh yazilim bulunan en son surimle tahrik
uyusmazhgi tespit | striimlerine sahip motoru kontrol karti yazilimini
edildi glncelleyin.
WNGO| Ag gecidi | Alarm Ag Gegcidi Kayip veya Kayip veya gecersiz | AJ gecidindeki haritay! yukleyin.
Harita Hatasi gecersiz ag gecidi | ag gegidi haritasi
haritasi
WSC_| Tahrik Sapma Kodlayici Kodlayici Kodlayici 6nceden ADM’nin ayar ekranlarini
Motoru Kalibrasyonu P__| kalibrasyon bilgileri | kalibre edilmedi veya kullanarak kodlayici
bulunamadi kalibrasyon bilgileri silindi| kalibrasyonunu gergeklestirin.
WSUO0 | ADM Alarm USB USB yapilandirma | USB yapilandirma help.graco.com adresinde
Yapilandirma dosyasi dosyasi yuklenmemis | bulunan en son striimle yazilimi
hatasi algilanmadi veya silinmis glncelleyin.
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USB Verileri

Yukleme Prosediuru

NOT: Kayit defteri dosyalari, USB flag bellegine dogru
sekilde kaydedilmezse (6rnegin kayip veya bos kayit
defteri dosyalan) istenilen verileri USB flas bellegine
kaydedin ve indirme prosediruni tekrarlamadan dnce
belledi yeniden bigimlendirin.

NOT: Sistem yapilandirmasi ayar dosyalari ve 6zel dil
dosyalari, dosyalarin USB flas bellegin UPLOAD
klasoriinde olmasi durumunda degistirilebilir. Bkz.
Sistem Yapilandirma Ayarlar, sayfa 37, Ozel Dil
Dosyasi, sayfa 37 ve Yukleme Prosediirii sayfa 38.

1. USB flas bellegi USB portuna takin.

2. Meni gubugu ve USB gosterge isiklari, USB'nin
dosya indirmekte oldugunu goésterir. USB etkinliginin
tamamlanmasini bekleyin.

3. USB flas belledi USB porttan gikarin.

4. USB flas bellegi bilgisayarin USB portuna yeniden
takin.

5. USB flas belledi penceresi otomatik olarak agilir.
Otomatik olarak agilmazsa, USB flas bellegi

Windows® Explorer ile agin.
6. GRACO klasorini agin.

7. Sistem klasoérini acin. Birden fazla sistemden veri
indiriliyorsa, birden fazla klasér olacaktir. Her bir
klasor ilgili ADM seri numarasiyla etiketlenmistir

NOT: Seri numarasi, ADM’nin arkasinda yazilidir.

8. YUKLEME (DOWNLOAD) klasériinii agin.
9. DATAxxxx klasérunu agin.

10. En yUksek sayiyla etiketlenmis DATAxxxx klasorini
acin. En yuksek rakam en son veri ylUklemeyi isaret
eder.

11. Gulnlik dosyasini agin. Program kurulduktan sonra
kayit defteri dosyalari varsayilan olarak dosyalari

36

Microsoft® Excel ile acilir. Ancak herhangi bir metin

dizenleyici ya da Microsoft® Word programiyla da
acilabilir.

NOT: Tum USB kayit defterleri Unicode (UTF-16)
biciminde kaydedilir. Kayit defteri dosyasi Microsoft
Word programiyla agiliyorsa, Unicode karakter
kodlamasini segin.

USB Kayit Defterleri

NOT: ADM, FAT (Dosya Ayirma Tablosu) bigimindeki
depolama cihazlari tizerinde okuma/yazma islemi
yapabilir. 32 GB veya daha bliyiik depolama cihazlari
tarafindan kullanilan NTFS desteklenmemektedir.

Calisma sirasinda, ADM sistem ve performans ile ilgili
bilgileri, kayit defteri dosyalari bigciminde bellege
depolar. ADM alti kayit defteri dosyasi tutar:

e Olay Gunlugu
*  Pompa X Kayit Defteri
e Devir Kayit Defteri

Kayit defteri dosyalarini almak igin Yiikleme
Prosediirii. sayfadaki 36 adimlarini uygulayin.

ADM USB portuna her USB flas bellek takiliginda,
DATAxxxx adl yeni bir klasor olusturulur. Klasér adinin
sonunda sayI, her USB flag bellek takma ve veri indirme
veya ylUkleme islemiyle birlikte artar.

Olay Giinliigii

Olay kayit defteri dosyasi 1-EVENT. CSV adiyla
DATAXxxxx klasoriinde saklanir.

Olay kayit defteri, son 1.000 olayin ve hatanin kaydini
tutar. Her bir olay kaydi sunlari igerir:

e  Olay kodunun tarihi
¢  Olay kodunun saati
¢ Olay kodu

e  Olay Turu

* Olay Acgiklamasi

Olay kodlari, hata kodlarini (alarmlar, sapmalar ve
Oneriler) ve salt kaydedilen olaylari igerir.
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Pompa X Kayit Defteri

Pompa kayit defteri dosyasi X-PUMPX.csv adiyla
DATAxxxx klasériinde saklanir. ilk X kayit defteri
numarasi, ikinci X ise pompa numarasidir.

Sistemde kurulu her pompa igin birer pompa kayit
defteri bulunur. Her kayit defterinde yedi giinlik ¢alisma
verisi bulunur.

Pompa kayit defteri pompalarin, pompa etkinken 15
saniyelik araliklarla basing ve akis ¢alisma noktalarini
kaydeder. Bu kayit defterinde kaydedilen parametreler
asagida listelenmistir.

*  Hedef Cikis Basinci (bar)
*  Gergek Cikig Basinci (bar)
*  Gergek Giris basinci (bar)
*  Hedef Akis Hizi (cc/dak)

*  Gergek Akis Hizi (cc/dak)

Devir Kayit Defteri

Devir kayit defteri dosyasi, 8-CYCLES.csv adiyla
DATAxxxx klasdriinde kayithdir.

Devir kayit defteri, her bir pompa i¢in tahrik motoru ve
pompa devri bilgilerini kaydeder. Bu kayit defterinde
kaydedilen parametreler agsagida listelenmistir.

*  Pompa Kimligi

e Tahrik Motoru Kullanim Omrii Devirleri
*  Tahrik Motoru Bakim Devirleri

*  Pompa Bakim Devirleri

*  Baski Plakasi Bakim Devirleri

e Maks. Cikig itme Kuvvetinin %10’u kadar kademelerle
Tahrik Motoru Devirleri
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USB Verileri

Sistem Yapilandirma Ayarlari

Sistem yapilandirma ayarlari dosyasi SETTINGS.TXT
adini tagir ve DOWNLOAD klasdriinde depolanir.

ADM'ye her USB flas bellek takilisinda, bir sistem
yapilandirma ayarlari dosyasi otomatik olarak indirilir.
Sistem ayarlarini gelecekteki kurtarma islemlerinde
kullanmak veya ayarlari birden ¢ok sistem arasinda
kolayca kopyalamak amaciyla yedeklemek i¢in bu
dosyay! kullanin. Bu dosyanin nasil kullanilacagiyla ilgili
talimatlar i¢in bkz. Yiikleme Prosediirii, sayfa 38.

Ozel Dil Dosyasi

Ozel dil dosyasinin adi DISPTEXT.TXT adini tagir ve
DOWNLOAD klasérinde depolanir.

ADM'ye her USB flas bellek takilisinda, bir 6zel dil
dosyasi otomatik olarak indirilir. istiyorsaniz, bu dosyayi
ADM iginde goérintilenmek Gzere kullanici tanimli bir
Ozel dil dizeleri kiimesi olusturmak i¢in kullanabilirsiniz.

Sistem, asagidaki Unicode karakterleri goruntuleyebilir.
Bu kiimenin disina kalan karakterler igin sistem, siyah
karo iginde beyaz soru isareti olarak gérinen Unicode
yedek karakterini gorintiler.

e U+0020 - U+007E (Temel Latince)

*  U+00A1 - U+0OFF (Latince-1 Ek)

* U+0100 - U+017F (Genigletilmis Latince-A)
* U+0386 - U+03CE (Yunanca)

*  U+0400 - U+045F (Kiril)
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USB Verileri

Ozel Dil Dizeleri Olusturma

Ozel dil dosyasi, iki siitun igeren sekme ile ayrilmig bir
metin dosyasidir. ilk siitun, indirme sirasinda segili olan
dildeki dizelerin listesinden olusur. ikinci siitun, dzel dil
dizeleri girmek igin kullanilabilir. Daha énce 6zel bir dil
yuklenmisse, bu sutun 6zel dizeleri igerir. Aksi takdirde,
ikinci sttun bostur.

Ozel dil dosyasinin ikinci stitununu gerektigi gibi
dizenleyin ve dosyay! yiklemek i¢in Yiikleme
Prosediiri. sayfadaki 38 bélimuine bakin.

Ozel dil dosyasinin bigimi son derece dnemlidir.
Yukleme isleminin basarili olmasi i¢in asagidaki
kurallara uyulmalidir.

+  kinci stitundaki her bir satir igin 6zel bir dize tanimlayin.

NOT: Ozel dil dosyasi kullaniliyorsa,
DISPTEXT.TXT dosyasinda her bir giris i¢in 6zel bir
dize tanimlamaniz gerekir. Bos ikinci sttun alanlari,
ADM'de bos olarak géruntilenir.

* Dosya adi DISPTEXT.TXT olmalidir.

*  Dosya bigimi, Unicode (UTF-16) karakter temsilini
kullanan sekme ile ayrilmis bir metin dosyasi
olmaldir.

* Dosya, yalnizca iki situn igermeli ve sutunlar tek bir
sekme karakteriyle ayrilmis olmalidir.

* Dosya Uzerinde satir ekleme veya kaldirma islemi
yapmayin.

« Satirlarin sirasini degistirmeyin.
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Yukleme Prosediuru

Bir sistem yapilandirmasi dosyasini ve/veya 6zel dil
dosyasini yuklemek i¢in bu prosedura kullanin.

1. Gerekirse, USB flas bellek tizerinde dogru klasér
yapisini otomatik olarak olusturmak i¢in Yiikleme
Prosediiru prosedirind uygulayin.

2. USB flas bellegdi bilgisayarin USB portuna takin.

3. USB flas belledi penceresi otomatik olarak agilir.
Otomatik olarak acilmazsa, USB flag bellegi
Windows Explorer'dan agin.

4. GRACO klaséruni agin.

5. Sistem klasoériini agin. Birden fazla sistemle
calisiyorsaniz, GRACO klasori iginde birden gok
klasor olacaktir. Her klasor, ilgili ADM seri numarasiyla
etiketlenmistir (seri numarasi modulin arkasindadir).

6. Sistem yapilandirma ayarlari dosyasini
yukliyorsaniz, SETTINGS.TXT dosyasini UPLOAD
klasoriine yerlestirin.

7. Ozel dil dosyasini yiikliyorsaniz, DISPTEXT.TXT
dosyasini UPLOAD klasdriine yerlestirin.

8. USB flas bellegdi bilgisayardan ¢ikarin.
9. USB flag bellegi ADM USB portuna takin.

10. Menu ¢ubugu ve USB gdsterge isiklari, USB'nin
dosya indirmekte oldugunu gdsterir. USB etkinliginin
tamamlanmasini bekleyin.

11. USB flas bellegi USB portundan ¢ikartin.

NOT: Ozel dil dosyasi yiiklendiyse artik sayfa
Gelismis Ayar Ekrani 1, 26 icindeki Dil agilir
menusinden yeni dili segebilirsiniz.
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

lletisim Ag Gecidi Modiilii (CGM)

Baglanti Ayrintilari

Sebeke
Sebeke standartlarina gore kablolari sebekeye baglayin.
PROFINET
MS
NS I;' Baglanti
TI11814A

Ethernet araylizii PROFINET ile talep edildigi sekliyle
100M bit, tam ¢ift kath olarak ¢alisir. Ethernet araytzu
otomatik kutup algilamasi ve otomatik ¢capraz kablolama
kabiliyetine sahiptir.

Ag Durumu (NS)
Durum Aciklama Yorumlar
Kapali Cevrimdigi *  Elektrik yok
* GG ile baglanti yok
Kumanda
Yesil Cevrim igi, *  G/C Kumandasiyla baglanti
(CALISTIRMA) kuruldu
*  CALISTIRMA durumuyla
G/C Kumandasi
Yesil Cevrim igi, * G/C Kumandasiyla baglanti
Yanip (DURDURMA) kuruldu
Soénuyor *  DURDURMA durumuyla
G/C Kumandasi
3A6904A

Modiil Durumu (MS)
Durum Aciklama Yorumlar
Kapal Baslatiimadi Elektrik yok ya da modil
“AYAR” veya “NW_INIT”
durumunda
Yesil Normal Ariza tespit olaylari
galisma gOrunlyor
Yesil Yanip Basglatildi, Ag Uzerinde duguimu
Sonuyor ariza tespit tanimlamak igin
olaylari muhendislik araglariyla
gOrunlyor kullanildi
Kirmizi istisna hatasi Modiil “ISTISNA”
durumunda
Kirmizi Yapilandirma Beklenen Tanimlama
(1 yanip hatasi Gercek Tanimlamadan
sénme) farkh
Kirmizi IP Adresi IP adresini sistem
(2 yanip ayarl degil monitdra ya da DNS
sbénme) sunucusuyla ayarlayin
Kirmizi istasyon Adi istasyon Adini sistem
(3 yanip ayarl degil monitériyle ayarlayin
sbnme)
Kirmizi Dahili Ana Sisteme gui¢ ver; moduli
(4 yanip Hata degistir
sbnme)

Baglanti/Etkinlik (Baglanti)

Durum Aciklama
Kapal Baglanti Yok, iletisim mevcut degil
Yesil Baglanti kuruldu, iletisim mevcut degil
Yesil, Baglanti kuruldu, iletisim mevcut
yanip
sonlyor
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

EtherNet/IP DeviceNet
MS NS MS
[ L1
NS IE Baglanti 101 N N
1T 2 3 45
TI11814A
TI11815A
Ethernet arayizi PROFINET ile talep edildigi sekliyle DC
100Mb!t, tam cift kath olarak calisir. _Ethernet arayuzu Ag Durumu (NS)
otomatik kutup algilamasi ve otomatik ¢apraz kablolama
kabiliyetine sahiptir. Durum Agiklama
Ag Durumu (NS) Kapali Cevrim igi degil/ Elektrik yok
Yesil Cevrim igi, bir veya birkag baglanti kuruldu
Durum Agiklama Yesil Yanip Cevrim igi, baglanti kurulamadi
Kapali Elektrik yok veya IP adresi yok Sonuyor
1H
Yesil Cevrim igi, bir veya birkag baglanti kuruldu (1Hz)
(CIP Sinifi 1 veya 3) Kirmizi Kritik baglanti arizasi
Yesil Cevrim igi, baglanti kurulamadi KirmiziYanip | Bir veya birkag baglantida zaman agimi
Sonlyor (1Hz)
Kirmizi Cift IP adresi, CIDDI hata KirmizifYesil | Kendi kendine test
- ; - Degisiyor
Yanip Bir veya birka¢ baglanti zaman asiminda
Soénen (CIP Sinifi 1 veya 3)
Kirmizi Modiil Durumu (MS)
Modiil Durumu (MS) Durum Agiklama
Kapali Elektrik yok veya baslatiimadi
Durum Agiklama Yesil Baslatildi
Kapall Elektrik yok Yesil Yanip Kayip ya da eksik yapilandirma, aygitin
Yesil Calistirma durumundaki Tarayici ile Kontrol Soénuyor devreye alinmasi gerekli
Edildi (1 Hz)
Yesil Yapilandiriimadi veya Tarayici Bosta durumda Kirmizi Duzeltilemez Hatalar
Yanip Kirmizi Yanip | Duzeltilebilir Hatalar
Sénulyor Sonlyor
Kirmizi | Ana ariza (iISTISNA durumu, CIDDI hata vb.) (1 Hz)
Yanip Diizeltilebilir hatalar Kirmizi/Yesil Kendi kendine test
Sénen Degisiyor
Kirmizi

DeviceNet Konnektorii (DC)
BAGLANTI/Etkinlik (Baglanti)

Pim Sinyal Aciklama
Durum Agiklama 1 V- Negatif bara besleme voltaji
Kapali Baglanti yok, etkinlik yok 2 CAN_L CAN disUk bara hatti
Yesil Baglanti kuruldu 3 KORUMA | Kablo korumasi
Yesil Aktivite 4 CAN_H CAN yliksek bara hatti
;?jag)yor 5 V+ Pozitif bara besleme voltaji
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

PROFIBUS PROFIBUS Konnektérii (DC)
ST Pim Sinyal Aciklama
1 - -
2 - -
3 B Hatti Pozitif RxD/TxD, RS485 diizeyi
TI11816A 4 RTS Gonderilecek talep
5 GND Toprak (izole edilmis)
(}all§ma Modu (OP) Barasi
Durum Aciklama 6 gx:ara +5V sonlandirma gticl (izole edilmig)
Kapali Cevrim ici degil/ Elektrik yok _ _
Yesil Cevrim ici, veri degisimi 8 AHatti | Negatif RxD/TxD, RS485 diizeyi
Yesil Yanip Cevrim igi, temiz _ _
Sdénuyor
- ; Kablo PROFIBUS standardina goére
Yanip Sénen | Parametrelendirme hatasi Muhafaza | Kilif Anybus koruyucu topraklamasina
Kirmizi kablo koruma filtreleriyle dahili
(1yanip olarak baglanmis.
sénme)
Yanip Sénen | PROFIBUS Yapilandirma hatasi
Kirmizi
(2 yanip
sénme)
Durum Modu (ST)
Durum Aciklama
Kapali Elektrik yok veya baslatiimadi
Yesil Baslatildi
Yesil Yanip Baglatildi, ariza tespit olaylari gértiniiyor
Sondyor
Kirmizi istisna hatasi
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

Genel Bakis

iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM), E-Flo SP sistemi ve
segili sebeke arasinda kumanda baglantisi saglar. Bu
Ozellik rapor izlemeyi ve harici otomasyon sistemleriyle
kumandayi saglar.

NOT: Asagidaki sistem adi yapilandirma dosyalari
help.graco.com adresinde bulunabilir.

+ EDS dosyasi: DeviceNet veya Ethernet/IP sebeke aglari
* GSD dosyasi: PROFIBUS sebeke aglari
*+ GSDML: PROFINET gsebeke aglari

NOT: CGM kurulumu igin sistem kilavuzuna bakin.

E-Flo SP ve PLC Baglanti Ayari

PLC parametrelerinin dogru ayarlandigini teyit edin;
Ag Gegcidi Haritasi tablosuna bakin.

NOT: PLC baglanti parametreleri dogru ayarlanmamigsa
E-Flo SP ile PLC arasinda baglanti kurulamaz. Standart ag
gegidi haritasi 17X095 olup bir ADM ve bir CGM ya da
otomatik gegcisli 1 tandem sistem ile 6 pompayi destekler.
Ayri olarak satin alinabilecek daha kiguk bir harita
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(17Z2463) mevcuttur. Yalnizca 512 bit (64 bayt) altini
destekleyen donanima yodneliktir. Daha kiguk 172463
harita, 1 ADM ve 1 CGM veya 1 adet otomatik gegisli
tandem ile yalnizca 3 pompay! destekler.

Ag Gecidi Haritasi: 17X095, | Ag Gegidi Haritasi: 172463,

6 Yardimci/6 Ram/1 3 Yardimci/3 Ram/1 Tandem
Tandem igin icin

lletisimBigim Veri-SINT |lletigsimBigim Veri-SINT

Qirig, Grubu 100 Qiris Grubu 100

Ornegi: Ornegi:

Giris Boyutu: 84 Giris Boyutu: 42

(;Ikl§ Grubu 150 §|k|§ Grubu 150

Ornegi: Ornegi:

Cikis Ornegi 38 Cikis 20

Boyutu: Ornek Boyutu:

Mevcut Dahili Veriler

Aksi belirtiimedikge baytlar, her bir 6rnekte yiiksek son
haneli sirada saklanir (6rnek igindeki bayt sirasi:
en 6nemli... en az 6nemli).

NOT: E-Flo SP’nin verileri aldigini dogrulamak igin
Otomasyon Cikislari, karsilik gelen Otomasyon Girigleri
tarafindan izlenebilir.

3A6904A




iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

PLC’den Cikis / Graco E-Flo SP’ye Giris

Sinyal Veri Tipi BIT | BAYT | Belirteg Uy:'r:mﬁj su
SYS - Veri Degisim Komutu Tam Sayi 0-15 0-1 T 6X,3X
P1 - Sistem Etkinlestirme Talebi Boolean 0 I 6X,3X
P1 - PLC Kontrol Kilidi Boolean 1 I 6X,3X
P1 - Pompa Etkinlestirme Boolean 2 T 6X,3X
P1 - Basing Kontrollini Etkinlestirme Boolean 3 T 6X,3X
P1 - Akis Kontroliina Etkinlestirme Boolean 4 2 iy 6X,3X
P1 - Hatayi onayla / temizle Boolean 5 T 6X,3X
P1 - Doldurma Talebi Boolean 6 <> 6X,3X
P1 - Devridaim Talebi Boolean 7 T 6X,3X
P1 - Basingsizlandirma Talebi Boolean 0 t 6X,3X
P1 - Gegis Talebi Boolean 1 3 T 6X,3X
P1 - {Aynlan Bitler} Boolean 2-7 6X,3X
P1 - Basing Hedefi (xx,x bar) Tam Sayi 0-15 4-5 i 6X,3X
P1 - Akis Hedefi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 6-7 g 6X,3X
P2 (yukaridaki 2-3 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 8-9 X 6X,3X
P2 - Basing Hedefi (xx,x bar) Tam Sayi 0-15 10-11 . 6X,3X
P2 - Akis Hedefi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 12-13 . 6X,3X
P3 (yukaridaki 2-3 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 14-15 X 6X,3X
P3 - Basing Hedefi (xx,x bar) Tam Sayi 0-15 16-17 X 6X,3X
P3 - Akis Hedefi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 18-19 X 6X,3X
P4 (yukaridaki 2-3 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 20-21 X 6X
P4 - Basing Hedefi (xx,x bar) Tam Sayi 0-15 22-23 X 6X
P4 - Akis Hedefi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 24-25 X 6X
PS (y“ks;f;akl;ijabs"’:;’“a””'” Boolean 0-15 26-27 ) 6X
P5 - Basing Hedefi (xx,x bar) Tam Sayi 0-15 28-29 X 6X
P5 - Akis Hedefi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 30-31 X 6X
P6 (yukaridaki 2-3 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 32-33 X 6X
P6 - Basing Hedefi (xx,x bar) Tam Sayi 0-15 34-35 X 6X
P6 - Akis Hedefi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 36-37 X 6X
I - Sistemin tamami igin gegerlidir.
T - Aktif pompa icin gecerlidir.
< - Aktif pompa devre digi birakilmissa aktif pompa igin gegerlidir; aktif pompa etkinlestiriimisse aktif olmayan pompa i¢in gegerlidir.
X - Tandem sistemlerde gecerli degildir.
* - Tandem sistemlerde Temizleme igin kullanilir.
3X - Map 17Z463 destegi; 3 pompa ve Tandem igin.
6X - Map 17X095 destegi; 6 pompa ve Tandem igin.
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PLC’ye Girig/Graco E-Flo SP’den Cikis

Sinyal VeriTipi | BIT | BAYT | Belirteg Uyrr:::ﬁ‘ gu
P1 - Sinyal Boolean 0 1 6X,3X
P1 - PLC Kontrol Kilidi Aktif Boolean 1 T 6X,3X
P1 - Otomasyon Kontroll hazir Boolean 2 T 6X,3X
SYS - Sistem etkinlestirildi Boolean 3 T 6X,3X
P1 - Pompa hareket etmeye ¢alisiyor Boolean 4 0 1 6X,3X
P1 - Pompa gercekten hareket ediyor Boolean 5 T 6X,3X
P1 - Aktif alarm yok Boolean 6 1 6X,3X
P1 - Aktif sapma yok Boolean 7 T 6X,3X
P1 - Aktif dneri yok Boolean 0 T 6X,3X
P1 - Dolum Aktif Boolean 1 T 6X,3X
P1 - Devridaim Aktif Boolean 2 T 6X,3X
P1 - Basingsizlandirma Aktif Boolean 3 ] 1 6X,3X
P1 - Varil Dusuk Boolean 4 T 6X,3X
P1 - Varil Bos Boolean 5 1 6X,3X
P1 - Doldurulmadi Boolean 6 T 6X,3X
P1 - Pompa 1 aktif (yalnizca Tandem sistemler) Boolean 7 by 6X,3X
P1 - Veri Degisimi Aktif Komutu Boolean 0-15 2-3 1 6X,3X
P1 - Gergek Pompa Akis Hizi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 4-5 T 6X,3X
P1 - Cikis Basinci (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 6-7 T 6X,3X
P1 - Giris Basinci (veya filtre basinci) (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 8-9 T 6X,3X
P1 - Veri Degisimi Degeri Tam Sayi 0-31 10-13 T 6X,3X
P2 (yukaridaki 0-1 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 14-15 O 6X,3X
P2 - Veri Degisimi Aktif Komutu Boolean 0-15 16-17 O 6X,3X
P2 - Gergek Pompa Akis Hizi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 18-19 O 6X,3X
P2 - Cikis Basinci (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 20-21 O 6X,3X
P2 - Girig Basinci (veya filtre basinci) (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 22-23 O 6X,3X
P2 - Veri Degisimi Degeri Tam Sayi 0-31 24-27 O 6X,3X
P3 (yukaridaki 0-1 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 28-29 X 6X,3X
P3 - Veri Degisimi Aktif Komutu Boolean 0-15 30-31 X 6X,3X
P3 - Gergek Pompa Akis Hizi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 32-33 X 6X,3X
P3 - Cikis Basinci (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 34-35 X 6X,3X
P3 - Girig Basinci (veya filtre basinci) (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 36-37 X 6X,3X
P3 - Veri Degisimi Degeri Tam Sayi 0-31 38-41 X 6X,3X
P4 (yukaridaki 0-1 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 42-43 X 6X
P4 - Veri Degisimi Aktif Komutu Boolean 0-15 44-45 X 6X
P4 - Gergek Pompa Akis Hizi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 46-47 X 6X
P4 - Cikis Basinci (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 48-49 X 6X
P4 - Giris Basinci (veya filtre basinci) (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 50-51 X 6X
P4 - Veri Degisimi Degeri Tam Sayi 0-31 52-55 X 6X
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. Co ; . Harita
Sinyal Veri Tipi BIT BAYT Belirteg Uyumlulugu
P5 (yukaridaki 0-1 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 56-57 X 6X
P5 - Veri Degisimi Aktif Komutu Boolean 0-15 58-59 X 6X
P5 - Gergek Pompa Akis Hizi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 60-61 X 6X
P5 - Cikis Basinci (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 62-63 X 6X
P5 - Girig Basinci (veya filtre basinci) (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 64-65 X 6X
P5 - Veri Degisimi Degeri Tam Sayi 0-31 66-69 X 6X
P6 (yukaridaki 0-1 baytlarinin kopyalanmasi) Boolean 0-15 70-71 X 6X
P6 - Veri Degisimi Aktif Komutu Boolean 0-15 72-73 X 6X
P6 - Gergek Pompa Akis Hizi (xxx cc/dak) Tam Sayi 0-15 74-75 X 6X
P6 - Cikis Basinci (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 76-77 X 6X
P6 - Giris Basinci (veya filtre basinci) (x,xx bar) Tam Sayi 0-15 78-79 X 6X
P6 - Veri Degisimi Degeri Tam Sayi 0-31 80-83 X 6X
T - Yalnizca aktif pompanin durumunu ifade eder.
¢ - Yalnizca aktif olmayan pompanin durumunu ifade eder.
1 - Her iki pompanin durumu dikkate alinir.
x - Tandem sistemlerde gecerli degildir.
3X - Map 172463 destegdi; 3 pompa ve Tandem igin.
6X - Map 17X095 destegi; 6 pompa ve Tandem igin.
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Veri Degigimi
NOT: Veri Degisimini kullanmak icin sinyallerin

zamanlamasina iliskin olarak litfen zamanlama
semalarina basvurun.

Veri Degisimi, bir veri konumundaki birtakim farkli
degiskenleri okumak icin kullanilan sikistiriimis bir
yapidir. Birden fazla gerekiyorsa bunlar arasinda gegis
yapilmahdir.

Veri Degisimi agagidakilere yonelik bir yontemdir:

1. Ayarlama “SYS — Veri Degisim Komutu”, 16 bitlik bir
tam sayi (bayt 0-1).

2. Okuma - “P1 — Veri Degisimi Aktif Komutu”, 16 bitlik
bir tam sayi (bayt 2-3).
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3. Okuma - “P1 — Veri Degisim Degeri”, 32 bitlik bir tam
say! (bayt 10-13).

Ornek:

Pompa 2’deki devir hizinin Veri Degisimi araciligiyla
okunmasi.

1. 0-1 baytlarini 9’a ayarlayin (10 tabani).

2. 9 olarak okundugundan emin olmak icin
16-7 baytlarini okuyun (10 tabani).

3. Pompa 2’nin aktif devir hizini 6grenmek igin
24-27 baytlarini okuyun.
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

E-Flo SP Veri Degigimi

(10 tab:glnr::; gﬁgiT:k say!1) Adi Birim / Bigim
0 Aktif Alarmlar Bit Alani
1 Aktif Sapmalar Bit Alani
2 Aktif Oneriler Bit Alani
3 Pompa Konumu Yizde Strok

(0 = alt, 100 = Ust)

4 Tahrik Motoru Kullanim Omri Devirleri Doénguler

5 Tahrik Motoru Sifirlanabilir Devirleri Dongiler

6 Pompa Sifirlanabilir Devirleri Dongiiler

7 Baski Plakasi Sifirlanabilir Devirleri Doéngller

8 Kalan Varil Hacmi cc

9 Devir Hizi 1/10 CPM

10 Akigkan Filtresi Delta 1/10 bar

11 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %0 - 9 (kullanim émrt) Déngller

12 [tme Kuvvetine gdre Tahrik Motoru Devirleri, %10 - 19 (kullanim émra) Dongdler

13 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %20 - 29 (kullanim émrti) Doéngller

14 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %30 - 39 (kullanim 6mrii) Doéngller

15 [tme Kuvvetine gdre Tahrik Motoru Devirleri, %40 - 49 (kullanim émra) Dongdler

16 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %50 - 59 (kullanim émrti) Déngller

17 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %60 - 69 (kullanim 6mrii) Doéngller

18 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %70 - 79 (kullanim émrti) Doéngller

19 [tme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %80 - 89 (kullanim émrt) Doéngdller

20 [tme Kuvvetine gbre Tahrik Motoru Devirleri, %90 - 100 (kullanim émr() Dongdler

21 Itme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %0 - 9 Doéngller

(son sifirlamadan itibaren)

22 Itme Kuvvetine gére Tahrik Motoru Devirleri, %10 - 19 (son Doéngller
sifilamadan itibaren)

23 Itme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %20 - 29 (son Dongdler
sifilamadan itibaren)

24 Itme Kuvvetine gére Tahrik Motoru Devirleri, %30 - 39 (son Dongler
sifirlamadan itibaren)

25 Itme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %40 - 49 (son Doéngller
sifirlamadan itibaren)

26 [tme Kuvvetine gbre Tahrik Motoru Devirleri, %50 - 59 (son Doéngller
sifirlamadan itibaren)

27 Itme Kuvvetine gére Tahrik Motoru Devirleri, %60 - 69 (son Doéngller
sifilamadan itibaren)

28 Itme Kuvvetine gére Tahrik Motoru Devirleri, %70 - 79 (son Dongdler
sifilamadan itibaren)

29 Itme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %80 - 89 (son Doéngdller
sifirlamadan itibaren)

30 Itme Kuvvetine gore Tahrik Motoru Devirleri, %90 - 100 (son Doénguler
sifiramadan itibaren)

31 Basin¢ Hedefi 1/10 bar

32 Akis Hedefi cc/dakika
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

Zamanlama Diyagramlari

Asagidaki semalarda “Otomasyon Kontrolii Hazir”

ifadesi asagidaki durumlari temsil eder:
»  Sistem etkinlestirildi

»  Aktif alarm yok

+ ADM “Uzaktan Mod’da

Basin¢g Modu

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikislar)

Otomasyon Kumandasi Hazir J

Slnyal(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||

PLC Kilidi Aktif |

Pompa Hareket Etmeye Calisiyor

Otomasyon Cikiglan (E-Flo SP Girigleri)

PLC Kontrol Kilidi |

*Basing Kontrollinu Etkinlestirme |

*Basing Hedefi (tam say1) |

*Pompa Etkinlestirme

*Tumu tek seferde etkinlestirilebilir. Herhangi biri devre disi birakildiginda pompa durur.
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

Akis Modu

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikiglari)

Otomasyon Kumandasi Hazir _I

siyal (thi2) LT L LT LT LT LT LT LT LT LT LT LT L L

PLC Kilidi Aktif I

Pompa Hareket Etmeye Calisiyor I | |

Otomasyon Cikiglar (E-Flo SP Girisleri)

PLC Kontrol Kilidi I
*Akis Kontrollini Etkinlestirme _l
*Akis Hedefi (tam say1) I

*Pompa Etkinlestirme —I I I

*Tumi tek seferde etkinlestirilebilir. Herhangi biri devre digi birakildiginda pompa durur

Basing Akis Birlesik

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikislari)

Otomasyon Kumandasi Hazir _I

Slnyal(1Hz)|||||||||||||||||||||||I||||
PLC Kilidi Aktif _I

Pompa Hareket Etmeye Calisiyor I I |

Otomasyon Cikiglar (E-Flo SP Girisleri)

PLC Kontrol Kilidi |
Akis Kontrollini Etkinlestirme —I
Basing Kontroliinu Etkinlestirme I
*Akis Hedefi (tam say1) | | |
*Basing Hedefi (tam sayi1) I I—I

*Pompa Etkinlestirme | I |

*Tumu tek seferde etkinlestirilebilir. Herhangi biri devre disi birakildiginda
pompa durur (¢alismasi igin basing ve/veya akis etkinlestirilmelidir).
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Doldurun

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikislar)

Otomasyon Kumandasi Hazir _I

siyal i) L L L L L L L L L

PLC Kilidi Aktif I
Pompa Hareket Etmeye Calisiyor I_I—I
Dolum Aktif |_|—| | (Zaman agimi)

(

Otomasyon Gikiglar (E-Flo SP Girisleri)

PLC Kontrol Kilidi I
*Tandem: Aktif Olmayan Pompa
Akis Hedefi (tam say1) |
*Tandem: Aktif Olmayan Pompa
Basing Hedefi (tam sayi) |
*Bagimsiz Ram:
Pompa x Akis Hedefi (tam say1) I
*Bagimsiz Ram:
Pompa x Basing Hedefi (tam sayi) —I
*Pompa Talebi I_I—I

*Tumu tek seferde etkinlestirilebilir.

RERNI

T Her ikisi de etkinlestiriimelidir.

50 3A6904A



iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

Yeniden Devridaim

Devridaim 6zelliginin kullanilabilmesi igin:

Ram veya Tandem sistem bulunmalidir

Akiskan solenoidi kiti ADM Ayar Ekraninda
kurulmali ve etkinlestiriimelidir

ADM “Uzaktan Mod"da

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikiglari)

Otomasyon Kumandasi Hazir J

Smyal(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||
PLC Kilidi Aktif I

Pompa Hareket Etmeye Calisiyor |

Devridaim Aktif |

Otomasyon Gikiglan (E-Flo SP Girisleri)

PLC Kontrol Kilidi I
*Akis Kontrollinii Etkinlestirme |
*Basing Kontroliini Etkinlestirme |
*Akis Hedefi (tam sayi) I
*Basing Hedefi (tam say1) I

*Devridaim Talebi |

Pompa Etkinlestirme I _— . A . .
*TUmd tek seferde etkinlestirilebilir. Pompa etkinlestirme
en son gerceklestiriimelidir.
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Basing¢sizlandirma

Basingsizlandirma dzelligini kullanmak igin:

* Ram veya Tandem sistem bulunmahdir

*  Akigkan solenoidi kiti ADM Ayar Ekraninda
kurulmali ve etkinlestirilmelidir

*  ADM “Uzaktan Mod"da

* Pompa Gegisi, Talep, Dolum Talebi veya
Devridaim aktif olamaz

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikiglar)

Otomasyon Kumandasi Hazir _I

Slnyal(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||
PLC Kilidi Aktif I
Basingsizlandirma Aktif |

Otomasyon Cikiglari (E-Flo SP Girigleri)
PLC Kontrol Kilidi |
Basingsizlandirma Talebi I
Pompa Etkinlestirme I

(akis veya basing

ayar noktasi gerekli degildir)

Sistem Etkinlestirme Talebi

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikislari)

Slnyal(1Hz)||II||||||||||||||I|II|II|II
Sistem Etkinlestirildi
(tim pompalarda okunur) —I

Otomasyon Kumandasi Hazir —I

Otomasyon Cikiglan (E-Flo SP Girisleri)

Sistem Etkinlestirme Talebi I I
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Hatayi Onayla-Temizle

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikiglari)

Veri Degisimi - Alarmlar (tam sayi) I I

Slnyal(1Hz)||||||||||||||||||||||||||||

Aktif Alarm Yok

Otomasyon Gikiglan (E-Flo SP Girisleri)

Hatalari Onayla/Temizle | I

Gegis

Gegis 6zelligini kullanmak igin:
*  Tandem sistem bulunmalidir
*  ADM “Uzaktan Mod’da

. Dolum Talebi, Devridaim Talebi ve
Basingsizlandirma Talebi aktif olamaz

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikislari)
Dislk Seviye Pompa 1 (6rnek) |

Slnyal(1Hz)||||||||||IIIIIIIIIIIII|||||
Pompa 1 Aktif

Otomasyon Cikiglar (E-Flo SP Girisleri)

Gegis Talebi | I

Veri Degigimi

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikiglari)
Slnyal(1Hz)||||||||||||||||IIIII|||IIII

Veri Degisimi Aktif Komutu

Veri Degisimi Degeri (5Hz) I

Otomasyon Gikiglan (E-Flo SP Girisleri)

Veri Degisimi Komutu

(tam say1) —I
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iletisim Ag Gegidi Modiilii (CGM)

Gig¢ Sifirlama

Otomasyon Girigleri (E-Flo SP Cikiglari)
sinval (1) | [T [ 2" P LML

Otomasyon Cikiglar (E-Flo SP Girigleri)

Sistem Etkinlestirme Talebi | I
PLC Kontrol Kilidi |
Basing Kontroluini Etkinlegtirme |

Basing Hedefi (tam sayi) |

Pompa Etkinlestirme |

Sistem Etkinlestirildi
(tim pompalarda okunur) |

Otomasyon Kumandasi Hazir |
PLC Kilidi Aktif I
Pompa Hareket Etmeye Calisiyor |

NOT: Valf kapatildiginda mevcut durumunda kalacaktir. 1 Hz'deki
bir durum degisikligi, gtict tespit etmek igin kullaniimahdir.
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Ayar

Ag Gegidi Ekranlari

Ag Gegidi ekranlari, sebekeyi yapilandirmak icin
kullanilir. Bu ekranlar yalnizca, sisteminize dogru bir
sekilde CGM kurulmussa gosterilir. Dogru kurulum igin
sistem kilavuzunuza bakin.

1. Sistem acik ve etkinken, Ayar ekranlarina erismek

igin gJ 6gesine basin.

2. AnaAg Gegidi ekranina gitmek igin sol ok tusuna iki
kez basin.

| EtherMet! P IT
IP Address [192[158]000]001 1
DHCP:

Subnet Mask:
Gateway:
DS 1:

DS 2

3A6904A
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PROFIBUS Sebeke Ekranlari

Bu ekranlar yalnizca bir PROFIBUS Sebeke CGM'si
kuruluysa gosterilir.

Ekran 1

Bu ekran kullanicinin aygit adresi, kurulum tarihi, yer
etiketi, islev etiketi ve agiklamayi ayarlamasina olanak
saglar.

02/05/19 12:12][4][ Sys

tern |REEET| Acvanced I:

PROFIBUS

Device Address: [126] 1
Install Diate: [2019-02-07 000
Location Tag: [CELL 1
Function Tag: [E-Fla 5P
Diescription: [SUPPLY PLUIMP

Ekran 2

Bu ekranda donanim revizyonu, sistem seri numarasi ve
veri haritasi tanimlama bilgileri géruntulenir.

PROFBLS IT
Harcdware Revisior; 0001
Systern Serial # 05201222 !
Map I Q0002
Map Marme; E-Flo 5P

Map Revision; 001,001
Map Date; 114200158
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PROFINET Sebeke Ekranlari Ekran 3
Bu ekranlar yalnizca bir PROFINET Sebeke CGM'si Bu ekranda donanim revizyonu, sistem seri numarasi ve
kuruluysa gosterilir. veri haritas| tanimlama bilgileri géruintdlenir.

Ekran 1

Bu ekran kullanicinin IP Adresi, DHCP ayarlari, alt ag

S - L PROFINET
maskesi, ag gecidi ve DNS bilgilerini ayarlamasina
olanak saglar. Hardware Revision; 0001
Systern Serial #: 06201222
Syrsterm Fieldius MEIICI L Q0002
tive Errors Map Marne: E-Flo 5P

PROFIMET Map Revision: 001,001
E _ Map Date: 11720018
IP Address: 16E8[000[001
DHCP: o
Subinet Mask:
Gateway:

D5 1; [000[000[000[000]
D5 2 [000[000[000[000]

Ekran 2

Bu ekran kullanicinin istasyon adi, kurulum tarihi, yer etiketi,
islev etiketi ve agiklamayi ayarlamasina olanak saglar.

E PROFINET !

Station Marne; [E-Flo SP |
Install Date: [2019-02-07 0500 |
Location Tag: [CELL 1 |
|

|

Function Tag: [E=Flo SF
Description; [SUPPLY PUMP
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EtherNet/IP Sebeke Ekranlari

Bu ekranlar yalnizca bir EtherNet/IP Sebeke CGM'’si
kuruluysa gosterilir.

Ekran 1

Bu ekran kullanicinin IP adresi, DHCP ayarlari, alt ag
maskesi, ag gecidi ve DNS bilgilerini ayarlamasina
olanak saglar.

E Etheriet/P [+

P Address: [192]168[000[001 1
DHCP:
Subnet Mask:
Gateway:
DINS 1:
DING 2

Ekran 2

Bu ekranda donanim revizyonu, sistem seri numarasi ve
veri haritasi tanimlama bilgileri gérintulenir.

EthierMet/IP IT
Harcware Revision; 0001
Systern Serial #: 06201222 2
Map IOy 00002
ap Marme: E-Flo 5P

Map Revision: 001001
Map Dates 11520415

3A6904A
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DeviceNet Sebeke Ekrani

Bu ekran yalnizca bir DeviceNet Sebeke CGM'si
kuruluysa gosterilir.

Bu ekran kullanicinin donanim revizyonu, sistem seri
numarasi ve veri haritas| tanimlama numarasinin yani
sira aygit adresi ve baud hizini da ayarlamasina olanak
saglar.

Adhvanced IT

/ DeviceMet
| Dievice Address: [ 0]
Baud Rate: [125]+]
Harchuare Revision; 0001
Systern Serial # 06201222
Map ID: 00002
Map Marme: E-Flo SP
Map Revision: 001,001
Map Date: 11/20/15
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G/C Ente

i Modiilii (CGM)

grasyonu

Konektor |Pim

Giris/Cikis

Aciklama

1

lletisimler ve
24 Vdc Gucl

GCA CAN portu. ADM veya CGM’ye baglanti

2

lletigimler ve
24 Vdc Gucl

GCA CAN portu. ADM veya CGM’ye baglanti

24 Vdc Dijital Cikig:
-24VACIK
-0 V KAPALI

Seviye sensorleri igin 24 V glig

24 Vdc Dijital Girig:
->4VACIK
- <1V KAPALI

Bos Seviye Sensoru Girisi: Sensor bos varil algiladiginda giris pimi KAPALI olur.

Toprak / Geri Donus

Toprak / Geri Donus

4

24 Vdc Dijital Giris:
->4VACIK
-<1VKAPALI

Dusik Seviye Sensoru Girisi: Sensor dusuk varil algiladiginda giris pimi KAPALI olur.

5

Kullaniimiyor

Akiskan Solenoid

i Kurulu Olmayan Yardimci ve Ram Sistem:

Basing Komutu: Analog deger ¢ikis basing hedefiyle orantilidir. 0 V degeri ¢ikis basincini

1 | 0-10 V Analog Girig 0 olarak ayarlar. 10 V degeri ¢ikis basincini, pompa alt grubunun hacmine gére
belirlenen maksimum degere ayarlar.
Akis Komutu: Analog deger ¢ikis akis hizi hedefiyle orantilidir. 0 VV degeri akis hizini
2 | 0-10 V Analog Girig 0 olarak ayarlar. 10 V degeri akis hizini, pompa alt grubunun hacmine ve maksimum
devir hizina goére belirlenen maksimum degere ayarlar.
3 | Toprak / Geri Dénis Toprak / Geri Donus
4 | +5Vdc Besleme Gug
24 Vdc Dijital Girig: . . . . N . e .
4 5 |->4VACIK Sistem Etkinlestirme: Dijital giris ACIK oldugunda sistem aktiftir; dijital giris KAPALI
- <1V KAPALI oldugunda sistem aktif degildir.
24 Vdc Dijital Giris:
6 |->4 VAQIJK ® Basing Modu Etkinlestirme: Dijital giris ACIK oldugunda basing modu etkindir; dijital giris
- <1V KAPALI KAPALI oldugunda basing modu devre digidir.
24 Vdc Dijital Girig: . . -, N AT .
7 |->4vACK Akis Modunu Etkinlegtirme: Dijital giris ACIK oldugunda akis modu etkindir; dijital giris
- <1V KAPALI KAPALI oldugunda akis modu devre disidir.
8 24 Vdc Dijital Cikis: Hazir / Ariza Tespit Edildi: Dijital gikis ACIK oldugunda pompa galismaya hazirdir, dijital

-24 V ACIK - 0 V KAPALI

cikis KAPALI oldugunda ise pompa hata durumundadir.

Akiskan Solenoid

i Kurulu Olan Tandem ve Ra

m Sistem:

4 1 | Kullanilmiyor — |-----
2 | Kullanilmiyor |- ----
3 | Toprak / Geri Donis Toprak / Geri Donils
4 | Kullaniimiyor |- ----
5 | Kullanilmiyor — |-----
6 | Kullanilmiyor — |-----
7 | 24 vdc Dijital Gikis: Solenoid Etkinlestirme: Dijital giris AGIK oldugunda akiskan solenoidi etkindir; dijital giris
-24 V ACIK - 0 V KAPALI | KAPALI oldugunda akigkan solenoidi devre digidir
8 | Kullanilmiyor |- ----
5 - | Analog Diferansiyel Giris | Cikis Basinci TransdUser Portu
6 - | Analog Diferansiyel Giris Girig Basinci Transdlser Portu veya tandem sistemlerde akigkan filtresi basing

transdiserlerinden biri.

NOT: Bkz., sayfa. Konektér Tanimlamasi 59
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Konektor Tanimlamasi

Konektor 2

Konektor 1

Konektor 4

[3p)
ol
Q
2
X
[
c
o
X

Konektor 5

59

3A6904A



Standart Graco Garantisi

Graco, bu belgede basvuruda bulunulmakta olup Graco tarafindan lretilmis ve Graco adini tagiyan tim makinelerde, kullanim igin orijinal aliciya
satildigi tarihte malzeme ve isgilik kusurlari bulunmayacagini garanti eder. Graco tarafindan yayinlanan her tiirlii 6zel, genisletilmis ya da sinirli
garanti hari¢ olmak lGzere Graco, satis tarihinden itibaren on iki ay siireyle Graco tarafindan kusurlu oldugu belirlenen tiim makine pargalarini
onarir ya da degistirir. Ancak bu garanti, sadece makinenin Graco’nun yazil tavsiyelerine gére monte edilmis, calistiriimis ve bakimi yapiimis
olmasi durumunda gecerlidir.

Bu garanti genel asinma ve yipranmayi veya hatal kurulum, yanlis uygulama, asinma, korozyon, yetersiz veya uygun olmayan bakim, ihmal,
kaza, tahrif veya Graco'nunkiler haricindeki bilesen pargalarinin kullaniimasi sonucu ortaya ¢ikan higbir ariza, hasar veya yipranmayi kapsamaz.
Graco gerek Graco makinesinin Graco tarafindan saglanmamis yapilar, aksesuarlar, makine veya malzemeler ile uyumsuzlugundan gerek Graco
tarafindan saglanmamis yapilarin, aksesuarlarin, makinenin veya malzemelerin uygunsuz tasarimindan, uretiminden, kurulumundan,
kullanimindan ya da bakimindan kaynaklanan ariza, hasar veya yipranmadan sorumlu olmayacaktir.

Bu garanti, iddia edilen kusurun dogrulanmasi igin, kusurlu oldugu iddia edilen makinenin nakliye Gcreti 5nceden 6denmis olarak bir Graco yetkili
saticisina iade edilmesini sart kosar. Bildirilen arizanin dogrulanmasi durumunda, Graco tum arizali pargalari licretsiz olarak onarir ya da
degistirir. Nakliye tcreti dnceden 6denmis makine orijinal aliciya iade edilir. Makinenin muayenesi sonucunda malzeme ya da isgilik kusuruna
rastlanmazsa, onarim isgi parga, iscilik ve nakliye maliyetlerini igerebilecek makul bir Gcret karsihiginda yapilir.

BU GARANTI MUNHASIRDIR VE TICARI ELVERISLILIK YA DA BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUK GARANTISi DAHIL ANCAK BUNLARLA
SINIRLI OLMAMAK UZERE AGIKGA YA DA ZIMNEN BELIRTILEN DIGER TUM GARANTILERIN YERINE GEGER.

Herhangi bir garanti ihlali durumunda Graco’nun yegane yukimluligi ve alicinin yegane ¢6zum hakki yukarida belirtilen sekilde olacaktir. Alici
baska higbir tazminatin (arizi ya da sonug olarak ortaya ¢ikan kar kayiplari, satis kayiplari, kisilerin ya da mulkin zarar gérmesi veya diger tim
arizi ya da sonug olarak ortaya gikan kayiplar dahil olmak Uzere, ancak bunlarla sinirli olmamak kaydiyla) olmadigini kabul eder. Garanti ihlali ile
ilgili her turll islem, satis tarihinden itibaren iki (2) yil iginde yapilmalidir.

GRACO TARAFINDAN SATILAN ANCAK GRACO TARAFINDAN URETILMEYEN AKSESUARLAR, EKIPMAN, MALZEMELER VEYA
BILESENLERLE ILGILIi OLARAK GRACO HIGBIR GARANTI VERMEZ VE iMA EDILEN HiGBIR TICARI ELVERISLILIK VE BELIRLI BIR
AMACA UYGUNLUK GARANTISINI KABUL ETMEZ. Graco tarafindan satilan, ancak Graco tarafindan iiretimeyen bu Uriinler (elektrik
motorlari, anahtarlar, hortumlar vb.) var ise kendi Ureticilerinin garantisine tabidir. Graco, aliciya bu garantilerin ihlali igin her tiirlii talebinde makul
bir sekilde yardimci olacaktir.

Graco hicbir durumda, gerek s6zlesme ihlali, garanti ihlali ya da Graco'nun ihmali gerekse bir bagka nedenden dolayi, Graco'nun isbu sézlesme
uyarinca makine temin etmesinden ya da bu s6zlesme ile satilan herhangi bir Girlin ya da diger mallarin saglanmasi, performansi ya da
kullanimindan kaynaklanan dolayli, arizi, 6zel ya da sonug olarak ortaya ¢ikan zararlardan sorumlu tutulamaz.

Graco Bilgileri
Mastik ve Yapistirici Dagitim Cihazi

Graco urunlerine iligkin en son bilgiler igcin www.graco.com adresini ziyaret edin.

Patent bilgileri i¢in bkz. www.graco.com/patents.

SIPARIS VERMEK iGiN Graco distribiitériiniizle temasa gegin, www.graco.com adresine gidin veya en yakin
distribiitorii bulmak icin arayin.

ABD'den ariyorsaniz: 1-800-746-1334
ABD digindan ariyorsaniz: 0-1-330-966-3000
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